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� Kontrola výrobku

3 L�GRGiYFH�YåG\�]NRQWUROXMWH��åH�GRGDQê�YêUREHN�MH�WDNRYê�6<6'5,9(�P QLþ��*�09��NWHUê�MVWH�VL
objednali.

Pokud shledáte jakékoliv problémy s výrobkem, spojte se s�9DãtP�QHMEOLåãtP�REFKRGQtP�]iVWXSFHP�

• Kontrolní štítek

• Kontrola modelu

Typ instalace
A 0RQWiå�QD�SDQHO

1DS RYi�W tGD
2 ��Ii]RYê�����9VW �YVWXS

�W tGD�����9�
B MHGQRIi]RYê�����9VW �YVWXS

�W tGD�����9�
4 ��Ii]RYê�����9VW �YVWXS

�W tGD�����9�



0D[LPiOQ �SRXåLWHOQê�YêNRQ�PRWRUX
001 0,1 (0,1) kW
002 0,2 (0,25/0,37) kW
004 0,4 (0,55) kW
007 0,75 (1,1) kW
015 1,5 (1,5) kW
022 2,2 (2,2) kW
030 3,0 (3,0) kW
040 4,0 (4,0) kW

Poznámka: �ýtVOD�Y�]iYRUNiFK�R]QDþXMt�YêNRQ\�SUR�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQp�PRWRU\��GOH�PD[��SURXGX��

9ROED�þHOQtKR�NU\WX
B Prázdný kryt
N Bez potenciometru

9ROED�FKODGLþH
Z %H]�FKODGLþH

Volba software
0001-99999 Speciální volba software

• Kontrola poškození
=NRQWUROXMWH�YãHREHFQê�Y]KOHG�D�S tSDGQp�SRãNR]HQt��NWHUp�PRKOR�Y]QLNOR�E KHP�GRSUDY\�



9DURYQp�ãWtWN\�MVRX�S LSHYQ Q\�QD�YêUREHN�MDN�MH�]REUD]HQR�QD�QiVOHGXMtFtFK�REUi]FtFK��=DMLVW WH
GRGUåRYiQt�LQVWUXNFt�XYHGHQêFK�]GH�

� Varovné štítky

� Obsah varování

VAROVÁNÍ �±�1HEH]SHþt�~UD]X�HO��SURXGHP

• 3 HG�PRQWiåt�VL�S HþW WH�QiYRG
• 3R�Y\SQXWt�QDSiMHQt�Y\þNHMWH���PLQXWX�QD�Y\ELWt

kondenzátoru
• 3UR�VSOQ Qt�SRåDGDYN �&(�]DMLVW WH�X]HPQ Qt
QXORYpKR�YRGLþH�SUR�W tGX�����9



 VAROVÁNÍ 3 HVY GþHWH�VH��åH�VLJQiO�FKRG�MH�Y\SQXWê�S HG�]DSQXWtP�QDSiMHQt��QDVWDYHQtP
DODUPX�QHER�S HStQiQtP�VHOHNWRUX�PtVWQt�GiONRYê��1HGRGUåHQt��S L�]DSQXWpP
VLJQiOX�FKRG��P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 3 HG�VSXãW QtP�VH�S HVY GþHWH��åH�GRYROHQp�UR]VDK\�PRWRU �D�VWURM ��MVRX
VSUiYQ �QDVWDYHQ\��SURWRåH�U\FKORVW�RWiþHQt�P åH�EêW�VQDGQR�]YêãHQD�] nízké na
Y\VRNRX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 3RXåLMWH�RGG OHQRX�S tGUåQRX�EU]GX��SRNXG�MH�WR�QXWQp��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 1HSURYiG MWH�]P Q\�QDVWDYHQt�E KHP�þLQQRVWL��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 1HP WH�QHGEDOH�QDVWDYHQt��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�VYRUHN�P QLþH��SRNXG�MH�P QLþ�QDSiMHQ�

 VAROVÁNÍ ÒGUåED�QHER�SURKOtGND�PXVt�EêW�SURYiG QD�SRX]H�SR�Y\SQXWt�QDSiMHFtKR�]GURMH�D
SR�SRWYU]HQt��åH�LQGLNiWRU�QiERMH��QHER�LQGLNiWRU\�VWDYX��MH�Y\SQXWê�D�SR�Y\þNiQt
SR�GREX�VSHFLILNRYDQRX�QD�þHOQtP�NU\WX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ ÒGUåED��SURKOtGND�QHER�YêP QD�þiVWt�PXVt�EêW�SURYiG QD�SRX]H�SRY HQRX
RVRERX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�~UD]�HOHNWULFNêP
proudem.

 VAROVÁNÍ 1HSRNRXãHMWH�VH�UR]HEUDW�QHER�RSUDYLW�MHGQRWNX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

 8SR]RUQ Qt 2SDWUQ �]DFKi]HMWH�V�P QLþHP��SURWRåH�SRXåtYi�SRORYRGLþRYp�SUYN\��1HRSDWUQp
]DFKi]HQt�P åH�]S VRELW�SRUXFKX�Y�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 1HSURYiG MWH�]P Q\�Y�NDEHOiåL��QHUR]SRMXMWH�NRQHNWRU\�QHER�QHY\P XMWH
ventilátor v�GRE ��NG\�MH�P QLþ�QDSiMHQ��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN
SRUXFKX�þLQQRVWL�QHER�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt ,QVWDOXMWH�YQ Mãt�MLVWLþH�D�SURYH WH�GDOãt�EH]SHþQRVWQt�RSDW HQt�SURWL�]NUDW P�YH
YQ Mãt�NDEHOiåL��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 8MLVW WH�VH��åH�MPHQRYLWp�YVWXSQt�QDS Wt�P QLþH�MH�VWHMQp�MDNR�QDS Wt�VW tGDYpKR
QDSiMHFtKR�]GURMH��1HVSUiYQp�QDS Wt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU��]UDQ Qt�QHER
SRUXFKX�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 3 LSRMWH�EU]GQê�RGSRU�D�EU]GQRX�RGSRURYRX�MHGQRWNX��MDN�MH�VSHFLILNRYiQR�Y tomto
PDQXiOX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 3URYH WH�NDEHOiå�EH]�FK\E�D�EH]SHþQ ��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�]UDQ Qt�QHER
poškodit výrobek.

 8SR]RUQ Qt =DMLVW WH�SHYQp�GRWDåHQt�ãURXE �QD�EORNX�VYRUHN��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�SRåiU��]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 1HS LSRMXMWH�QDSiMHFt�VW tGDYê�]GURM�QD�YêVWXS�8��9�D�:��1HGRGUåHQt�P åH
]S VRELW�SRãNR]HQt�YêURENX�QHER�SRUXFKX�þLQQRVWL�



 VAROVÁNÍ =DSQ WH�YVWXSQt�QDSiMHFt�]GURM�SRX]H�SR�QDPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�VYRUHN�
VSRGQtKR�NU\WX�RSHUiWRUX�D�YROLWHOQêFK�SRORåHN��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN
úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HRGVWUD XMWH�þHOQt�NU\W��NU\W\�VYRUHN��VSRGQt�NU\W�RSHUiWRUX�QHER�YROLWHOQp
SRORåN\��Y�GRE ��NG\�MH�P QLþ�QDSiMHQ��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�Qisledek úraz
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HREVOXKXMWH�RSHUiWRU�QHER�VStQDþH�PRNUêPD�UXNDPD��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�YQLW NX�P QLþH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML��NG\å�SRXåtYiWH�IXQNFL�]QRYXREQRYHQt�SR�FK\E ��SURWRåH
VWURM�P åH�QiKOH�]DþtW�SUDFRYDW��NG\å�MH�]DVWDYHQ�DODUPHP��1HGRGUåHQt�P åH�PtW
]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML�RNDPåLW �SR�UHVHWRYiQt�NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt�QDSiMHQt�
DE\VWH�VH�Y\KQXOL�QHRþHNiYDQpPX�UHVWDUWX��SRNXG�MH�þLQQRVW�QDVWDYHQD�WDN��DE\
SRNUDþRYDOD�YH�IXQNFL�YêE UX�]SUDFRYiQt�SRWp��NG\�MH�NUiWNRGREp�S HUXãHQt
QDSiMHQt�UHVHWRYiQR���1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ ,QVWDOXMWH�VDPRVWDWQê�QRX]RYê�VWRS��SURWRåH�WODþtWNR�6723�QD�RSHUiWRUX�MH
v�þLQQRVWL��SRX]H�NG\å�MH�QDVWDYHQR�SURYiG Qt�IXQNFH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 3 L�GRSUDY �YêURENX�MHM�QHGUåWH�]D�S HGQt�NU\W�QHER�SDQHO��DOH�GUåWH�MHM�]D�FKODGLþ�
1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 1HWDKHMWH�]D�S tYRGQt�YRGLþH��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRãNR]HQt�YêURENX�QHER
poruchu v�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt Šrouby s�RNHP�SRXåtYHMWH�SRX]H�SUR�GRSUDYX�P QLþH��-HMLFK�SRXåLWt�SUR�GRSUDYX
FHOpKR�VRXVWURMt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRUXFKX�Y�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt =DMLVW WH��DE\�YêUREHN�E\O�LQVWDORYiQ�YH�VSUiYQp�SROR]H�D�]DMLVW WH��DE\�E\OD
GRGUåHQD�S HGHSVDQi�PH]HUD�PH]L�P QLþHP�D� tGtFtP�SDQHOHP�QHER�RVWDWQtPL
]D t]HQtPL��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRåiU�QHER�SRUXFKX�Y�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 1HGRYROWH��DE\�VH�FL]t�S HGP W\�GRVWDO\�GRYQLW �YêURENX��1HGRGUåHQt�P åH
]S VRELW�SRåiU�QHER�SRUXFKX�Y�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 1HSRXåtYHMWH�S L�REVOX]H�QDGP UQRX�VtOX�D�QHY\VWDYXMWH�YêUREHN�VLOQêP�QiUD] P�
1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRãNR]HQt�YêURENX�QHER�SRUXFKX�Y�þLQQRVWL�



 8SR]RUQ Qt 3RXåtYHMWH�QD�VWURMQt�VWUDQ �YKRGQp�]DVWDYRYDFt�]D t]HQt�SUR�]DMLãW Qt
EH]SHþQRVWL���3 tGUåQi�EU]GD�QHQt�YKRGQp�]DVWDYRYDFt�]D t]HQt�SUR�]DMLãW Qt
EH]SHþQRVWL���1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 9\EDYWH�P QLþ�H[WHUQtP�QRX]RYêP�]DVWDYHQtP�þLQQRVWL��NWHUp�GRYROXMH�RNDPåLWp
]DVWDYHQt�þLQQRVWL�D�S HUXãHQt�QDSiMHQt��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN
]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ .DEHOiå�P åH�EêW�SURYiG QD�SRX]H�SR�]NRQWURORYiQt��åH�QDSiMHFt�]GURM�E\O
Y\SQXW��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

 VAROVÁNÍ .DEHOiå�PXVt�EêW�SURYiG QD�SRY HQRX�RVRERX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�QHER�SRåiU�

 VAROVÁNÍ =DMLVW WH��DE\VWH�SURYiG OL�þLQQRVW�Då�SR�]DSRMHQt�REYRGX�QRX]RYpKR�6723�
1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 9åG\�S LSRMXMWH�]HPQLFt�VYRUN\�QD�]HP�V odporem 100Ω�QHER�PHQãtP�SUR�W tGX
����9VW �QHER���Ω�QHER�PHQãtP�SUR�W tGX�����9VW ��1HGRGUåHQt�VSUiYQpKR
]HPQtKR�RGSRUX�P åH�]S VRELW�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

3 L�SRXåtYiQt�P QLþ �D�SHULIHUQtFK�]D t]HQt�W\SX�6<6'5,9(�GRGUåXMWH�QiVOHGXMtFt�RSDW HQt�

Tento manuál obsahuje obrázky výrobku s odmontovanými ochrannými kryty pro detailní
SRSLV�NRPSRQHQW �YêURENX��3 HVY GþHWH�VH��åH�W\WR�NU\W\�MVRX�QD�YêURENX�S HG�MHKR
SRXåtYiQtP�

6SRMWH�VH�D�SRUD WH�VH��SRNXG�SRXåtYiWH�YêUREHN�SR�GORXKp�GRE �VNODGRYiQt��V naším
zástupcem.

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�YQLW QtFK�þiVWt�P QLþH��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ ýLQQRVW��~GUåED�D�SURKOtGND�PXVt�EêW�SURYiG Q\�Då�SR�Y\SQXWt�QDSiMHQt�
SRWYU]HQt��åH�LQGLNiWRU�QiERMH��&+$5*(���QHER�LQGLNiWRU�VWDYX��MVRX�Y\SQXW\�D�SR
Y\þNiQt�SR�GREX��NWHUi�MH�XYHGHQD�QD�þHOQtP�NU\WX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HSRãNR WH��QHWDKHMWH��QHS VREWH�VLORX��QHGiYHMWH�W åNp�S HGP W\�QD�S tYRGQt
NDEHO\�QHER�MH�QHS HVW LKQ WH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP
proudem.

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�URWXMtFtFK�þiVWt�PRWRUX�S L�þLQQRVWL��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 1HXSUDYXMWH�YêUREHN��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt
výrobku.



 8SR]RUQ Qt Neskladujte, neinstalujte nebo neprovozujte výrobek v následujících místech.
1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP��SRåiU�QHER
poškození výrobku

− 0tVWD�Y\VWDYHQi�S tPpPX�VOXQHþQtPX�VYLWX�
− Místa vystavená teplotám nebo vlhkosti mimo rozsahy stanovené ve

specifikaci.
− 0tVWD�Y\VWDYHQi�NRQGHQ]RYiQt�SDU�MDNR�YêVOHGHN�SUXGNp�]P Q\�Y�WHSORW �
− 0tVWD�Y\VWDYHQi�NRUR]tYQtP�QHER�KR ODYêP�SO\Q P�
− 0tVWD�Y\VWDYHQi�PRåQRVWL�SRåiUX�
− Místa vystavená prachu (zejména s�REVDKHP�åHOH]D��QHER�VROtP�
− Místa vystavená vlivu vody, oleje nebo chemikálií.
− 0tVWD�Y\VWDYHQi�QiUD] P�D�YLEUDFt�

 8SR]RUQ Qt 1HGRWêNHMWH�VH�FKODGLþH�P QLþH��EU]GQpKR�RGSRUX�QHER�PRWRUX��NG\å�MH�QDSiMHQt
S LSRMHQR�QHER�NUiWFH�SRWp��NG\�MH�QDSiMHQt�]DSQXWR��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz.

 8SR]RUQ Qt 1HSURYiG MWH�]NRXãNX�GLHOHNWULFNp�L]RODFH�QD�NWHUpNROLY�þiVWL�P QLþH��1HGRGUåHQt
P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRãNR]HQt�YêURENX�QHER�SRUXFKX�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 3URYH WH�YKRGQi�D�GRVWDWHþQi�SURWLRSDW HQt��NG\å�LQVWDOXMHWH�V\VWpP
v�QiVOHGXMtFtFK�PtVWHFK��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRãNR]HQt�Y\EDYHQt�

− 0tVWD�Y\VWDYHQi�VWDWLFNp�HOHNW LQ �QHER�MLQpPX�GUXKX�UXãHQt�
− Místa se silným elektromagnetickým nebo magnetickým polem.
− 0tVWD�Y\VWDYHQi�PRåQpPX�R]i HQt�
− Místa v�EOt]NRVWL�QDSiMHFtFK�]GURM �

9êUREN\�ILUP\�20521�MVRX�Y\UREHQ\�SUR�SRXåLWt�SRGOH�S HGHSVDQêFK�SRVWXS �NYDOLILNRYDQêPL
RVREDPL�D�SRX]H�SUR�~þHO\�SRSVDQp�Y tomto manuálu.

1iVOHGXMtFt�NRQYHQFH�MVRX�SRXåLW\�SUR�LGHQWLILNDFL�D�UR]OLãHQt�RSDW HQt�Y tomto manuálu.

9åG\�GEHMWH�LQIRUPDFt��NWHUp�MVRX�MLPL�Y\EDYHQ\��1HGRGUåHQt�SR]RUQRVWL�QD�WDWR�RSDW HQt�P åH
PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�RVRE�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 1(%(=3(ýË =QDPHQi�RE]YOiãW �QHEH]SHþQRX�VLWXDFL��NWHUi��SRNXG�VH�Mt�QHY\KQHWH��EXGH
PtW�]D�QiVOHGHN�YiåQp�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ =QDPHQi�SRWHQFLiOQ �QHEH]SHþQRX�VLWXDFL��NWHUi��SRNXG�VH�Mt�QHY\KQHWH��E\
PRKOD�PtW�]D�QiVOHGHN�YiåQp�SRUDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt =QDPHQi�SRWHQFLiOQ �QHEH]SHþQRX�VLWXDFL��NWHUi��SRNXG�VH�Mt�QHY\KQHWH�
P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�PHQãt�QHER�PtUQp�SRUDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�



Všechny výrobky OMRON jsou uvedeny v tomto manuálu. Slovo „Unit“ („Jednotka“) je také
Y\XåLWR��NG\å�VH�RGYROiYi�QD�YêUREHN�20521�EH]�RKOHGX�QD�WR��]GD�VH�REMHYt�QHER�QH�YH
správném názvu výrobku.

=NUDWND�Ä&K³��NWHUi�VH�REMHYXMH�QD�Q NWHUêFK�]REUD]HQtFK�D�QD�Q NWHUêFK�YêUREFtFK�20521
þDVWR�]QDPHQi�ÄWORD“ („Slovo“) a jeho zkratka „wd“ v dokumentaci v tomto smyslu.

Zkratka „3&³�]QDPHQi�3URJUDPRYDWHOQê�DXWRPDW�D�QHQt�SRXåLWD�MDNR�]NUDWND�SUR�QLF�MLQpKR�

Následující nadpisy, které se objevují v�OHYpP�VORXSFL�PDQXiOX��9iP�SRPRKRX�QDMtW�U ]Qp
typy informací.

Poznámka: �=QDPHQi�LQIRUPDFH�RE]YOiãWQtKR�Yê]QDPX�SUR�~þLQQRX�D�YKRGQRX�þLQQRVW�YêURENX�

© OMRON, 1999

9ãHFKQD�SUiYD�Y\KUD]HQD��äiGQi�þiVW�WpWR�SXEOLNDFH�QHVPt�EêW�UHSURGXNRYiQD��XNOiGiQD�GR�V\VWpP
vyhledávání informací, vydávána v�MDNpNROLY�IRUP �QHER�MDNêPNROLY�SURVW HGNHP�PHFKDQLFNêP�
HOHNWURQLFNêP��IRWRNRStURYDFtP��]i]QDPRYêP�þL�MLQêP�EH]�S HGFKR]tKR�StVHPQpKR�VRXKODVX�ILUP\
OMRON.

3 L�SRXåLWt�LQIRUPDFt�]GH�REVDåHQêFK�VH�QHS HEtUDMt�åiGQp�SDWHQWRYp�]iYD]N\��1DYtF��SURWRåH�ILUPD
20521�VH�QHXVWiOH�VQDåt�]OHSãRYDW�VYp�YêUREN\�ãSLþNRYp�NYDOLW\��LQIRUPDFH�REVDåHQp�Y�WpWR�S tUXþFH
PRKRX�EêW�]P Q Q\�EH]�XSR]RUQ Qt��3 tSUDY �WpWR�S tUXþN\�E\OD�Y QRYiQD�YHãNHUi�SpþH��1LFPpQ �
ILUPD�20521�QHS HEtUi�RGSRY GQRVW�]D�FK\E\�QHER�RP\O\�D�QHQt�WDNp�RGSRY GQi�]D�ãNRG\��NWHUp
Y]QLNQRX�QHVSUiYQêP�SRXåLWtP�LQIRUPDFt�REVDåHQêFK�Y�WpWR�S tUXþFe.
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1-1 Funkce

.RPSDNWQt�P QLþ�VpULH�6<6'5,9(��*�09�V mnoha funkcemi je první kompaktní
P QLþ�V�YHNWRURYêP� t]HQtP�V�RWHY HQRX�VP\þNRX�
0 QLþ��*�09�VSO XMH�VP UQLFH�(&�D�SRåDGDYN\�QRUHP�8/�F8/�SUR�YãHVWUDQQp
SRXåLWt�
1DYtF��P QLþH�VpULH��*�09�]DMLã XMt�YDULDELOQRVW�YKRGQêFK� t]HQt��VtWt�D
YVWXSQtFK�YêVWXSQt�IXQNFt��D�WtP�MVRX�PQRKRVWUDQQp�D�VQDGQR�SRXåLWHOQp�

0RGHO\�P QLþH�6<6'5,9(��*�09
• -VRX�GRVWXSQp�QiVOHGXMtFt�PRGHO\��*�09�P QLþ �W tG\�����9��W t��D�MHGQRIi]RYp�W\S\�����9VW ��D

W tG\�����9��W tIi]RYp�W\S\�����9VW ��

-PHQRYLWp�QDS Wt Struktura ochrany Maximální výkon
S LSRMHQpKR�PRWRUX

Model

0,1 (0,1) kW 3G3MV-A2001
0,2 (0,25) kW 3G3MV-A2002
0,4 (0,55) kW 3G3MV-A2004
0,75 (1,1) kW 3G3MV-A2007
1,5 (1,5) kW 3G3MV-A2015
2,2 (2,2) kW 3G3MV-A2022

�Ii]RYp�����9VW 8]DY HQê�
QiVW QQê�W\S
(odpovídá krytí IP20)

4,0 (4,0) kW 3G3MV-A2040
0,1 (0,1) kW 3G3MV-AB001
0,2 (0,25) kW 3G3MV-AB002
0,4 (0,55) kW 3G3MV-AB004
0,75 (1,1) kW 3G3MV-AB007
1,5 (1,5) kW 3G3MV-AB015
2,2 (2,2) kW 3G3MV-AB022

MHGQRIi]RYp�����9VW 8]DY HQê�
QiVW QQê�W\S
(odpovídá krytí IP20)

4,0 (4,0) kW 3G3MV-AB040
0,2 (0,37) kW 3G3MV-A4002
0,4 (0,55) kW 3G3MV-A4004
0,75 (1,1) kW 3G3MV-A4007
1,5 (2,2) kW 3G3MV-A4015
2,2 (3,7) kW 3G3MV-A4022
3,0 (3,0) kW 3G3MV-A4030

�Ii]RYp�����9VW 8]DY HQê�
QiVW QQê�W\S
(odpovídá krytí IP20)

4,0 (4,0) kW 3G3MV-A4040

,GHiOQt�WRþLYê�PRPHQW�SUR�U ]QRURGp�DSOLNDFH
)LUPD�20521�Y\UiEt�SUYQt�NRPSDNWQt�P QLþ�3G3MV s�YHNWRURYêP� t]HQtP�V�RWHY HQRX�VP\þNRX�
NWHUê�]DMLã XMH�PRPHQW��NWHUê�GRVDKXMH������MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�PRWRUX�S L�YêVWXSQt�IUHNYHQFL
1 Hz.

=DMLã XMH�YêNRQQ Mãt�RWiþHQt�S L�Qt]NêFK�IUHNYHQFtFK�QHå�NWHUêNROLY�NRQYHQþQt�P QLþ��'iOH�P QLþ
�*�09�SRWODþXMH�NROtViQt�RWiþHN�]S VREHQp�]iW åt�

=DKUQXMH�IXQNFL�SOQ �DXWRPDWLFNpKR�]YêãHQt�PRPHQWX��NWHUi� tGt�PRWRU�YêNRQRY �S L� t]HQt�8�f.

=DKUQXMH�IXQNFL�U\FKOpKR�RPH]HQt�SURXGX�D�WtP�SRWODþXMH�QDGSURXG�]S VREHQê�Y\VRNêP�PRPHQWHP�D
]DMLã XMH�SO\QXOê�E K�PRWRUX�
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9KRGQp��VQDGQR�SRXåLWHOQp�IXQNFH
• 1DVWDYLWHO�)5(.9(1&(�X�GLJLWiOQtKR�UHJXOiWRUX�GRYROXMH�VQDGQRX�þLQQRVW��6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt

MH�SUR�þLQQRVW�SRGOH�QDVWDYHQt�nastavitele FREKVENCE.
• 'LJLWiOQt�UHJXOiWRU�Pi�IXQNFL�NRSLH�SDUDPHWUX��NWHUi�]DMLã XMH�VQDGQp�]P Q\�SDUDPHWU �

• -H�]DMLãW QD�VQDGQi�~GUåED��&KODGLFt�YHQWLOiWRU�MH�VQDGQR�Y\P QLWHOQê��äLYRWQRVW�FKODGLFtKR
YHQWLOiWRUX�P åH�EêW�SURGORXåHQD�WtP��åH�YHQWLOiWRU�EXGH�]DStQiQ�SRX]H�Y�S tSDG ��NG\�MH�P QLþ
v�þLQQRVWL�

• 2EVDKXMH�EU]GQê�WUDQ]LVWRU��7DNWR�P QLþ�SRVN\WXMH�YêNRQRYp� t]HQt�SUiY �S LSRMHQtP�EU]GQpKR
odporu.

• 2EVDKXMH�REYRG�SRWODþXMtFt�]DStQDFt�SURXG��NWHUê�]S VREXMH�QDGP UQp�RSRW HEHQt�NRQWDNW
zapínacího prvku.

0H]LQiURGQt�QRUP\��VP UQLFH�(&�D�QRUP\�8/�F8/�
0 QLþ��*�09�VSO XMH�VP UQLFH�(&�D�SRåDGDYN\�QRUHP�8/�F8/�SUR�YãHVWUDQQp�SRXåLWt�

Klasifikace 3RXåLWHOQp�QRUP\
6P UQLFH�(0& EN 50081-2 a EN 50082-26P UQLFH�(&
6P UQLFH�Qt]NRQDS RYp pr EN 50178

UL/cUL UL508c

Kompatibilní s CompoBus/D a RS-422/485
• 3RGSRUXMH�NRPXQLNDFL�56�����D�56�����D�RGSRYtGi�NRPXQLNDþQtPX�SURWRNROX�02'%86�D�WtP

Y\WYi t�PRåQRVWL�VQDGQR�NRQVWUXRYDW�VtW �V�SRXåLWtP�PDNURLQVWUXNþQtKR�SURWRNROX�QHER�MHGQRWN\
$6&,,�QDPRQWRYDQp�GR�UHJXOiWRUX�20521�6<60$&�3&��.RPXQLNDþQt�SURWRNRO�02'%86�MH
REFKRGQt�]QDþND�ILUP\�$(*�±�6FKQHLGHU�Automation.

• 3URSRMXMH�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX�CompoBus/D s 3G3MV-3'57��6,19��8�P QLþH��*�09�MH
dostupná funkce vstup/výstup (I/O) s dálkovým ovládáním pro komunikaci &RPSR%XV�'��FRå
XPRå XMH�VQDGQRX�NRPXQLNDFL�MDNR�MH�VWDQGDUGQt�YVWXS�YêVWXS��,�2��NRPXQLNDFH��1DYtF�
komunikace &RPSR%XV�'�RGSRYtGi�NRPXQLNDþQtPX�SURWRNROX�'HYLFH1HW�SUR�RWHY HQp�VtW �D�WDN
MH�XPRåQ QR�NRQVWUXRYDW�VtW �V�YtFH�GRGDYDWHOL��YH�NWHUêFK�]D t]HQt�RVWDWQtFK�VSROHþQRVWt�PRKRX
existovat vedle sebe.

Poznámka:  Komunikace MODBUS a &RPSR%XV�'�QHPRKRX�EêW�SURYiG Q\�VRXþDVQ ��-H�QXWQp�]YROLW
W\S�SRåDGRYDQp�NRPXQLNDFH�

=SUDFRYiQt�U ]QRURGêFK�YVWXSQtFK�YêVWXSQtFK�VLJQiO
=SUDFRYiQt�U ]QRURGêFK�YVWXSQtFK�YêVWXSQtFK�VLJQiO �Y širokém rozsahu aplikací je popsáno dále.
• 9VWXSQt�DQDORJRYp�QDS Wt��� ��Då����9

• Vstupní analogový proud : ��Då����P$�QHER���Då����mA
• Impulzní vstup :       ����Då������N+]�VDGD�V parametrem
• 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�QHER�LPSXO]Qt�YêVWXS�MH�PRåQp�Y\EUDW�MDNR�PRQLWRURYDQê�YêVWXS�

3RWODþHQt�KDUPRQLFNêFK
3 LSRMXMH�VV�WOXPLYN\�D�WtP�SRWODþXMH�KDUPRQLFNp�HIHNWLYQ ML�QHå�NRQYHQþQt�VW ��WOXPLYN\�
'DOãt�]OHSãHQt�SRWODþHQt�KDUPRQLFNêFK�MH�PRåQp�NRPELQDFt�SRXåLWt�ss a VW ��WOXPLYHN�
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1-2 Názvosloví

Panel

Poznámka: äiGQê�] následujících 200 V�PRGHO �QHPi�NU\W�S tYRG �QHER�PRQWiåQt�RWYRU\��Místo toho
MH�þHOQt�NU\W�SRXåLW�MDNR�NU\W�S tYRG �D�GYD�Yê H]\�YH�WYDUX�StVPHQH�8�MVRX�XUþHQ\�SUR
XPtVW Qt�PRQWiåQtFK�RWYRU �
3G3MV-A2001 (0,1 kW), 3G3MV-A2002 (0,2 kW), 3G3MV-A2004 (0,4 kW), 3G3MV-
A2007 (0,75 kW), 3G3MV-AB001 (0,1 kW), 3G3MV-AB002 (0,2 kW) a 3G3MV-AB004
(0,4 kW)
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Digitální operátor

Vzhled Název Funkce
Zobrazení dat =REUD]XMH�RGSRYtGDMtFt�SRORåN\�GDW��MDNR�MH�UHIHUHQþQt

frekvence, výstupní frekvence a hodnoty
QDVWDYHQêFK�SDUDPHWU

Nastavitel frekvence 1DVWDYXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�Y rozsahu mezi 0 Hz a
maximální frekvencí

Indikátor FREF 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD�QHER
QDVWDYHQD��NG\å�WHQWR�LQGLNiWRU�VYtWt�

Indikátor FOUT 9êVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD�
NG\å�WHQWR�LQGLNiWRU�VYtWt�

Indikátor IOUT 9VWXSQt�SURXG�P QLþH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQ��NG\å
tento indikátor svítí.

Indikátor MNTR Hodnoty nastavené v�8���Då�8���MVRX�PRQLWRURYiQ\�
NG\å�WHQWR�LQGLNiWRU�VYtWt�

Indikátor F/R 6P U�RWiþHQt�P åH�EêW�]YROHQ��NG\å�WHQWR�LQGLNiWRU
svítí v�S tSDG ��åH�P QLþ�SUDFXMH�SRGOH�WODþtWND�FKRG
(RUN).

Indikátor LO/RE .G\å�MH�WHQWR�LQGLNiWRU�UR]VYtFHQ�MH�PRåQp�]YROLW
þLQQRVW�P QLþH�EX �SRGOH�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�QHER
SRGOH�QDVWDYHQêFK�SDUDPHWU �
Poznámka: ��6WDY�WRKRWR�LQGLNiWRUX�P åH�EêW

PRQLWRURYiQ�SRX]H�NG\å�MH�P QLþ
v�þLQQRVWL��=DGiQt�YVWXSX�MDNpKRNROLY
povelu chod (RUN) je ignorováno,
pokud tento indikátor svítí.

Indikátor PRGM .G\å�VYtWt�WHQWR�LQGLNiWRU��SDN�SDUDPHWU\�RG�Q����GR
n179 mohou být nastaveny nebo monitorovány.

Poznámka: ���.G\å�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL��SDUDPHWU\
mohou být pouze monitorovány a
SRX]H�Q NWHUp�SDUDPHWU\�PRKRX�EêW
P Q Q\��=DGiQt�YVWXSX�MDNpKRNROLY
povelu chod (RUN) je ignorováno,
pokud tento indikátor svítí a pokud
n001 není 5.

7ODþtWNR�PyGX 3RVWXSQ �S HStQi�]MHGQRGXãHQp�/('�LQGLNiWRU\
SRORåHN�QDVWDYRYiQt�D�PRQLWRURYiQt�
Parametr, který má být nastaven bude zrušen, pokud
MH�WODþtWNR�VWODþHQR�S HG�YORåHQtP�QDVWDYHQt�

7ODþtWNR�LQNUHPHQWDFH Zvyšuje PXOWLIXQNþQt�PRQLWRURYDQi�þtVOD��þtVOD
SDUDPHWU �D�KRGQRW\�QDVWDYRYDQêFK�SDUDPHWU �
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Vzhled Název Funkce
7ODþtWNR
dekrementace

6QLåXMH�PXOWLIXQNþQt�PRQLWRURYDQi�þtVOD��þtVOD
SDUDPHWU �D�KRGQRW\�QDVWDYRYDQêFK�SDUDPHWU �

7ODþtWNR�YNOiGiQt Vkládá PXOWLIXQNþQt�PRQLWRURYDQi�þtVOD��þtVOD
SDUDPHWU �D�KRGQRW\�LQWHUQtFK�GDW�SRWp��FR�MVRX
QDVWDYHQ\�QHER�]P Q Q\�

7ODþtWNR�FKRG��581� =DStQi�FKRG�P QLþH��NG\å��*�09�MH�Y�þLQQRVWL
SURVW HGQLFWYtP�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

7ODþtWNR�VWRS�reset =DVWDYXMH�P QLþ��SRNXG�SDUDPHWU�Q����QHQt
QDVWDYHQ�WDN��DE\�]DEORNRYDO�WODþtWNR�6723�



• •

2-1 Instalování
����.DEHOiå
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2-1 Instalování

������5R]P U\

• �*�09�$�����Då��*�09�$����������Då������N:�
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$%����Då��*�09�$%���������Då�����N:�
MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW

5R]P U\��PP�-PHQRYLWp�QDS Wt Model 3G3MV
D t

Hmotnost (kg)

A2001 76 3 S LEOLåQ ����
A2002 76 3 S LEOLåQ ����
A2004 108 5 S LEOLåQ ����

��Ii]RYp�����9VW

A2007 128 5 S LEOLåQ ����
AB001 76 3 S LEOLåQ ����
AB002 76 3 S LEOLåQ ����

jednofázové
����9VW

AB004 131 5 S LEOLåQ ����
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• �*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:�
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$%����Då��*�09�$%����������Då�����N:�
MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:�
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW

5R]P U\��PP�-PHQRYLWp�QDS Wt Model 3G3MV
D

Hmotnost (kg)

A2015 131 S LEOLåQ ������Ii]RYp�����9VW
A2022 140 S LEOLåQ ����
AB007 140 S LEOLåQ ����MHGQRIi]RYp�����9VW
AB015 156 S LEOLåQ ����
A4002 92 S LEOLåQ ����
A4004 110 S LEOLåQ ����
A4007 140 S LEOLåQ ����
A4015 156 S LEOLåQ ����

��Ii]RYp�����9VW

A4022 156 S LEOLåQ ����
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• �*�09�$����������N:����Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$%���������N:��MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:�
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW

5R]P U\��PP�-PHQRYLWp�QDS Wt Model 3G3MV
D

Hmotnost (kg)

��Ii]RYp�����9VW A2040 143 S LEOLåQ ����
MHGQRIi]RYp�����9VW AB022 163 S LEOLåQ ����
��Ii]RYp�����9VW A4030 143 S LEOLåQ ����
��Ii]RYp�����9VW A4040 143 S LEOLåQ ����

• �*�09�$%���������N:��MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW

5R]P U\��PP�-PHQRYLWp�QDS Wt Model 3G3MV
D

Hmotnost (kg)

MHGQRIi]RYp�����9VW AB040 180 S LEOLåQ ����
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2-1-2 Podmínky instalování
 8SR]RUQ Qt 3 L�LQVWDORYiQt�]DMLVW WH��DE\�YêUREHN�E\O�YH�VSUiYQp�SROR]H�D�E\OD�GRGUåHQD

GDQi�Y]GiOHQRVW�PH]L�P QLþHP�D� tGtFtP�SDQHOHP�QHER�RVWDWQtPL�]D t]HQtPL�
1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�QHVSUiYQRX�IXQNFL�YêURENX�QHER�P åH
]S VRELW�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 1HGRYROWH��DE\�GR�YêURENX�VSDGO\�QHER�YQLNO\�FL]t�S HGP W\��1HGRGUåHQt�P åH
PtW�]D�QiVOHGHN�QHVSUiYQRX�IXQNFL�YêURENX�QHER�P åH�]S VRELW�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 9\KQ WH�VH�VLOQêP�~GHU P�GR�YêURENX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN
poškození výrobku nebo jeho nesprávnou funkci.

 8SR]RUQ Qt =DMLVW WH��DE\�SRKRQ�P O�YKRGQp�]DVWDYRYDFt�]D t]HQt�QD�VWUDQ �VWURMH�SUR
]DMLãW Qt�EH]SHþQRVWL���3 tGUåQi�EU]GD�QHQt�]DVWDYRYDFt�]D t]HQt�SUR�]DMLãW Qt
EH]SHþQRVWL���1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRUDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt =DMLVW WH��DE\�SRKRQ�P O�YQ Mãt�KDYDULMQt�]DVWDYRYDFt�]D t]HQt��NWHUp�GRYROXMH
RNDPåLWp�]DVWDYHQt�þLQQRVWL�D�S HUXãHQt�QDSiMHQt��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�SRUDQ Qt�
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3RN\Q\�SUR�LQVWDORYiQt�D�UR]P U\
• 0 QLþ�LQVWDOXMWH�]D�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�

2NROQt�WHSORWD�SUR�þLQQRVW��SDQHORYi�PRQWiå�������°&�Då���°C

9OKNRVW�������QHER�PpQ ��EH]�NRQGHQ]DFH�

• 0 QLþ�LQVWDOXMWH�QD�þLVWpP�PtVW �EH]�ROHMRYêFK�SDU�D�SUDFKX��$OWHUQDWLYQ �MHM�LQVWDOXMWH�GR�~SOQ
X]DY HQpKR�SDQHOX��NWHUê�MH�]FHOD�FKUiQ Q�RG�SROHWXMtFtKR�SUDFKX�

• 3 L�LQVWDORYiQt�QHER�S L�þLQQRVWL�P QLþH�GEHMWH�YåG\��DE\�VH�NRYRYê�SUDFK��YRGD�QHER�RVWDWQt�FL]t
S HGP W\�QHGRVWDO\�GR�P QLþH�

• 1HLQVWDOXMWH�P QLþ�QD�KR ODYp�PDWHULiO\��MDNR�MH�QDS ��G HYR�

Pokyny
• ,QVWDOXMWH�P QLþ�QD�YHUWLNiOQt�SRYUFK�WDN��DE\�StVPHQD�QD�ãWtWNX�E\OD�RULHQWRYiQD�VSUiYQ �

5R]P U\
• 3 L�LQVWDORYiQt�P QLþH�YåG\�GRGUåXMWH�QiVOHGXMtFt�RGVWXS\�SUR�]DMLãW Qt�QRUPiOQtKR�UR]SW\OX�WHSOD

z�P QLþH�

t]HQt�RNROQt�WHSORW\
• 3UR�]YêãHQt�VSROHKOLYRVWL�þLQQRVWL�E\�P QLþ�P O�EêW�LQVWDORYiQ�Y�SURVW HGt�EH]�]QDþQêFK�]P Q

teploty.
• -H�OL�P QLþ�LQVWDORYiQ�Y�X]DY HQpP�SURVW HGt�MDNR�MH�VN t ��SRXåLMWH�FKODGLFt�YHQWLOiWRU�QHER

NOLPDWL]DFL�SUR�XGUåHQt�YQLW Qt�WHSORW\�Y]GXFKX�SRG���°C.

äLYRWQRVW�ILOWUDþQtFK�NRQGHQ]iWRU �P QLþH�P åH�EêW�SURGORXåHQD�XGUåRYiQtP�FR�QHMQLåãt�RNROQt
teploty.
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• 7HSORWD�SRYUFKX�P QLþH�P åH�Y]U VW�S LEOLåQ �R���°&�YêãH�QHå�MH�RNROQt�WHSORWD��=DMLVW WH��DE\
GUiW\�D�]D t]HQt��NWHUp�PRKRX�EêW�SRãNR]HQ\�WHSOHP��E\O\�RG�P QLþH�FR�QHMGiOH�

2FKUDQD�P QLþH�S HG�FL]tPL�S HGP W\�E KHP�LQVWDORYiQt
• % KHP�LQVWDORYiQt�]DNU\MWH�P QLþ�NU\WHP�D�WtP�]DEUiQtWH�SURQLNQXWt�NRYRYpKR�SUDFKX�D�SLOLQ

Y]QLNDMtFtFK�S L�YUWiQt�
3R�GRNRQþHQt�LQVWDODFH�YåG\�NU\W�RGVWUD WH��MLQDN�E\�E\OD�YHQWLODFH�P QLþH�RYOLYQ QD�D�PRKOR�E\
dojít k�MHKR�S HK iWt�

������'HPRQWiå�D�PRQWiå�NU\W

3 L�PRQWiåL�P QLþH�MH�QXWQp�RGPRQWRYDW�þHOQt�NU\W��NU\W�VYRUNRYQLFH��SRNXG�QHMGH�R
PRGHO�P QLþH�����9��D�GLJLWiOQt�RSHUiWRU��3UR�NDEHOiå�P QLþH�MH�QXWQp�RGPRQWRYDW
þHOQt�NU\W��NU\W�VYRUNRYQLFH��SRNXG�QHMGH�R�PRGHO�P QLþH�����9��D�VSRGQt�NU\W
P QLþH��3UR�RGPRQWRYiQt�NU\WX�P QLþH�SRVWXSXMWH�SRGOH�QiVOHGXMtFtFK�LQVWUXNFt�
3UR�QDPRQWRYiQt�NU\WX�SRVWXSXMWH�RSDþQ �

2GPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX
• 8YROQ WH�PRQWiåQt�ãURXE\�þHOQtKR�NU\WX�ãURXERYiNHP�

• =DWODþWH�OHYRX�D�SUDYRX�VWUDQX�þHOQtKR�NU\WX�YH�VP UX�ãLSN\���D�]GYLKQ WH�VSRGHN�NU\WX�YH�VP UX
ãLSN\���D�WtP�RGVWUDQtWH�þHOQt�NU\W��MDN�MH�XNi]iQR�QD�QiVOHGXMtFtP�REUi]NX�
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Odmontování krytu svorkovnice
• 3RWp��NG\�MH�RGPRQWRYiQ�þHOQt�NU\W��]DWODþWH�QD�OHYRX�D�SUDYRX�VWUDQX�NU\WX�VYRUNRYQLFH�YH�VP UX

ãLSN\���D�]GYLKQ WH�NU\W�VYRUNRYQLFH�YH�VP UX�ãLSN\����MDN�MH�XNi]iQR�QD�QiVOHGXMtFtP�REUi]NX�

Poznámka: �äiGQê�]�QiVOHGXMtFtFK�PRGHO �����9�QHPi�NU\W�VYRUNRYQLFH��0tVWR�WRKR�MH�þHOQt�NU\W
SRXåLW�MDNR�NU\W�VYRUNRYQLFH�
3G3MV-A2001 (0,1 kW), 3G3MV-A2002 (0,2 kW), 3G3MV-A2004 (0,4 kW), 3G3MV-
A2007 (0,75 kW), 3G3MV-AB001 (0,1 kW), 3G3MV-AB002 (0,2 kW) a 3G3MV-AB004
(0,4 kW)

Vymontování digitálního operátoru
• 3R�RGPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�]GYLKQ WH�KRUQt�D�VSRGQt�SUDYp�VWUDQ\��SR]LFH�$��GLJLWiOQtKR

RSHUiWRUX�YH�VP UX�ãLSN\����MDN�MH�XNi]iQR�QD�QiVOHGXMtFtP�REUi]NX�
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Odmontování spodního krytu
• 3R�RGPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�D�NU\WX�VYRUNRYQLFH�]DWODþWH�QD�VSRGQt�NU\W�YH�VP UX�ãLSN\��

XORåHQp�Y�PtVW �$�MDNR�RSRUD�
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����.DEHOiå
 VAROVÁNÍ .DEHOiå�P åH�EêW�SURYiG QD�SRX]H�SR�]NRQWURORYiQt��åH�QDSiMHFt�]GURM�E\O

Y\SQXW��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

 VAROVÁNÍ .DEHOiå�P åH�SURYiG W�MHQ�RGERUQ �]S VRELOi�RVRED��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HXYiG MWH�GR�þLQQRVWL��SRNXG�QHQt�]DSRMHQ�REYRG�KDYDULMQtKR�Y\SQXWt�
1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 9åG\�S LSRMXMWH�]HPQLFt�SUYN\�QD�]HP�V�RGSRUHP�PHQãtP�QHå�����Ω�SUR�W tGX
����9VW �QHER�V�RGSRUHP�PHQãtP�QHå����Ω�SUR�W tGX�����9VW ��1HGRGUåHQt
P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

 8SR]RUQ Qt ,QVWDOXMWH�YQ Mãt�VW\NDþH�D�SURYH WH�GDOãt�EH]SHþQRVWQt�RSDW HQt�SURWL�]NUDWX�YH
YQ Mãt�NDEHOiåL��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 3 HVY GþHWH�VH��åH�MPHQRYLWp�YVWXSQt�QDS Wt�P QLþH�MH�VWHMQp�MDNR�VW tGDYp
QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH��1HVSUiYQp�QDS Wt�]GURMH�P åH�]S VRELW�SRåiU�
]UDQ Qt�QHER�QHVSUiYQRX�þLQQRVW�

 8SR]RUQ Qt 3 LSRMWH�EU]GLFt�RGSRU�D�EU]GLFt�RGSRURYRX�MHGQRWNX��MDN�MH�VSHFLILNRYiQR�Y tomto
PDQXiOX��1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRåiU�

 8SR]RUQ Qt 3 HVY GþHWH�VH�R�VSUiYQRVWL�D�EH]SHþQRVWL�NDEHOiåH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 3 HVY GþHWH�VH��]GD�ãURXE\�QD�VYRUNRYQLFL�MVRX�SHYQ �GRWDåHQ\��1HGRGUåHQt
P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU��]UDQ Qt�RVRE�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 1HS LSRMXMWH�QDSiMHFt�VW tGDYê�]GURM�QD�YêVWXSQt�VYRUN\�8��9 nebo W.
1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU��]UDQ Qt�RVRE�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�
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2-2-1 Blok svorek

3UR�NDEHOiå�EORNX�VYRUHN�P QLþH�RGPRQWXMWH�þHOQt�NU\W��NU\W�VYRUNRYQLFH��SRNXG
P QLþ�QHQt�PRGHO�����9��D�VSRGQt�NU\W�P QLþH�
3RG�þHOQtP�NU\WHP�MH�ãWtWHN�]REUD]XMtFt�XVSR iGiQt�KODYQtFK�YêYRG ��=DMLVW WH
RGPRQWRYiQt�WRKRWR�ãWtWNX�S HG�NDEHOiåt�VYRUHN��9êVWXSQt�VYRUN\�PRWRUX�PDMt
ãWtWHN�WDNp��2GPRQWXMWH�ãWtWHN�S HG�NDEHOiåt�VYRUHN�PRWRUX�

8VSR iGiQt�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX

8VSR iGiQt�VYRUHN�KODYQtKR�REYRGX

• �*�09�$�����Då��*�09�$����������Då������N:������Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt
����9VW
�*�09�$%����Då��*�09�$%���������Då�����N:����MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt
����9VW

Poznámka: Pro jednofázový vstup propojte R/L1 a S/L2.
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• �*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:���
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$%����Då��*�09�$%����������Då�����N:���
MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:���
��Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW

Poznámka: Pro jednofázový vstup propojte R/L1 a S/L2.

• �*�09�$����������N:�����Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt�����9VW
�*�09�$%����Då��*�09�$%���������Då�����N:���MHGQRIi]RYp�YVWXSQt�QDS Wt
����9VW
�*�09�$�����Då��*�09�$����������Då�����N:�����Ii]RYp�YVWXSQt�QDS Wt����
9VW

Poznámka: Pro jednofázový vstup propojte R/L1 a S/L2.
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Svorky hlavního obvodu

Symbol Název Popis
R/L1

S/L2

T/L3

Vstupní svorky napájecího
zdroje

3G3MV-A2o�����Ii]RYp�����Då�����9VW
3G3MV-ABo���MHGQRIi]RYp�����Då�����9VW
(viz poznámka 1)
3GMV-A4o�����Ii]RYp�����Då�����9VW

U/T1

V/T2

W/T3

Výstupní svorky motoru ��Ii]RYê�YêNRQRYê�YêVWXS�SUR� t]HQt�PRWRU ��YL]
poznámka 2)
3G3MV-A2o a 3G3MV-ABo�����Ii]RYp�����Då�����9VW
3G3MV-A4o�����Ii]RYp�����Då�����9VW

B1

B2

3 LSRMRYDFt�VYRUN\�EU]GQpKR
odporu

6YRUN\�SUR�S LSRMHQt�H[WHUQtKR�EU]GQpKR�RGSRUX�QHER
EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\��S LSRMWH�SUR�]MLã RYiQt�S HS Wt
E KHP�EUåG Qt�

+1

+2

-

3 LSRMRYDFt�VYRUN\����D����
S LSRMRYDFt�VYRUN\�VV�WOXPLYN\
���D����S LSRMRYDFt�VYRUN\�VV
napájecího zdroje

3UR�SRWODþHQt�KDUPRQLFNêFK�S LSRMWH�VV�WOXPLYNX�QD
svorky +1 a +2.
3 L�QDSiMHQt�P QLþH�]H�VWHMQRVP UQpKR�]GURMH�S LSRMWH
ss zdroj na svorky +1 a -. (Svorka +1 je kladná svorka).

Zemnicí svorka =DMLVW WH��DE\�VYRUND�E\OD�X]HPQ QD�]D�QiVOHGXMtFtFK
podmínek:
3G3MV-A2o���8]HPQ WH�V odporem 100Ω�QHER�PpQ
3G3MV-ABo���8]HPQ WH�V odporem 100Ω�QHER�PpQ
3G3MV-A4o���8]HPQ WH�V odporem 10Ω�QHER�PpQ
V souladu s�SRN\Q\�(&�S LSRMWH�QD�QXORYê�ERG
napájecího zdroje.
Poznámka:   =DMLVW WH�VSRMHQt�]HPQt�VYRUN\�S tPR�QD

zem motoru.

Poznámka 1. 3 LSRMWH�MHGQRIi]RYê�YVWXS�N�RE PD�VYRUNiP�5�/��D�6�/��

Poznámka 2. 0D[LPiOQt�QDS Wt�QD�YêVWXSQt�VWUDQ �RGSRYtGi�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�SUR�YVWXS
P QLþH�
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6YRUN\� tGtFtKR�REYRGX

Symbol Název Specifikace
S1 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����YS HG�VWRS�
S2 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����Y]DG�VWRS�
S3 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����YQ Mãt�SRUXFKD��Y�NOLGX�RWHY HQê�
S4 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����UHVHW�SRUXFK\�
S5 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����PXOWLNURNRYi�U\FKORVWQt�IUHNYHQFH���
S6 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����PXOWLNURNRYi�U\FKORVWQt�IUHNYHQFH���
S7 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�SRPDOp�SRRWiþHQt�
SC 6HNYHQþQt�YVWXS�±�VSROHþQê

2SWRþOHQ���P$�S L���
Vss

FS 9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QDSiMHFtKR�]GURMH ���P$�S L����9VV
FR 9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
FC 5HIHUHQþQt�YVWXS�±�VSROHþQê

��Då����9VV�����NΩ)

Vstup

RP Impulzní vstup(PNP) Odezva frekvence:
��Då����N+]
�����Då�����('�
ORJ�Ä�³��+�������Då�����9
log „0“ (L) : max 0,8 V

MA 0XOWLIXQNþQt�NRQWDNWQt�YêVWXS��Y�NOLGX�UR]HSQXWê���SRUXFKD�
MB 0XOWLIXQNþQt�NRQWDNWQt�YêVWXS��Y�NOLGX�VHSQXWê���SRUXFKD�
MC 0XOWLIXQNþQt�NRQWDNWQt�YêVWXS�±�VSROHþQê

Reléový výstup:
PD[���$�S L����9VV
PD[���$�S L�����9VW

P1 0XOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYê�YêVWXS����E KHP�þLQQRVWL�
P2 0XOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYê�YêVWXS����GHWHNFH�IUHNYHQFH�
PC 0XOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYê�YêVWXS�±�VSROHþQê

Výstup 50 mA –
RWHY HQê�NROHNWRU�S L
max. 48 Vss

AM 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS

Výstup

AC 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�±�VSROHþQê
PD[����P$�S L���Då���
Vss

R+
R-

3 LMtPDFt�VWUDQD

S+

Komu-
nikace

S-
Vysílací strana

Odpovídá RS-422/485

Poznámka: Funkce v závorkách jsou standardní nastavení.
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9êE U�YVWXSQt�PHWRG\
• 3 HStQDþH�6:��D�6:���RED�MVRX�XPtVW Q\�QDG�VYRUNDPL� tGtFtKR�REYRGX��MVRX�SRXåLW\�SUR�YêE U

vstupní metody.
3R�RGPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�D�NU\WX�YROE\�P åHWH�SRXåtW�W\WR�S HStQDþH�

• 9êE U�PHWRG\�YVWXSQt�VHNYHQFH

• 3RXåLWtP�S HStQDþH�6:��PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�YVWXS\�131�QHER�313��MDN�MH�XYHGHQR�QtåH�
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• 9êE U�]DNRQþRYDFtKR�RGSRUX�X�56��������

• =DNRQþRYDFt�RGSRU�P åH�EêW�Y\EUiQ�QDVWDYHQtP�NROtNX���S HStQDþH�6:��GR�SRORK\�21�
Standardní nastavení pro tento kolík je OFF.

«�Y\EtUi�]DNRQþRYDFt�RGSRU�X�56��������

… vybírá metodu reference vstupní frekvence

Metoda komunikace Nastavení kolíku 1
RS-422 Nastaveno na ON
RS-485 1DVWDYHQR�QD�21�SRX]H��NG\å�MHGQRWND�MH�NRQFRYê�VODYH�

• 9êE U�PHWRG\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QD�YVWXSX

• 3RXåLWtP�NROtNX���S HStQDþH�6:��PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�SURXGRYê�QHER�QDS RYê�YVWXS�MDNR�PHWRGD
SUR�YVWXSQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL��6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�MH�QDVWDYHQt�QD�SURXGRYê�YVWXS�
1DVWDYHQt�SDUDPHWU �MVRX�SRåDGRYiQ\�GRKURPDG\�V�YêE UHP�PHWRG\�YVWXSX�UHIHUHQþQt
frekvence.

0HWRGD�YVWXSX�UHIHUHQþQt�IHNYHQFH Nastavení
kolíku 2

9êE U�UHIHUHQþQt�IHNYHQFH
(parametr n004)

1DS RYê�YVWXS��VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt� V (OFF) Nastavená hodnota 2
Proudový vstup I (ON) Nastavená hodnota 3 nebo 4

Poznámka: 1HQDVWDYXMWH�NROtN���GR�SRORK\�21�SUR�SURXGRYê�YVWXS��NG\å�QDS RYê�YVWXS�MH�YH�VWDYX
21��SURWRåH�P åH�VKR HW�RGSRU�YH�YVWXSQtP�REYRGX�
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2-2-2 Standardní nastavení

Poznámka: 8�P QLþH��*�09�$%��S LSRMWH�MHGQRIi]RYp�QDS Wt�����9VW �NH�VYRUNiP�5�/��D�6�/��
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• 3 tNODG�]DSRMHQt���GUiWRYp�VHNYHQFH

Poznámka: 1DVWDYWH�SDUDPHWU�����QD�SRYHO�RWiþHQt�YS HG�Y]DG���SUR���GUiWRYê�VHNYHQþQt�YVWXS�

������.DEHOiå�KODYQtKR�REYRGX

9HOLNRVW�YRGLþ ��ãURXE\�VYRUHN��XWDKRYDFt�PRPHQW�ãURXE �D
SDUDPHWU\�VW\NDþ

• 3UR�KODYQt�REYRG�D�]HPQLFt�YRGLþH�YåG\�SRXåtYHMWH�YRGLþH�V PVC izolací.
• 3RNXG�MH�Q NWHUê�YRGLþ�GORXKê�D�PRKO�E\�Y]QLNQRXW�~E\WHN�QDS Wt��]Y WãHWH�SU H]�YRGLþH

v závislosti na jeho délce.

• ��Ii]RYê�PRGHO�����9VW
Model
3G3MV

Symbol svorky Šroub
svorky

Utahovací
moment

šroubu (Nm)

3U H]
YRGLþH
(mm2)

'RSRUXþHQê
SU H]
YRGLþH
(mm2)

Vypínací proud
MLVWLþH

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2001 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2002 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2004 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2007 M 4 ����Då���� �����Då�� 2 10

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

2A2015 M 4 ����Då���� ��Då����

3,5

20
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Model
3G3MV

Symbol svorky Šroub
svorky

Utahovací
moment

šroubu (Nm)

3U H]
YRGLþH
(mm2)

'RSRUXþHQê
SU H]
YRGLþH
(mm2)

Vypínací proud
MLVWLþH

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2022 M 4 ����Då���� ��Då���� 3,5 20

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A2040 M 4 ����Då���� ��Då���� 5 30

• -HGQRIi]RYê�PRGHO�����9VW
Model
3G3MV

Symbol svorky Šroub
svorky

Utahovací
moment

šroubu (Nm)

3U H]
YRGLþH
(mm2)

'RSRUXþHQê
SU H]
YRGLþH
(mm2)

Vypínací proud
MLVWLþH

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

AB001 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

AB002 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

AB004 M 3,5 ����Då���� �����Då�� 2 10

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

3,5AB007 M 4 ����Då���� ��Då����

2

20

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

5,5AB015 M 4 ����Då���� ��Då����

3,5

20

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

AB022 M 4 ����Då���� ��Då���� 5,5 40

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

M 5 ����Då���� ����Då�� 8AB040

M 4 ����Då���� ��Då�� 5,5

50
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• ��Ii]RYê�PRGHO�����9VW
Model
3G3MV

Symbol svorky Šroub
svorky

Utahovací
moment

šroubu (Nm)

3U H]
YRGLþH
(mm2)

'RSRUXþHQê
SU H]
YRGLþH
(mm2)

Vypínací proud
MLVWLþH

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A4001 M 4 ����Då���� ��Då���� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A4004 M 4 ����Då���� ��Då���� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A4007 M 4 ����Då���� ��Då���� 2 5

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A4015 M 4 ����Då���� ��Då���� 2 10

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

A4022 M 4 ����Då���� ��Då���� 2 10

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

2A4030 M 4 ����Då���� ��Då����

3,5

20

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, V/T2, W/T3

2A4040 M 4 ����Då���� ��Då����

3,5

20
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.DEHOiå�QD�YVWXSQt�VWUDQ �KODYQtKR�REYRGX

• ,QVWDORYiQt�MLVWLþH
9åG\�SURSRMXMWH�YVWXSQt�YêNRQRYp�VYRUN\��5�/���6�/��D�7�/����D�QDSiMHFt�]GURM�SURVW HGQLFWYtP�MLVWLþH
RGSRYtGDMtFt�GDQpPX�P QLþL�

• 9\EHUWH�MLVWLþ�V�MPHQRYLWRX�KRGQRWRX�����Då��NUiW�Y\ããt�QHå�MH�MPHQRYLWê�SURXG�P QLþH�

• 8�þDVRYêFK�FKDUDNWHULVWLN�MLVWLþH�YH]P WH�Y�~YDKX�RFKUDQX�P QLþH�S HG�QDGSURXGHP��MHGQD
PLQXWD�S L�������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX��

• 0i�OL�EêW�MLVWLþ�V�SRXåLW�VSROHþQ �V�YtFH�P QLþL�QHER�RVWDWQtPL�]D t]HQtPL��QDVWDYWH�VHNYHQFL�WDN��åH
napájecí zdroj bude vypnut poruchovým výstupem, jak je zobrazeno v následujícím schématu.

Poznámka: Pro model 400 V�SRXåLMWH transformátor 400/200 V.

• ,QVWDORYiQt�SURXGRYpKR�FKUiQLþH

1D�YêVWXSX�P QLþH�MH�SRXåLWD�Y\VRNi�VStQDFt�IUHNYHQFH�D�WtP�MH�Y\WYi HQ�Y\VRNRIUHNYHQþQt�VYRGRYê
proud.

9ãHREHFQ �VH�Y\WYi t�Y�NDåGpP�P QLþL�VYRGRYê�SURXG�S LEOLåQ �����P$��MH�OL�QDSiMHFt�YRGLþ�GORuhý 1
P��D�S LEOLåQ ���P$�SUR�NDåGê�PHWU�QDSiMHFtKR�YRGLþH�QDYtF�

Proto v�REODVWL�YVWXSX�QDSiMHFtKR�]GURMH�SRXåLMWH�VSHFLiOQt�FKUiQLþ�SUR�P QLþH��NWHUê�GHWHNXMH�VYRGRYê
SURXG�SRX]H�YH�IUHNYHQþQtP�UR]VDKX��NWHUê�MH�QHEH]SHþQê�OLGHP�D�NWHUê�QHUHDJXMH�QD
Y\VRNRIHNYHQþQt�VYRGRYê�SURXG�

• 
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3 L�SRXåLWt�VSHFLiOQtKR�FKUiQLþH�SUR�P QLþH��Y\EHUWH�FKUiQLþ�V�SURXGRYRX�FLWOLYRVWt�QHMPpQ ����P$
QD�MHGHQ�P QLþ�

• 3 L�SRXåLWt�REY\NOpKR�FKUiQLþH��Y\EHUWH�FKUiQLþ�V�SURXGRYRX�FLWOLYRVWt�����P$�QD�MHGHQ�P QLþ�D
s vybavovací dobou 0,1 sec nebo více.

• ,QVWDORYiQt�VW\NDþH

3RNXG�QDSiMHFt�]GURM�KODYQtKR�REYRGX�Pi�EêW�Y\SQXW�Y�G VOHGNX�VHNYHQFH��SDN�PtVWR�SURXGRYpKR
MLVWLþH�V��PXVt�EêW�SRXåLW�PDJQHWLFNê�VW\NDþ�

-H�OL�YãDN�QD�YVWXSQt�VWUDQ �P QLþH�LQVWDORYiQ�VW\NDþ��SDN�S L�MHKR�UR]HSQXWt�GRFKi]t�N zastavení
SRKRQX�YROQêP�GRE KHP�D�QLNROLY�SR�QDVWDYHQp�GHFHOHUDþQt�N LYFH�

• =iW å�P åH�EêW�]DSQXWD�D�Y\SQXWD�VHSQXWtP�D�UR]HSQXWtP�PDJQHWLFNpKR�VW\NDþH�QD�SULPiUQt
VWUDQ ��ýDVWp�]DStQiQt�D�Y\StQiQt�PDJQHWLFNpKR�VW\NDþH�YãDN�P åH�]S VRELW�SRUXFKX�P QLþH�

• .G\å�MH�P QLþ� t]HQ�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUHP��QHP åH�EêW�DXWRPDWLFNi�þLQQRVW�SURYHGHQD�SR
obnovení napájení.

• 3 L�SRXåLWt�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�]DMLVW WH��DE\�E\OD�XWYR HQD�VHNYHQFH��YH�NWHUp�WHSHOQp�UHOp
MHGQRWN\�Y\StQi�PDJQHWLFNê�VW\NDþ�

• 3 LSRMHQt�YVWXSX�QDSiMHFtKR�]GURMH�N bloku svorek
1DSiMHFt�]GURM�YVWXSX�P åH�EêW�S LSRMHQ�NH�NWHUpNROLY�VYRUFH��SURWRåH�VOHG�Ii]t�YVWXSQtKR�QDSiMHFtKR
zdroje je nezávislý na sledu fází (R/L1, S/L2 a T/L3).

• Instalování reaktoru

-H�OL�P QLþ�S LSRMHQ�N vysokovýkonoYpPX�WUDQVIRUPiWRUX������N:�QHER�YtFH���QHER�MH�OL�S LSRMHQ
NRQGHQ]iWRU�SUR�]OHSãHQt�~þLQQtNX��SDN�P åH�YVWXSQtP�QDSiMHFtP�REYRGHP�SURWpFW�QDGP UQi
SURXGRYi�ãSLþND��FRå�P åH�]S VRELW�SRUXFKX�P QLþRYp�MHGQRWN\�

3UR�]DEUiQ Qt�WRPXWR�MHYX�LQVWDOXMWH�UHDNWRU�QD�YVWXSQt�VWUDQ �P QLþH�

7RWR�RSDW HQt�WDNp�]OHSãXMH�~þLQQtN�QD�QDSiMHFt�VWUDQ �

• ,QVWDORYiQt�S HS RYpKR�RPH]RYDþH
9åG\�SRXåLMWH�S HS RYê�RPH]RYDþ�QHER�GLRGX�SUR�LQGXNWLYQt�]iW åH�SREOtåH�P QLþH��7\WR�LQGXNWLYQt
]iW åH�]DKUQXMt�PDJQHWLFNp�VW\NDþH��HOHNWURPDJQHWLFNi�UHOp��VROHQRLGRYp�YHQWLO\��VROHQRLG\�D
magnetické brzdy.
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• ,QVWDORYiQt�RGUXãRYDFtKR�ILOWUX�QD�QDSiMHFt�VWUDQ
,QVWDOXMWH�RGUXãRYDFt�ILOWU�SUR�SRWODþHQt�UXãHQt�S HQiãHQpKR�PH]L�QDSiMHFtP�YHGHQtP�D�P QLþHP�

3 tNODG�]DSRMHQt��

Poznámka: �3RXåLMWH�VSHFLiOQt�RGUXãRYDFt�ILOWU�SUR�6<6'5,9(��*�09�

3 tNODG�]DSRMHQt��

Poznámka: �1HSRXåtYHMWH�RGUXãRYDFt�ILOWU�SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt��äiGQê�E åQê�RGUXãRYDFt�ILOWU�QHP åH
HIHNWLYQ �SRWODþLW�UXãHQt�JHQHURYDQp�P QLþHP�
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.DEHOiå�QD�YêVWXSQt�VWUDQ �KODYQtKR�REYRGX

• 3 LSRMHQt�EORNX�VYRUHN�N�]iW åL

3 LSRMWH�Y\VWXSQt�VYRUN\�8�7���9�7��D�:�7��N�S tYRGQtP�YRGLþ P�PRWRUX�8�9�D�:�

=NRQWUROXMWH��]GD�VH�PRWRU�RWiþt�YS HG�S L�SRYHOX�YS HG��3RNXG�VH�PRWRU�RWiþt�Y]DG�S L�SRYHOX�YS HG�
S HP WH�NWHUpNROLY�GY �YêVWXSQt�VYRUN\�PH]L�VHERX�D�]QRYX�MH�]DSRMWH�

• 1LNG\�QHS LSRMXMWH�QDSiMHFt�]GURM�N výstupním svorkám

1LNG\�QHS LSRMXMWH�QDSiMHFt�]GURM�N výstupním svorkám U/T1, V/T2 a W/T3.

3RNXG�MH�QDS Wt�S LYHGHQR�QD�YêVWXSQt�VYRUN\��YQLW Qt�REYRG�P QLþH�EXGH�SRãNR]HQ�

• 1LNG\�QH]NUDWXMWH�QHER�QHX]HPQ WH�YêVWXSQt�VYRUN\

3RNXG�VH�GRWNQHWH�YêVWXSQtFK�VYRUHN�KROêPD�UXNDPD�QHER�YêVWXSQt�YRGLþH�S LMGRX�GR�NRQWDNWX
s�NU\WHP�P QLþH��P åHWH�XWUS W�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�QHER�GRMGH�NH�VSRMHQt�QD�]HP��-H�WR
RE]YOiã �QHEH]SHþQp�

'EHMWH�WDNp��DE\�QHGRãOR�NH�]NUDWRYiQt�YêVWXSQtFK�YêYRG �

• 1HSRXåtYHMWH�~þLQtNRYê�NRQGHQ]iWRU�QHER�RGUXãRYDFt�ILOWU

1LNG\�QHS LSRMXMWH�~þLQtNRYê�NRQGHQ]iWRU�QHER�/&�QHER�5&�RGUXãRYDFt�ILOWU�N výstupnímu obvodu.
1HGRGUåHQt�P åH�]S VRELW�SRãNR]HQt�P QLþH�QHER�SRåiU�GDOãtFK�þiVWt�

• 1HSRXåtYHMWH�HOHNWURPDJQHWLFNp�VStQDþH�QHER�PDJQHWLFNp�VW\NDþH

1HS LSRMXMWH�HOHNWURPDJQHWLFNp�VStQDþH�QHER�PDJQHWLFNp�VW\NDþH�N výstupnímu obvodu.

Pokud je k�E åtFtPX�P QLþL�S LSRMHQD�]iW å��SDN�]DStQDFt�SURXG�VSXVWt�QDGSURXGRYRX�RFKUDQX
v�P QLþL�

• Instalování tepelného relé

0 QLþ�Pi�IXQNFL�HOHNWURQLFNp�WHSHOQp�RFKUDQ\�SUR�RFKUDQX�PRWRUX�S HG�S HK iWtP��3RNXG�MH�YãDN
SURYR]RYiQ�YtFH�QHå�MHGHQ�PRWRU�V�MHGQtP�P QLþHP��YåG\�LQVWDOXMWH�WHSHOQp�UHOp��7+5��PH]L�P QLþ�D
PRWRU�D�QDVWDYWH�Q����QD����WHSHOQi�RFKUDQD�Y\ D]HQD��

V�WRPWR�S tSDG �SURJUDPXMWH�VHNYHQFL�WDN��åH�HOHNWURPDJQHWLFNê�VW\NDþ�QD�YVWXSQt�VWUDQ �KODYQtKR
obvodu bude vypnut kontaktem tepelného relé.
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• ,QVWDORYiQt�RGUXãRYDFtKR�ILOWUX�QD�YêVWXSQt�VWUDQ
3 LSRMWH�RGUXãRYDFt�ILOWU�QD�YêVWXSQt�VWUDQX�P QLþH�SUR�VQtåHQt�Y\VRNRIUHNYHQþQtKR�UXãHQt�D
indukovaného rušení.

Indukované rušení: (OHNWURPDJQHWLFNi�LQGXNFH�Y\WYi t�UXãHQt�QD�VLJQiORYp�OLQFH�D
]S VREXMH�SRUXFK\�Y�þLQQRVWL�UHJXOiWRUX�

9\VRNRIUHNYHQþQt�UXãHQt�� Elektromagnetické vlny z�P QLþH�D�S tYRG �]S VREXMt�UXãHQt�S tMPX
UDGLRYpKR�S LMtPDþH�

• 2SDW HQt�SURWL�LQGXNRYDQpPX�UXãHQt
-DN�E\OR�SRSViQR�GtYH��RGUXãRYDFt�ILOWU�P åH�EêW�SRXåL�SUR�]DEUiQ Qt�LQGXNRYDQpKR�UXãHQt��NWHUp�MH
Y\WYi HQR�QD�YêVWXSQt�VWUDQ ��$OWHUQDWLYQ ��NDEHO\�PRKRX�EêW�YHGHQ\�YQLW NHP�X]HPQ Qp�NRYRYp
WUXEN\�SUR�]DEUiQ Qt�LQGXNRYDQpPX�UXãHQt��8PtVW QtP�NRYRYp�WUXEN\�QHMPpQ ����FP�RG�VLJQiORYp
OLQN\�VH�SRGVWDWQ �VQLåXMH�LQGXNRYDQp�UXãHQt�
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• 2SDW HQt�SURWL�Y\VRNRIUHNYHQþQtPX�UXãHQt

9\VRNRIHNYHQþQt�UXãHQt�MH�Y\WYi HQR�Y�P QLþL�MDN�QD�YVWXStFK��WDN�L�YêVWXSQtFK�OLQNiFK��3UR�VQtåHQt
Y\VRNRIUHNYHQþQtKR�UXãHQt�LQVWDOXMWH�RGUXãRYDFt�ILOWU�MDN�QD�YVWXSQt��WDN�L�YêVWXSQt�VWUDQ �D�WDNp
LQVWDOXMWH�P QLþ�Y�~SOQ �X]DY HQp�NRYRYp�VN tQL�

.DEHO�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�E\�P O�EêW�FR�QHMNUDWãt�

• 'pOND�NDEHOX�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP

3RNXG�MH�NDEHO�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�GORXKê��SDN�VH�Y\WYi t�Y\VRNRIUHNYHQþQt�VYRGRYê�SURXG��FRå
]S VREXMH�SUiY �WDNp�Y]U VW�YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH��7RWR�P åH�RYOLYQLW�SHULIHUQt�]D t]HQt�

3UR�]DEUiQ Qt�WRPXWR�MHYX��QDVWDYWH�QRVQRX�IUHNYHQFL��QDVWDYHQR�Y n080), jak je uvedeno v tabulce
QtåH��3RGUREQRVWL�±�YL]�QDVWDYRYiQt�SDUDPHWU �

Délka kabelu max. 50 m max. 100 m YtFH�QHå�����P
Nosná frekvence max. 10 kHz max. 5 kHz max 2,5 kHz

• -HGQRIi]RYê�PRWRU�QHP åH�EêW�SRXåLW
7HQWR�P QLþ�QHQt�YKRGQê�SUR�SURP QQp� t]HQt�RWiþHN�MHGQRIi]RYêFK�PRWRU ��-HGQRIi]RYp�PRWRU\
MVRX�EX �UR]EtKiQ\�SRPRFt�NRQGHQ]iWRUX�QHER�V�SRPRFQêP�UR]E KRYêP�YLQXWtP��PHWRGD�SUR
VWDQRYHQt�VP UX�RWiþHQt�S L�UR]E KX�MH�RGOLãQi���3RNXG�MH�SRXåLW�UR]E KRYê�NRQGHQ]iWRU��P åH�EêW
WHQWR�NRQGHQ]iWRU�SRãNR]HQ�QiKOêP�HOHNWULFNêP�YêERMHP�]S VREHQêP�QD�VWUDQ �P QLþH��3RNXG�MH
SRXåLW�PRWRU�V�UR]E KRYRX�Ii]t��P åH�EêW�SRPRFQp�YLQXWt�VSiOHQR��SURWRåH�RGVW HGLYê�VStQDþ
nepracuje.
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=HPQLFt�NDEHOiå
• 9åG\�SRXåLMWH�]HPQLFt�VYRUNX�P QLþH�����9 se zemním odporem 100 Ω�QHER�PpQ ��2EGREQ

YåG\�SRXåLMWH�]HPQLFt�VYRUNX�P QLþH�����9 se zemním odporem 10 Ω�QHER�PpQ �

• 1HS LSRMXMWH�QD�]HPQt�NDEHOiå�RVWDWQt�]D t]HQt�MDNR�MVRX�VYi HFt�DXWRPDW\�QHER�YêNRQRYp
elektrické stroje.

• 9åG\�SRXåLMWH�]HPQLFt�VSRMH��NWHUp�VSO XMt�WHFKQLFNp�QRUP\�SUR�HOHNWULFNi�]D t]HQt�D�PLQLPDOL]XMWH
GpONX�]HPQLFtFK�YRGLþ �
6YRGRYê�SURXG�WHþH�S HV�P QLþ��3URWR�SRNXG�MH�Y]GiOHQRVW�PH]L�]HPQLFt�HOHNWURGRX�D�]HPQLFt
VYRUNRX�S tOLã�YHONi��SRWHQFLiO�QD�]HPQLFt�VYRUFH�P QLþH�VH�VWDQH�QHVWDELOQt�

• 3 L�SRXåtYiQt�YtFH�QHå�MHGQRKR�P QLþH�GEHMWH�QD�WR��DE\VWH�QHY\WYR LOL�VP\þNX�QD�]HPQtP�YHGHQt�
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Harmonické

• Definice

+DUPRQLFNê�SU E K�VH�VNOiGi�]�HOHNWULFNpKR�YêNRQX�Y\WYi HQpKR�VW tGDYêP�]GURMHP�D�P QtFtFK�VH
IUHNYHQFt��NWHUp�MVRX�FHORþtVHOQêP�QiVRENHP�IUHNYHQFH�QDSiMHFtKR�]GURMH�

1iVOHGXMtFt�IUHNYHQFH�MVRX�KDUPRQLFNp����+]�QHER����+]�NRPHUþQtKR�QDSiMHFtKR�]GURMH�

Druhé harmonické: 120 (100) Hz

7 HWt�KDUPRQLFNp�� 180 (150) Hz

3UREOpP\�]S VREHQp�JHQHURYiQtP�KDUPRQLFNêFK
3U E K�QDS Wt�NRPHUþQtKR�QDSiMHFtKR�]GURMH�EXGH�]NUHVOHQ��SRNXG�NRPHUþQt�QDSiMHFt�]GURM�REVDKXMH
QDGP UQ �KDUPRQLFNêFK��6WURMH�V�WDNRYêP�NRPHUþQtP�QDSiMHFtP�]GURMHP�EXGRX�SUDFRYDW�QHVSUiYQ
QHER�EXGRX�JHQHURYDW�QDGP UQp�WHSOR�

• 3 tþLQ\�Y]QLNX�KDUPRQLFNêFK

• 2EY\NOH�PDMt�HOHNWULFNp�VWURMH�YHVWDY Qp�REYRG\��NWHUp�S HP XMt�NRPHUþQt�VW tGDYp�]GURMH�QD
VWHMQRVP UQp�]GURMH�
7DNRYp�VW tGDYp�]GURMH�YãDN�REVDKXMt�KDUPRQLFNp�QiVOHGNHP�UR]GtOX�Y toku proudu mezi ss a
VW tGDYêP�]GURMHP�

=tVNiQt�VV�]H�VW tGDYpKR�SURXGX�SRXåLWtP�XVP U RYDþ �D�NRQGHQ]iWRU
6WHMQRVP UQp�QDS Wt�VH�]tVNiYi�S HP QRX�VW tGDYpKR�QDS Wt�QD�SXOVXMtFt�XVP UQ Qp�QDS Wt�SRPRFt
XVP U RYDþ �D�Y\KOD]XMH�VH�SRPRFt�NRQGHQ]iWRU ��7DNRYê�VW tGDYê�SURXG�QLFPpQ �REVDKXMH
harmonické.
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0 QLþ
Vzhledem k�WRPX��åH�P QLþ�MH�QD�VYp�YVWXSQt�VWUDQ �Y\EDYHQ�XVP U RYDþHP��REVDKXMH�MHKR�YVWXSQt
SURXG�]QDþQp�KDUPRQLFNp�VORåN\��3URWRåH�P QLþH�YHONêFK�YêNRQ �SUDFXMt�VH�]QDþQêPL�SURXG\��P åH
EêW�L�SRGtO�KDUPRQLFNêFK�VORåHN�]QDþQ �Y\ããt�QHå�X�MLQêFK�HOHNWULFNêFK�VWURM
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• 3URWLRSDW HQt�V cívkami proti vzniku harmonických

6WHMQRVP UQp�D�VW tGDYp�FtYN\

6WHMQRVP UQp�D�VW tGDYp�FtYN\�SRWODþXMt�KDUPRQLFNp�D�SURXG\��NWHUp�VH�P Qt�QiKOH�D�]QDþQ �

6WHMQRVP UQp�FtYN\�SRWODþXMt�KDUPRQLFNp�OpSH�QHå�VW tGDYp�FtYN\��6WHMQRVP UQp�FtYN\��SRXåLWp�VH
VW tGDYêPL�FtYNDPL��SRWODþXMt�KDUPRQLFNp�PQRKHP�HIHNWLYQ ML�

ÒþLQQRVW�P QLþH�VH�]OHSãt�SR�SRWODþHQt�KDUPRQLFNêFK�YH�YVWXSQtP�SURXGX�P QLþH�

3 LSRMHQt

3 LSRMWH�VV�FtYNX�QD�LQWHUQt�VV�QDSiMHFt�]GURM�P QLþH�SR�Y\SQXWt�QDSiMHFtKR�]GURMH�N�P QLþL�D
S HVY GþHWH�VH��åH�LQGLNiWRU�QiERMH�P QLþH�Y\StQi�

1HGRWêNHMWH�VH�YQLW QtFK�REYRG �P QLþH�S L�þLQQRVWL��MLQDN�P åH�QDVWDW�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�QHER
popálení.

=S VRE�]DSRMHQt
[se ss cívkou]

>VH�VV�D�VW �FtYNDPL@
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Vlivy cívek
+DUPRQLFNp�MVRX�HIHNWLYQ �SRWODþHQ\��NG\å�MH�SRXåLWD�VV�FtYND�]iURYH �VH�VW �FtYNRX��MDN�MH�XYHGHQR
v následující tabulce.

3RP U�Y]QLNOêFK�KDUPRQLFNêFK����Metoda
SRWODþHQt

harmonických
5-tá

harmonická
7-má

harmonická
11-tá

harmonická
13-tá

harmonická
17-tá

harmonická
19-tá

harmonická
23-tá

harmonická
25-tá

harmonická

åiGQi�FtYND 65 41 8,5 7,7 4,3 3,1 2,6 1,8
VW �FtYND 38 14,5 7,4 3,4 3,2 1,9 1,7 1,3
ss cívka 30 13 8,4 5 4,7 3,2 3,0 2,2
VV�D�VW �FtYND 28 9,1 7,2 4,1 3,2 2,4 1,6 1,4

3 LSRMHQt�EU]GQpKR�RGSRUX�D�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\
.G\å�MH�SURYR]RYiQD�]iW å�V�YHONRX�VHWUYDþQRVWt��QHER�]iW å�X�NWHUp�MH�PRåQê�UHåLP�V urychlovacím
PRPHQWHP��SDN�VH�EXGH�UHNXSHURYDQi�HQHUJLH�YUDFHW�GR�P QLþH��3RNXG�MH�E KHP�GHFHOHUDFH
Y\WYi HQR�S HS Wt��29��]QDPHQi�WR��åH�UHNXSHURYDQi�HQHUJLH�S HNUDþXMH�NDSDFLWX�P QLþH��9 tom
S tSDG �SRXåLMWH�EU]GQê�RGSRU�QHER�EU]GQRX�RGSRURYRX�MHGQRWNX�

• 3 LSRMWH�EU]GQê�RGSRU�MDN�MH�]REUD]HQR�QD�QiVOHGXMtFtP�VFKpPDWX�

Poznámka 1. 3 L�SRXåLWt�EU]GQpKR�RGSRUX�LQVWDOXMWH�WHSHOQp�UHOp�SUR�PRQLWRURYiQt�WHSORW\�RGSRUX�

Poznámka 2. 3 L�SRXåLWt�EU]GQpKR�RGSRUX�QHER�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�]DMLVW WH�YORåHQt�VHNYHQFH
WDN��åH�QDSiMHFt�]GURM�SUR�P QLþ�EXGH�Y\SQXW�Y�S tSDG �DEQRUPiOQtKR�S HK iWt�
2SRPHQXWt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRåiU�

• %U]GQê�RGSRU��3RXåLMWH�YêVWXS�WHSHOQpKR�UHOp�SRXåLWpKR�SUR�PRQLWRURYiQt�WHSORW\�RGSRUX�

• %U]GQi�RGSRURYi�MHGQRWND��3RXåLMWH�FK\ERYê�NRQWDNWQt�YêVWXS�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�
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• 3 L�SRXåLWt�EU]GQpKR�RGSRUX�]DMLVW WH�QDVWDYHQt�Q�����YROE\�]DEUiQ Qt�]WUiW\�U\FKORVWL�S L�EU]G Qt�
QD�Ä�³��EH]�]DEUiQ Qt�]WUiW\�U\FKORVWL��

• %U]GQp�RGSRU\�D�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�SUR�P QLþ�W tG\�����9
0 QLþ��*�09 Brzdný odpor

�����SRP U�('�
3G3IV-

Brzdná odporová jednotka
������SRP U�('�

0LQLPiOQt�S LSRMHQê
odpor

A2001/AB001
A2002/AB002

PERF150WJ401 (400 Ω) --- 300 Ω

A2004/AB004 200 Ω
A2007/AB007

PERF150WJ201 (200 Ω) PLKEB20P7 (200 Ω, 70 W)
120 Ω

A2015/AB015 PERF150WJ101 (100 Ω) PLKEB21P5 (100 Ω, 260 W)
A2022/AB022 PERF150WJ700 (70 Ω) PLKEB22P2 (70 Ω, 260 W)

60 Ω

A2040/AB040 PERF150WJ620 (62 Ω) PLKEB23P7 (40 Ω, 390 W) 32 Ω

Poznámka: 1HSRXåtYHMWH�RGSRU\�PHQãt�QHå�PLQLPiOQt�KRGQRWD�RGSRUX��1HGRGUåHQt�P åH�SRãNRGLW
P QLþ�
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• %U]GQp�RGSRU\�D�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�SUR�P QLþ�W tG\�����9
0 QLþ��*�09 Brzdný odpor

�����SRP U�('�
3G3IV-

Brzdná odporová jednotka
������SRP U�('�

0LQLPiOQt�S LSRMHQê
odpor

A4002
A4004

750 Ω

A4007

PERF150WJ751 (750 Ω) PLKEB40P7 (750 Ω, 70 W)

510 Ω
A4015 PERF150WJ401 (400 Ω) PLKEB41P5 (400 Ω, 260 W) 240 Ω
A4022 PERF150WJ301 (300 Ω) PLKEB42P2 (250 Ω, 260 W) 200 Ω
A4030 PERF150WJ401 (400 Ω) PLKEB43P7 (150 Ω, 390 W) 100 Ω
A2040 PERF150WJ401 (400 Ω)

x 2
PLKEB43P7 (150 Ω, 390 W) 100 Ω

Poznámka: 1HSRXåtYHMWH�RGSRU\�PHQãt�QHå�PLQLPiOQt�KRGQRWD�RGSRUX��1HGRGUåHQt�P åH�SRãNRGLW
P QLþ�

������.DEHOiå�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX

tGtFt�VLJQiOQt�OLQND�VPt�EêW�PD[LPiOQ ����P�GORXKi�D�PXVt�EêW�RGG OHQi�RG
výkonových vedení.
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�PXVt�EêW�S LYHGHQD�GR�P QLþH�SURVW HGQLFWYtP�VWtQ QêFK
WZLVWRYDQêFK�SiU �YRGLþ �

.DEHOiå� tGtFtFK�YVWXSQtFK�YêVWXSQtFK�VYRUHN
=DSRMWH�NDåGRX�YVWXSQt�YêVWXSQt� tGtFt�VYRUNX�SRGOH�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�

• 9RGLþH�D�GRWDKRYDFt�PRPHQW

0XOWLIXQNþQt�NRQWDNWQt�YêVWXS��0$��0%�D�0&�
Velikost

šroubu svorky
Dotahovací

moment (Nm)
9RGLþ 3U H]�YRGLþH

mm2 (AWG)
'RSRUXþHQê
SU H]�YRGLþH
mm2 (AWG)

Kabel

Jednotlivý drát ����Då�����
����Då����

M3 ����Då����

Lanko ����Då�����
����Då����

0,75 (18) Kabel s PE
SOiãW P
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6HNYHQþQt�YVWXS��6��Då�6��D�6&���PXOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYê�YêVWXS��3���3���3&��
NRPXQLNDFH�56����������5���5���6���6����D�PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS
(AM�QHER�$&��D�YVWXS� DG\�SXOV ��53�

Velikost
šroubu svorky

Dotahovací
moment (Nm)

9RGLþ 3U H]�YRGLþH
mm2 (AWG)

'RSRUXþHQê
SU H]�YRGLþH
mm2 (AWG)

Kabel

Jednotlivý drát ����Då�����
����Då����

M2 �����Då�����

Lanko ����Då�����
����Då����

0,75 (18) Kabel s PE
SOiãW P

9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��)5��)6�D�)&�
Velikost

šroubu svorky
Dotahovací

moment (Nm)
9RGLþ 3U H]�YRGLþH

mm2 (AWG)
'RSRUXþHQê
SU H]�YRGLþH
mm2 (AWG)

Kabel

Jednotlivý drát ����Då�����
����Då����

M2 �����Då�����

Lanko ����Då�����
����Då����

0,75 (18) Speciální kabel
s�3(�SOiãW P�D
VWtQ QtP�SUR
P tFt�~þHO\

• 1HSiMLYp�NRQFRYN\�SUR�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX
3RXåLWt�QHSiMLYêFK�NRQFRYHN�SUR�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�MH�GRSRUXþHQR��SURWRåH�MVRX�VQDGQR�D
VSROHKOLY �S LSRMLWHOQp�

Poznámka: 3 L�SRXåLWt�QiVOHGXMtFt�QHSiMLYp�NRQFRYN\�VH�S HVY GþHWH��]GD�SU H]�YRGLþH�MH�����PP��

• 0HWRGD�NDEHOiåH
1. 8YROQ WH�ãURXE�VYRUN\�WHQNêP�ãURXERYiNHP
2. 9ORåWH�YRGLþ�]HVSRGD�GR�EORNX�VYRUHN
3. 'RWiKQ WH�ãURXE\�VYRUHN�SHYQ  momentem 0,5 Nm.
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Poznámka 1. �9åG\�RGG OWH�YHGHQt� tGtFtFK�VLJQiO �RG�NDEHOiåH�KODYQtKR�REYRGX�D�RVWDWQtFK
YêNRQRYêFK�YRGLþ �

Poznámka 2. 1HSiMHMWH�YRGLþH�NH�VYRUNiP� tGtFtKR�REYRGX��3RNXG�E\�YRGLþH�E\O\�SiMHQ\��YRGLþH�E\
QHPXVHO\�PtW�GREUê�NRQWDNW�VH�VYRUNDPL� tGtFtKR�REYRGX�

Poznámka 3. .RQHF�NDåGpKR�YRGLþH��NWHUê�Pi�EêW�S LSRMHQ�NH�VYRUNiP� tGtFtKR�REYRGX�PXVt�EêW
odizolován v�GpOFH�S LEOLåQ �����PP�

Poznámka 4. 3 LSRMWH�VWtQ Qt�QD�]HPQLFt�VYRUNX�P QLþH��1HX]HP XMWH�VWtQ Qt�QD� tGtFt�VWUDQ �

Poznámka 5. 2EDOWH�VWtQ Qt�SiVNRX��DE\�QHS LãOR�GR�NRQWDNWX�V ostatními signálními nebo silovými
YRGLþL
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.DEHOiå�YVWXSQtFK�VYRUHN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
=DSRMWH�YVWXSQt�VYRUN\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�)5�D�)&�WDN��MDN�MH�SRSViQR�QtåH�SUR�]SUDFRYiQt
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�'�$�MHGQRWNRX�SUR�S HP QX�GLJLWiOQtFK�GDW�QD�DQDORJRYi�QHER�SUR�H[WHUQt
napájecí zdroj.

• 3RXåLWp�YRGLþH
3UR�NDEHOiå�SRXåLMWH�VWtQ Qp�WZLVWRYDQp�YRGLþH�SUR�HOLPLQDFL�UXãHQt� tGtFtFK�VLJQiO �

'UXK�YRGLþH 3U H]�YRGLþH 9RGLþH��NWHUp�PDMt�EêW�SRXåLW\
Jednotlivý drát ����Då������PP2

Lanko ����Då������PP2
3(�VWtQ Qê�NDEHO�SUR�~þHO\�P HQt

• 1HSiMLYp�NRQFRYN\�SUR�YVWXSQt�VYRUN\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
3RXåLWt�QHSiMLYêFK�VYRUHN�SUR�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�MH�GRSRUXþHQR��SURWRåH�QHSiMLYp�VYRUN\�MVRX
VQDGQR�D�VSROHKOLY �S LSRMLWHOQp�

Poznámka: 3 L�SRXåLWt�QiVOHGXMtFt�QHSiMLYp�NRQFRYN\�VH�S HVY GþHWH��]GD�SU H]�YRGLþH�MH�����PP��

• 0HWRGD�NDEHOiåH

• 0HWRGD�NDEHOiåH�SUR�YVWXSQt�VYRUN\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�VWHMQi�MDNR�X�YVWXSQtFK�YêVWXSQtFK
VYRUHN� t]HQt�

• 9åG\�RGG OWH�YHGHQt� tGtFtFK�VLJQiO �RG�NDEHOiåH�KODYQtKR�REYRGX�D�RVWDWQtFK�YêNRQRYêFK�YRGLþ �

• 3 LSRMWH�VWtQ Qt�QD�]HPQLFt�VYRUNX�P QLþH��1HS LSRMXMWH�VWtQ Qt�N�]iW åL�

• 2EDOWH�VWtQ Qt�SiVNRX��DE\�VWtQ Qt�QHS LãOR�GR�NRQWDNWX�V ostatními signálními nebo silovými
YRGLþL�
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������6RXKODV�VH�VP UQLFHPL�(&

1iVOHGXMtFt�SRSLV�]DEH]SHþXMH��DE\�]S VRE�NDEHOiåH�VRXKODVLO�V�SRåDGDYN\
VP UQLF�(&��3RNXG�QiVOHGXMtFt�SRåDGDYN\�QHMVRX�VSOQ Q\��FHOp�Y\EDYHQt�YþHWQ
P QLþH�EXGH�SRW HERYDW�GDOãt�SRWYU]HQt�

Standardní zapojení

• Svorky hlavního obvodu
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• 6YRUN\� tGtFtKR�REYRGX

Poznámka: 9VWXSQt�YêVWXSQt�VLJQiO\�PRKRX�EêW�S LSRMHQ\�N�MHGQRPX�VWtQ QpPX�NDEHOX�
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6RXKODV�VH�VP UQLFH�(&

• .DEHOiå�QDSiMHFtKR�]GURMH
3 HVY GþHWH�VH��]GD�P QLþ�D�RGUXãRYDFt�ILOWU�MVRX�X]HPQ Q\�VSROHþQ �

• 9åG\�S LSRMXMWH�VYRUN\�YVWXSX�QDSiMHQt��5�/���6�/��D�7�/���D�QDSiMHFtKR�]GURMH�SRPRFt�YKRGQpKR
odrušovacího filtru.

• =NUD WH�GpONX�]HPQtKR�YRGLþH�WDN��MDN�MH�MHQ�PRåQp�

• 8PtVW WH�RGUXãRYDFt�ILOWU�FR�QHMEOtåH�P QLþH��=DMLVW WH��DE\�GpOND�NDEHOX�PH]L�RGUXãRYDFtP�ILOWUHP
D�P QLþHP�QHS HNURþLOD����FP�

• Jsou k dispozici následující odrušovací filtry (všechny patkové typy – „footprint“)

2GUXãRYDFt�ILOWU\�SUR���Ii]RYp�����9VW
0 QLþ 2GUXãRYDFt�ILOWU�SUR���Ii]RYp�����9VW

Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovitý proud (A)
A2001/A2002/A2004/A2007 PFI2010-E 10
A2015/A2022 PFI2020-E 20
A2040 PFI2030-E 30

2GUXãRYDFt�ILOWU\�SUR�MHGQRIi]RYp�����9VW
0 QLþ 2GUXãRYDFt�ILOWU�SUR�MHGQRIi]RYp�����9VW

Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovitý proud (A)
AB001/AB002/AB004 PFI1010-E 10
AB007/AB015 PFI1020-E 20
AB022 PFI1030-E 30
AB040 PFI1050-E 50

2GUXãRYDFt�ILOWU\�SUR���Ii]RYp�����9VW
0 QLþ 2GUXãRYDFt�ILOWU�SUR���Ii]RYp�����9VW

Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovitý proud (A)
A4002/A4004 PFI3005-E 5
A4007/A4015/A4022 PFI3010-E 10
A4030/A4040 PFI3020-E 20

• 3 LSRMHQt�PRWRUX�N�P QLþL

• 3 L�S LSRMRYiQt�PRWRUX�N�P QLþL�]DMLVW WH��DE\�SRXåLWê�NDEHO�P O�VSOpWDQp�VWtQ Qt�

• 6QLåWH�GpONX�NDEHOX�FR�QHMYtFH�D�X]HPQ WH�VWtQ Qt�QD�VWUDQ �P QLþH�L�QD�VWUDQ �PRWRUX��=DMLVW WH�
DE\�GpOND�NDEHOX�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�QHS HNURþLOD����P��'iOH�VH�GRSRUXþXMH��DE\
SUVWHQFRYp�MiGUR��FODPS�ILOWU��E\OR�S LSRMHQR�EOt]NR�N�YêVWXSQtP�VYRUNiP�P QLþH�

Výrobek Model Výrobce
clamp filtr 3G3IV-PFO OC2 RASMI
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• =DSRMHQt� tGtFtKR�NDEHOX

• =DMLVW WH��DE\�NH�VYRUNiP� tGtFtKR�REYRGX�E\O�S LSRMHQ�NDEHO�VH�VSOpWDQêP�VWtQ QtP�
8]HPQ WH�VWtQ Qt�SRX]H�QD�VWUDQ �P QLþH�

• 8]HPQ Qt�VWtQ Qt
$E\�E\OR�VWtQ Qt�X]HPQ QR�EH]SHþQ ��GRSRUXþXMH�VH��DE\�VY UND�NDEHOX�E\OD�S LSRMHQD�S tPR�QD
X]HP RYDFt�GHVWLþNX��MDN�MH�]REUD]HQR�QtåH�
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Souhlas s LVD
• 9åG\�S LSRMXMWH�P QLþ�D�QDSiMHFt�]GURM�S HV�MLVWLþ��YKRGQêP�SUR�RFKUDQX�P QLþH�S HG�SRãNR]HQtP�

NWHUp�P åH�EêW�]S VREHQp�]NUDWHP�

• 3RXåLMWH�MHGHQ�MLVWLþ��0&&%��QD�MHGHQ�P QLþ�

• 9\EHUWH�YKRGQê�MLVWLþ�Y následující tabulce.

Modely 200 V
0 QLþ -LVWLþ��0&&%���0LWVXELVKL�(OHFWULF�

Model 3G3MV- Typ Jmenovitý proud (A)
A2001 5
A2002 5
A2004 5
A2007 10
A2015 20
A2022 20
A2037

NF30

30
AB001 5
AB002 5
AB004 10
AB007 20
AB015 20
AB022 40
AB040

NF30

50

Modely 400 V
0 QLþ -LVWLþ��0&&%���0LWVXELVKL�(OHFWULF�

Model 3G3MV- Typ Jmenovitý proud (A)
A4002 5
A4004 5
A4007 5
A4015 10
A4022 10
A4030 20
A4040

NF30

20
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Poznámka: 3UR�]DMLãW Qt�SRåDGDYN �/9'�PXVt�EêW�P QLþ�FKUiQ Q�Vt RYêP�MLVWLþHP�Y�S tSDG ��åH
QDVWDQH�]NUDW��3 L�SRXåLWt�MHGQRKR�Vt RYpKR�MLVWLþH�V�GDOãtPL�P QLþL�QHER�]D t]HQtPL�VH
S HVY GþHWH��]GD�P QLþH�D�SRGREQi�]D t]HQt�MVRX�SOQ �FKUiQ QD��SRNXG�QDVWDQH
MHGQRSyORYê�]NUDW��MLQDN�PRKRX�EêW�P QLþH�QHER�]D t]HQt�SRãNR]HQD�

1DSiMHFt�]GURM�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��)6��P QLþH�Pi�]iNODGQt�L]RORYDQRX�NRQVWUXNFL��3 L�S LSRMHQt
P QLþH�N�SHULIHUQtP�]D t]HQtP�]DMLVW WH�]YêãHQt�VWXSQ �L]RODFH�



•
•

3-1 Názvosloví
����)XQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWU �D

verifikace
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3-1 Názvosloví

������-PpQD�þiVWt�D�MHMLFK�IXQNFH

Vzhled Název Funkce
Zobrazení dat =REUD]XMH�S tVOXãQp�GDWRYp�SRORåN\�MDNR�MH�UHIHUHQþQt

frekvence a nastavené parametry hodnot

Nastavení frekvence
FREQ

1DVWDYXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�XYQLW �UR]VDKX�PH]L���+]�D
maximální frekvencí

Indikátor FREF 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD�QHER
nastavena, pokud tento indikátor svítí

Indikátor FOUT 9êVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD��SRNXG
tento indikátor svítí.

Indikátor IOUT 9êVWXSQt�SURXG�P QLþH�P åH�EêW�PRQLWRURYiQ��SRNXG�WHQWR
indikátor svítí.

Indikátor MNTR Hodnoty nastavené v�8����Då�8����MVRX�PRQLWRURYiny,
pokud tento indikátor svítí.

Indikátor F/R 0 åH�EêW�Y\EUiQ�VP U�RWiþHQt��SRNXG�WHQWR�LQGLNiWRU�VYtWt
v�S tSDG ��åH�P QLþ�MH� t]HQ�SRPRFt�WODþtWND�E K��581��

Indikátor LO/RE -H�PRåQp�]YROLW�þLQQRVW�P QLþH�SURVW HGQLFWYtP�GLJLWiOQtKR
RSHUiWRUX�QHER�SRGOH�QDVWDYHQêFK�SDUDPHWU ��SRNXG�WHQWR
indikátor svítí.
Poznámka: ���.G\å�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL��P åH�EêW�WHQWR�VWDY

tohoto indikátoru pouze monitorován. Pokud
tento indikátor svítí, jakýkoliv vstupní povel
E K��581��MH�LJQRURYiQ�

Indikátor PRGM 3DUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�QHER
monitorovány, pokud tento indikátor svítí.
Poznámka: ���3RNXG�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL��SDUDPHWU\�PRKRX

EêW�SRX]H�PRQLWRURYiQ\�D�SRX]H�Q NWHUp
SDUDPHWU\�PRKRX�EêW�]P Q Q\��9VWXS�SRYHOX
chod je ignorován, pokud tento indikátor svítí.

7ODþtWNR�PyG 3RVWXSQ �S HStQi�]MHGQRGXãHQp�/('�LQGLNiWRU\�SRORåHN
(nastavení a monitorování).
Nastavení parametru, které má být provedeno, je zrušeno,
SRNXG�MH�WRWR�WODþtWNR�VWLVNQXWR�S HG�YORåHQtP�QDVWDYHQt�

Zobrazení dat

Zjednodušené
LED indikátory

7ODþtWND

Nastavení frekvence
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Vzhled Název Funkce
7ODþtWNR�LQNUHPHQWDFH
�S tU VWNX�

=Y\ãXMH�þtVOD�PXOWLIXQNþQtKR�PRQLWRUX��þtVOD
SDUDPHWU �D�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �

7ODþtWNR�GHNUHPHQWDFH
(poklesu)

6QLåXMH�þtVOD�PXOWLIXQNþQtKR�PRQLWRUX��þtVOD
SDUDPHWU �D�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �

7ODþtWNR�YNOiGiQt 9NOiGi�þtVOD�PXOWLIXQNþQtKR�PRQLWRUX��þtVOD
SDUDPHWU �D�KRGQRW\�YQLW QtFK�GDW�SRWp��NG\�MVRX
QDVWDYHQ\�QHER�]P Q Q\�

7ODþtWNR�FKRG��581� 6SRXãWt�FKRG�P QLþH��NG\å�MH��*�09�Y�þLQQRVWL
pomocí digitálního operátoru.

7ODþtWNR�VWRS�reset =DVWDYXMH�P QLþ��SRNXG�Q����QHQt�QDVWDYHQ�QD
]DEORNRYiQt�WODþtWND�6723�
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������1iVWLQ�þLQQRVWL

9êE U�LQGLNiWRU

3 L�NDåGpP�VWLVNQXWt�WODþtWND�PyG�MH�UR]VYtFHQ�LQGLNiWRU�Y�SR DGt�SRþtQDMH
LQGLNiWRUHP�)5()��'DWRYê�GLVSOHM�LQGLNXMH�SRORåNX�RGSRYtGDMtFt�Y\EUDQpPX
indikátoru.
,QGLNiWRU�)287�QHER�,287�VH�UR]VYtWt�SR�RS WRYQpP�]DSQXWt�P QLþH��SRNXG
indikátor FOUT nebo IOUT svítil v�RNDPåLNX�Y\SQXWt�P QLþH��,QGLNiWRU�)5()�VH
UR]VYtWt�SR�RS WRYQpP�]DSQXWt�P QLþH��SRNXG�Y�RNDPåLNX�Y\SQXWt�P QLþH�VYtWLO�MLQê
LQGLNiWRU�QHå�)287�QHER�,287�

Napájení zapnuto

)5()��UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�
0RQLWRUXMH�D�QDVWDYXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�

FOUT (výstupní frekvence)
Monitoruje výstupní frekvenci.

Poznámka: �7HQWR�LQGLNiWRU�VH�UR]VYtWt�SR�RS WRYQpP
]DSQXWt�P QLþH��SRNXG�VYtWLO�Y�RNDPåLNX
Y\SQXWt�P QLþH�

IOUT (výstupní proud)
Monitoruje výstupní proud.

Poznámka: �7HQWR�LQGLNiWRU�VH�UR]VYtWt�SR�RS WRYQpP
]DSQXWt�P QLþH��SRNXG�VYtWLO�Y�RNDPåLNX
Y\SQXWt�P QLþH�

MNTR (PXOWLIXQNþQt�PRQLWRURYiQt�
Monitoruje hodnoty nastavené v�8����Då�8����

)�5��FKRG�YS HG���Y]DG�
9\EtUi�VP U�RWiþHQt�

LO/RE (místní / dálkový)
9\EtUi�þLQQRVW�P QLþH�SURVW HGQLFWYtP

GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�QHER�SRGOH�SDUDPHWU �

35*0��1DVWDYHQt�SDUDPHWU �
Monitoruje nebo nastavuje hodnoty v�Q����Då

n179.

,QGLNiWRU�)5()�MH�RS W�UR]VYtFHQ�

Poznámka: 1DVWDYRYDFt�MHGQRWND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�MH�XUþHQD�KRGQRWRX
nastavenou v n035. Standardní jednotka je Hz.
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3 tNODG�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zapnuto napájení
Poznámka:    Pokud indikátor FREF nesvítí,

VWLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR
mód, dokud se indikátor
nerozsvítí.

3RXåLMWH�WODþtWND�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt
frekvence.
Po dobu nastavování budou zobrazená data
blikat. (viz poznámka 1)
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�QDVWDYHQi
KRGQRWD�E\OD�YORåHQD�D�]REUD]HQt�GDW�VH
rozsvítilo (viz poznámka 1)

Poznámka 1: 7ODþtWNR�(17(5�QHPXVt�EêW�VWLVNQXWR��SRNXG�Q����MH����5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VH�]P Qt�
NG\å�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�]P Q QD�SRPRFt�WODþtWHN�LQNUHPHQWDFH�D�GHNUHPHQWDFH�
zatímco zobrazení dat trvale svítí.

Poznámka 2: 5HIHUHQþQt�KRGQRWD�P åH�EêW�QDVWDYHQD�Y kterémkoliv z�QiVOHGXMtFtFK�S tNODG �

• 3DUDPHWU�Q����SUR�]YROHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QDVWDYHQ�QD����WM��UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
MH�RGEORNRYiQD�D�P QLþ�MH�Y módu dálkový (remote)).

• Parametr n008 pro zvolení UHIHUHþQt�IUHNYHQFH�Y místním (local) módu je nastaven na 1 (tj.
GLJLWiOQt�RSHUiWRU�MH�RGEORNRYiQ��D�P QLþ�MH�Y módu místní).

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då���MVRX�QD�YVWXSX�SUR�PXOWLNURNRYRX�U\FKORVWQt�þLQQRVW�

Poznámka 3: 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�P Q QD�GRNRQFH�E KHP�þLQQRVWL��SURYR]X��
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3 tNODG�PXOWLIXQNþQtKR�]REUD]HQt

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�RSDNRYDQ ��GRNXG�VH
indikátor MNTR nerozsvítí. Bude zobrazeno
U-01.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�YêE U�SRORåN\��NWHUi�Pi
být zobrazena.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�]REUD]LOD
GDWD�Y\EUDQp�SRORåN\�PRQLWRUX�
3RORåND�PRQLWRUX�VH�RS W�REMHYt�VWLVNQXWtP
WODþtWND�PyG�

• Monitorování stavu
3RORåND Zobrazení Jednotka zobrazení Funkce

U-01 5HIHUHQþQt
frekvence

Hz (viz poznámka) 0RQLWRUXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL���6WHMQp�MDNR
FREF)

U-02 Výstupní
frekvence

Hz (viz poznámka) Monitoruje výstupní frekvenci. (Stejné jako
FOUT)

U-03 Výstupní proud A Monitoruje výstupní proud. (Stejné jako IOUT)
U-04 9êVWXSQt�QDS Wt V 0RQLWRUXMH�LQWHUQt�UHIHUHQþQt�KRGQRWX

YêVWXSQtKR�QDS Wt�P QLþH�
U-05 6V�QDS Wt

VE UQLFH
V Monitoruje VV�QDS Wt�LQWHUQtKR�KODYQtKR�REYRGX

P QLþH�
U-06 Stav výstupní

svorky
--- Zobrazuje stav ON / OFF na vstupech.
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3RORåND Zobrazení Jednotka zobrazení Funkce
U-07 Stav výstupní

svorky
--- Zobrazuje stav ON / OFF na výstupech.

U-08 Monitorování
momentu

% =REUD]XMH�PRPHQW��NWHUê�MH�E åQ �QD�YêVWXSX
jako procento jmenovitého momentu motoru.
7RWR�]REUD]HQt�P åH�EêW�SURYiG QR�SRX]H�S L
PyGX�YHNWRURYpKR� t]HQt�

U-09 Chybový log
(poslední chyba)

--- 0RKRX�EêW�VOHGRYiQ\�þW\ L�SRVOHGQt�FK\E\�

Poznámka: ���Ä�³�]QDPHQi��åH�MH�]REUD]HQD
SRVOHGQt�FK\ED��6WLVNQ WH�WODþtWNR
inkrementace pro zobrazení
druhé poslední chyby. Zobrazeny
PRKRX�EêW�PD[LPiOQ �þW\ L
poslední chyby.

U-10 ýtVOR�VRIWZDUH --- 3RX]H�SUR�SRW HEX�20521
U-11 Výstupní výkon W 0RQLWRUXMH�YêVWXSQt�YêNRQ�P QLþH�
U-16 3,'�]S WQi

vazba
% 0RQLWRUXMH� tGtFt�]S WQRX�YD]EX�3,'

(Maximální frekvence: 100%)
U-17 PID vstup % 0RQLWRUXMH� tGtFt�YVWXS�3,'��0D[LPiOQt

frekvence: 100%)
U-18 PID výstup % Monitoruje výstup PID (Maximální frekvence:

100%)

Poznámka: -HGQRWND�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�MH�XUþHQD�QDVWDYHQRX
hodnotou v n035. Standardní jednotka je Hz.
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3 tNODG�YêE UX�QDVWDYHQt�YS HG���Y]DG

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
nerozsvítí indikátor F/R.
%XGH�]REUD]HQR�VRXþDVQp�QDVWDYHQt�
)RU��YS HG���rEv: vzad
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�]P QX�RWiþHQt�PRWRUX�
9\EUDQê�VP U�RWiþHQt�PRWRUX�EXGH
RGEORNRYiQ��NG\å�VH�GLVSOHM�]P Qt�SR
VWLVNQXWt�WODþtWND�

Poznámka: 6P U�RWiþHQt�PRWRUX�P åH�EêW�]P Q Q�GRNRQFH�E KHP�þLQQRVWL�

3 tNODG�YêE UX�QDVWDYHQt�PtVWQt���GiONRYê

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
nerozsvítí indikátor LO/RE.
%XGH�]REUD]HQR�VRXþDVQp�QDVWDYHQt�
RE: dálkové   LO: místní
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�QDVWDYHQt�P QLþH�GR
PtVWQtKR�QHER�GiONRYpKR�PyGX��9êE U�EXGH
RGEORNRYiQ��NG\å�VH�GLVSOHM�]P Qt�SR
VWLVNQXWt�WODþtWND�

Poznámka 1: 9êE U�PtVWQt�QHER�GiONRYê�MH�PRåQê�SRX]H�NG\å�P QLþ�QHQt�Y�þLQQRVWL��6RXþDVQp
QDVWDYHQt�P åH�EêW�PRQLWRURYiQR��NG\å�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL�

Poznámka 2: Nastavení místní nebo dálkový na PXOWLIXQNþQtFK�YVWXSQtFK�VYRUNiFK�P åH�EêW�P Q QR
SRX]H�SURVW HGQLFWYtP�YVWXSQtFK�PXOWLIXQNþQtFK�VYRUHN�

Poznámka 3: Pokud je indikátor LO/RE rozsvícen je ignorován kterýkoliv povel pro chod.
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3 tNODG�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�QDVWDYHQt�þtVOD�SDUDPHWUX�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��%XGRX�]REUD]HQD
GDWD�Y\EUDQpKR�þtVOD�SDUDPHWUX�
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro nastavení dat. Displej
S LWRP�EXGH�EOLNDW�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�GLVSOHM�VH�UR]VYtWt���YL]
poznámka 1)

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

%XGH�]REUD]HQR�þtVOR�SDUDPHWUX�

Poznámka 1: 3UR�]UXãHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�VWLVNQ WH�PtVWR�WRKR�WODþtWNR�PyG��=REUD]t�VH�þtVOR
parametru.

Poznámka 2: ([LVWXMt�SDUDPHWU\��NWHUp�QHPRKRX�EêW�E KHP�þLQQRVWL�P QLþH�P Q Q\��3RGUREQRVWL�±
YL]�VH]QDP�SDUDPHWU ��3 L�SRNXVX�]P QLW�WDNRYp�SDUDPHWU\�VH�S L�VWLVNQXWt�WODþtWND
LQNUHPHQWDFH�QHER�GHNUHPHQWDFH�]REUD]HQt�GDW�QH]P Qt�
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����)XQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWU �D�YHULILNDFH

'LJLWiOQt�RSHUiWRU�P QLþH��*�09�Pi�((3520��YH�NWHUp�PRKRX�EêW�XORåHQ\
QDVWDYHQp�KRGQRW\�YãHFK�SDUDPHWU �D�GDWD�R�NDSDFLW �D�YHU]L�VRIWZDUX�P QLþH�

3RXåLWtP�((3520�P åH�EêW�Y WãLQD�KRGQRW�QDVWDYHQêFK�SDUDPHWU �Y�P QLþL
]NRStURYiQD�GR�GDOãtKR�P QLþH�

Poznámka: 9H�YêãH�XYHGHQpP�S tSDG �YãDN�PXVt�PtW�P QLþH�VWHMQRX�VSHFLILNDFL
QDSiMHFtKR�]GURMH�D�VWHMQê�PyG� t]HQt��WM��9�I�QHER�YHNWRURYp� t]HQt���1 NWHUp�W\S\
KRGQRW�QDVWDYHQêFK�SDUDPHWU �QHPRKRX�EêW�NRStURYiQ\�

3-2-1 Parametr pro kopírování a verifikování nastavených
hodnot
• 3UR�þWHQt��NRStURYiQt�D�YHULILNDFL�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SRXåLMWH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU�

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n176 01B0 9êE U�IXQNFH
kopírování a
verifikace
parametru

1D�YêE U�MVRX�QiVOHGXMtFt�SRORåN\�
UG\��3 LSUDYHQ�S LMPRXW�GDOãt�SRYHO
U(G��þWH�SDUDPHWU
CPy: kopíruje parametr
vFy: verifikuje parametr
Y$��]REUD]XMH�NDSDFLWX�P QLþH
Sno: zobrazuje verzi softwaru

UG\�Då�Sno --- rdy OK

Poznámka: 3RNXG�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL��QHP åH�EêW�åiGQi�KRGQRWD�NRStURYiQD�QHER�]DSViQD�
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Sekvence zobrazení

Poznámka: 1iVOHGXMtFt�]REUD]HQt�MH�S tNODG�]REUD]HQp�NDSDFLW\�

3-2-2 Procedura kopírování parametru
• 3UR�NRStURYiQt�KRGQRW�SDUDPHWU �GR�GDOãtKR�P QLþH�XG OHMWH�QiVOHGXMtFt�NURN\�

1. 1DVWDYWH�Q����SUR�YêE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX�LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX�QD���
2. 1DVWDYWH�Q����SUR�YêE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX�QD����WDNåH�SDUDPHWU\�PRKRX�EêW�S HþWHQ\�
3. 3 HþW WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�SDUDPHWUX�]�SDP WL�((3520�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�V vybranou

SRORåNRX�rED.
4. 9\SQ WH�P QLþ�D�Y\MP WH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�
5. 1DPRQWXMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�GR�P QLþH��GR�NWHUpKR�PDMt�EêW�SDUDPHWU\�]NRStURYiQ\��3RWRP

]DSQ WH�P QLþ�
6. Zkopírujte data z�((3520�GR�P QLþH�V�Y\EUDQRX�SRORåNRX�Cpy.
7. =NRQWUROXMWH��]GD�MVRX�GDWD�]DSViQD�VSUiYQ �V�Y\EUDQRX�SRORåNRX�vFy.

• 9êãH�XYHGHQi�SURFHGXUD�MH�PRåQi��SRNXG�P QLþ�Pi�VWHMQRX�VSHFLILNDFL�QDSiMHFtKR�]GURMH�D
VWHMQê�PyG� t]HQt��WM��9�I�QHER�YHNWRURYp� t]HQt���1HQt�PRåQp�QDS tNODG�NRStURYDW�SDUDPHWU\
z modelu 200 V do modelu 400 V, nebo z�P QLþH��NWHUê�Pi� tGtFt�PyG�9�f do druhého, který má
PyG�YHNWRURYpKR� t]HQt�
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Poznámka 1: 1HPRKRX�EêW�]NRStURYiQ\�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �QHER�YêVWXSQt
IUHNYHQFH��NWHUi�Pi�EêW�GRGUåHQD�

Q�����YêE U�IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX
Q�����YêE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX
n178: chybový log
n179: verze software

Poznámka 2: 1iVOHGXMtFt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �QHPRKRX�EêW�]NRStURYiQ\��SRNXG�VH�P QLþH
navzájem liší v�NDSDFLW ��YêNRQX��

Q����Då�Q�����QDVWDYHQt�9�f
n036: jmenovitý proud motoru
n080: nosná fekvence
n105: moment kompenzace ztrát v�MiG H
n106: jmenovitý skluz motoru
Q�����RGSRU�YRGLþ �PRWRUX
n108: svodová LQGXNþQRVW�PRWRUX
n109: omezení kompenzace momentu
n110: proud motoru naprázdno
Q�����NRHILFLHQW�.��HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt
n158: kód motoru
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1DVWDYHQt�Q����SUR�YêE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX���LQLFLDOL]DFH
parametru

• 'RNXG�QHQt�]P Q QR�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt��QHPRKRX�EêW�åiGQi�GDWD�]DSViQD�GR�Q����SUR�YêE U
IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX��3UR�]iSLV�GDW�GR�WRKRWR�SDUDPHWUX�QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�]iND]X
zápisu parametru / inicializaci parametru na 4.

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n001 0101 9êE U�]iND]X
zápisu
parametru /
inicializace
parametru

3RXåLWR�SUR�RFKUDQX�SDUDPHWU
SURWL�]iSLVX��QDVWDYHQt�SDUDPHWU
QHER�]P Q\�UR]VDKX�PRQLWRURYiQt
SDUDPHWU �

3RXåLWR�SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU
na standardní nastavení.

0: Nastavení nebo monitorování
parametru n001. Parametry
XYQLW �UR]VDKX�Q����Då�Q����PRKRX
být pouze monitorovány.

1: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q����Då
n049.
(tj. nastavení skupiny funkcí 1)

2: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q����Då
n079.
(tj. nastavení skupiny funkcí 1 a 2)

3: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q����Då
n119.
�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���

4: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q����Då
n179.
�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���

���6WHMQi�þLQQRVW�MDNR����DOH�SRYHO
chod je vyjmut z módu program.

6: Vymazání chybového logu

���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �QD
standardní nastavení ve 2-drátové
sekvenci

���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH
3-drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 2-drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 3-drátové sekvenci

��Då�� 1 1 ne
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• Nastavení parametru v n001
Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
nerozsvítí indikátor PRGM. Zkontrolujte, zda
je zobrazeno „n001“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��-VRX�]REUD]HQD
GDWD�þtVOHP�VSHFLILNRYDQpKR�SDUDPHWUX�
6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH
SUR�]REUD]HQt�þtVOLFH����'LVSOHM�S LWRP�EOLNi�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�]REUD]HQt�GDW�EXGH�VYtWLW�

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR�MHGQp�VHNXQG �VH�RS W�]REUD]t
þtVOR�SDUDPHWUX�

ýWHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWUX��rEd)
• 3UR�þWHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWUX�Y�P QLþL�Y�SDP WL�((3520�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX�QD�rEd.

• 3RVWXS�þWHQt�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU
Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zkontrolujte, zda indikátor PRGM svítí.
3RNXG�35*0�QHVYtWt��VWLVNQ WH�RSDNRYDQ
WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH�LQGLNiWRU�35*0
nerozsvítí.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení n176.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��3RWp�EXGH
zobrazeno „rdy“.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�SUR�]REUD]HQt
„rED“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�QDVWDYHQp
KRGQRW\�SDUDPHWU �Y�P QLþL�E\O\�QDþWHQ\�GR
((3520�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX��% KHP�WRKR
displej bliká.

'RNRQþRYiQt 3R�S HþWHQt�YãHFK�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�VH
zobrazí „End“.

nebo 
6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�QHER�(17(5��=REUD]t
VH�RS W�þtVOR�SDUDPHWUX��Q�����

Poznámka: =DMLVW WH��DE\�Q����SUR�YêE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX�E\O�QDVWDYHQ�QD����DE\�SDUDPHWU\
PRKO\�EêW�þWHQ\�
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Kopírování dat v EEPROM digitálního operátoru do jiného
P QLþH��Cpy)

• 3UR�NRStURYiQt�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �GR�MLQpKR�P QLþH�]�SDP WL�((3520�GLJLWiOQtKR
RSHUiWRUX��QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX�QD�CPy.

• 3R�S HþWHQt�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �Y\SQ WH�P QLþ�D�Y\MP WH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�
Podrobnosti – viz ������'HPRQWiå�D�PRQWiå�NU\W .

• 1DPRQWXMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�GR�P QLþH��GR�NWHUpKR�MVRX�SDUDPHWU\�NRStURYiQ\��3DN�P QLþ
]DSQ WH�

• Zkontrolujte, zda je v�P QLþL�QDVWDYHQ�Q����SUR�YêE U�]ikazu zápisu parametru / inicializaci
SDUDPHWUX�QD����WM��PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�KRGQRW\�Q����Då�Q������3RNXG�Q����QHQt�QDVWDYHQR�QD
���SURYH WH�NURN\�XYHGHQp�YêãH�D�QDVWDYWH�Q����QD���

Poznámka: 9êãH�XYHGHQi�SURFHGXUD�MH�PRåQi�]D�S HGSRNODGX��åH�LQYHUWRU\�PDMt�VWHMQRX�VSHFLILNDFL
QDSiMHFtKR�]GURMH�D�PyGX� t]HQt��WM��9�I� t]HQt�QHER�YHNWRURYp� t]HQt��

• 3RVWXS�SUR�þWHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWUX

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení „n176“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��3RWp�VH�]REUD]t
„rdy“.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�SUR�]REUD]HQt
„Cpy“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQp
KRGQRW\�SDUDPHWU �]NRStURYDO\�]�SDP WL
((3520�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�GR�P QLþH�
% KHP�WRKR�GLVSOHM�EOLNi�

'RNRQþRYiQt 3R�S HþWHQt�YãHFK�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�VH
zobrazí „End“.

nebo 
6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�QHER�(17(5��=REUD]t
VH�RS W�þtVOR�SDUDPHWUX�

Poznámka 1. =NRQWUROXMWH�D�SURY WH�UR]VDK\�QDVWDYHQt�D�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �]DSVDQêFK
GR�P QLþH��3RNXG�MH�MDNR�YêVOHGHN�QDOH]HQD�MDNiNROLY�FK\ED��EXGRX�YãHFKQ\�QDVWDYHQp
KRGQRW\�SDUDPHWU �]DNi]iQ\�D�EXGRX�REQRYHQ\�S HGFKR]t�KRGQRW\�
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3RNXG�QDVWDQH�FK\ED�UR]VDKX�QDVWDYHQt��SDN�RGSRYtGDMtFt�þtVOR�SDUDPHWUX�EXGH�EOLNDW�
V�S tSDG �FK\E\�YHULILNDFH�EXGH�EOLNDW�ÄoP�“ (��MH�þtVOLFH��

Poznámka 2. 1iVOHGXMtFt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �QHER�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��NWHUi�Pi�EêW
GRGUåHQD��QHPRKRX�EêW�NRStURYiQ\�

Q�����YêE U�IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX
Q�����YêE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX
n178: chybový log
n179: verze software

Poznámka 3. 1iVOHGXMtFt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �QHPRKRX�EêW�]NRStURYiQ\��SRNXG�VH�P QLþH
navzájem liší v�NDSDFLW ��YêNRQX��

Q����Då�Q�����QDVWDYHQt�9�f
n036: jmenovitý proud motoru
n080: nosná fekvence
n105: moment kompenzace ztrát v�MiG H
n106: jmenovitý skluz motoru
Q�����RGSRU�YRGLþ �PRWRUX
n108: svodová LQGXNþQRVW�PRWRUX
n109: omezení kompenzace momentu
n110: proud motoru naprázdno
Q�����NRHILFLHQW�.��HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt
n158: kód motoru

9HULILNDFH�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU ��vFy)
• 3UR�RY HQt��åH�NRStURYDQp�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �Y�P QLþL�VRXKODVt�V�KRGQRWDPL�Y�SDP WL

((3520�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX��QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�IXQNFH�NRStURYiQt�SDUDPHWUX�QD�VFy.

Poznámka: 1DVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �PRKRX�EêW�RY HQ\�]D�S HGSRNODGX��åH�MVRX�]NRStURYiQ\
PH]L�P QLþL��NWHUp�PDMt�VWHMQRX�VSHFLILNDFL�QDSiMHFtKR�]GURMH�D�PyGX� t]HQt��WM��9�I� t]HQt
QHER�YHNWRURYp� t]HQt��

• 3RVWXS�SUR�YHULILNDFL�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení „n176“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��3RWp�VH�]REUD]t
„rdy“.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�SUR�]REUD]HQt
„Vfy“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQp
KRGQRW\�SDUDPHWU �YHULILNRYDO\��% KHP�WRKR
displej bliká.
Pokud nastavená hodnota parametru
QHRGSRYtGi��þtVOR�SDUDPHWUX�EXGH�EOLNDW�
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Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��WDNåH�RGSRYtGDMtFt
nastavená hodnota v�P QLþL�EXGH�EOLkat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��WDNåH�RGSRYtGDMtFt
nastavená hodnota v�SDP WL�(3520
digitálního operátoru bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH��DE\
YHULILNDFH�SRNUDþRYDOD�

6NRQþHQt Po zkontrolování všech nastavených hodnot
se zobrazí „End“.

nebo 
6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�QHER�(17(5��=REUD]t
VH�RS W�þtVOR�SDUDPHWUX��Q�����

Poznámka 1. 9êãH�XYHGHQi�þLQQRVW�MH�S HUXãHQD��NG\å�MH�VWLVNQXWR�WODþtWNR�6723�5(6(7�YH�FKYtOL�
NG\�þtVOR�SDUDPHWUX�QHER�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SDUDPHWUX�EOLNi��SURWRåH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�SDUDPHWUX�QHVRXKODVt��=REUD]t�VH�Ä(QG³��6WLVNQXWtP�WODþtWND�PyG�QHER�(17(5
VH�RS W�]REUD]t�þtVOR�SDUDPHWUX��Q�����

Poznámka 2. 3 L�SRNXVX�YHULILNRYDW�QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU �Y�P QLþtFK��NWHUp�PDMt�UR]GtOQRX
kapacitu (výkon) bliká „vAE“ jako chyba v�NDSDFLW ��YêNRQX���6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5
SUR�SRNUDþRYiQt�YHULILNDFH�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU ��3UR�]UXãHQt�þLQQRVWL
VWLVNQ WH�WODþtWNR�6723�5(6(7�
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������9êE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX
(zákaz zápisu dat do EEPROM digitálního operátoru)
• 3UR�XFKUiQ Qt�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �Y EEPROM digitálního operátoru nastavte n177 pro

YêE U�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX�QD����3 L�SRNXVX�R�þWHQt�QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �Y�P QLþL
s rED nastavením bude detekována chyba ochrany (PrE). To chrání nastavené hodnoty
SDUDPHWU �Y�((3520�S HG�]P QRX��=REUD]HQt�3U(�VH�Y\SQH�VWLVNQXWtP�WODþtWND�PyG�

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n177 01B1 9êE U�]iND]X
þWHQt
parametru

3RXåLWR�SUR�RFKUDQX�GDW
v EEPROM digitálního operátoru.
���ýWHQt�SDUDPHWUX�]DNi]iQR���'R
EEPROM nemohou být zapsána
åiGQi�GDWD��
���ýWHQt�SDUDPHWUX�SRYROHQR���'DWD
mohou být zapisována do
EEPROM).

0 a 1 1 1 ne

Poznámka 1. 'RNXG�QHQt�]P Q QR�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt��QHPRKRX�EêW�åiGQi�GDWD�]DSViQD�GR�Q����
3UR�]iSLV�GDW�GR�WRKRWR�SDUDPHWUX�QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX��
inicializaci parametru na 4.

Poznámka 2. Nastavení parametru má vliv na digitální operátor. Pokud je digitální operátor
s�FKUiQ Qými daty v�((3520�QDPRQWRYiQ�GR�MLQpKR�P QLþH��SDN�Q����EXGH
nastaveno na 0 bez ohledu na nastavení n177 v�P QLþL�

• .URN\�SUR�QDVWDYHQt�]iND]X�þWHQt�SDUDPHWUX

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY OHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR�PyG��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení „n177“.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��3RWp�VH�]REUD]t
VRXþDVQi�QDVWDYHQi�KRGQRWD�
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení nastavených
GDW��% KHP�WRKR�GLVSOHM�EOLNi�����=iND]�þWHQt
SDUDPHWUX��äiGQi�GDWD�QHPRKRX�EêW
zapsána do EEPROM).
���0RåQRVW�þWHQt�SDUDPHWU ��'DWD�PRKRX�EêW
zapsána do EEPROM).
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�XORåHQt
nastavené hodnoty a displej se rozsvítí.

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR�MHGQp�VHNXQG �VH�RS W�]REUD]t
þtVOR�SDUDPHWUX�
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������&K\E\�NRStURYiQt�QHER�YHULILNDFH�SDUDPHWU
• 1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�FK\EiFK��NWHUp�PRKRX�QDVWDW�S L�þWHQt��NRStURYiQt�QHER

YHULILNRYiQt�SDUDPHWU �D�R�RSDW HQtFK��NWHUi�PDMt�EêW�S LMDWD��3 L�]REUD]HQt�W FKWR�FK\E�GLVSOHM
bliká.

Displej Název 3UDYG SRGREQi�S tþLQD 2SDW HQt
pre Chyba ochrany %\O�SURYHGHQ�SRNXV�R�S HþWHQt

QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �
]DWtPFR�SDUDPHWU�Q����SUR�YêE U
]iND]X�þWHQt�E\O�QDVWDYHQ�QD���

Nastavte n177 na 1 a po
]NRQWURORYiQt�]NXVWH�]QRYX�þWHQt
QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �

rde &K\ED�þWHQt Nastavené hodnoty parametru
QHE\O\�S HþWHQ\�VSUiYQ �QHER
E\OR�GHWHNRYiQR�Qt]Np�QDS Wt
KODYQtKR�REYRGX�S L�þWHQt
QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU �

=QRYX�]NXVWH�SR�]NRQWURORYiQt��åH
QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX�MH�QRUPiOQt�

cse Chyba
kontrolního
VRXþWX

&K\EQê�NRQWUROQt�VRXþHW
QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU
vrácený z EEPROM digitálního
operátoru.

=QRYX�S HþW WH�QDVWDYHQp�KRGQRW\
SDUDPHWU �D�XORåWH�MH�GR�((3520�

nde &K\ED�ÄåiGQi
data“

V EEPROM digitálního operátoru
QHMVRX�XORåHQ\�åiGQp�QDVWDYHQp
KRGQRW\�SDUDPHWU �

3 HþW WH�QDVWDYHQp�KRGQRW\
SDUDPHWU �D�XORåWH�MH�GR�((3520�

cpe Chyba
kopírování

Byl proveden pokus kopírovat
nebo verifikovat nastavené
KRGQRW\�SDUDPHWU ��]DWtPFR�VH
P QLþH�RG�VHEH�OLãt�Y�QDS Wt
nebo v�PyGX� t]HQt�

=NRQWUROXMWH��]GD�VH�P QLþH�QHOLãt
v�QDS Wt�QHER�Y�PyGX� t]HQt��3RNXG
VH�P QLþH�OLãt��QHPRKRX�EêW�åiGQp
QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU
kopírovány ani verifikovány. Pokud
VH�P QLþH�OLãt�SRX]H�Y�PyGX� t]HQt�
]NXVWH�]QRYX�SR�]P Q �PyGX� t]HQt
P QLþH��GR�NWHUpKR�PDMt�EêW
QDVWDYHQp�KRGQRW\�SDUDPHWU
zapsány.

cye &K\ED�QDS Wt�S L
kopírování

3 L�NRStURYiQt�QDVWDYHQêFK
KRGQRW�SDUDPHWU �E\OR
GHWHNRYiQR�Qt]Np�QDS Wt�

=NXVWH�]QRYX�SR�NRQWUROH��åH�QDS Wt
hlavního obvodu je normální.

uae Chyba kapacity
(výkonu)

Byl proveden pokus kopírovat
nebo verifikovat nastavené
KRGQRW\�SDUDPHWU ��]DWtPFR�VH
P QLþH�RG�VHEH�OLãt�Y�NDSDFLW
(výkonu).

3UR�SRNUDþRYiQt�YH�YHULILNDFL
QDVWDYHQêFK�KRGQRW�SDUDPHWU
VWLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��3UR
]UXãHQt�þLQQRVWL�VWLVNQ WH�WODþtWNR
STOP/RESET.

ife Chyba
komunikace

Nastala chyba v komunikaci mezi
P QLþHP�D�GLJLWiOQtP
operátorem.

Zkuste znovu po kontrole spojení
PH]L�P QLþHP�D�GLJLWiOQtP
operátorem.



• •

����3RVWXS�S L�WHVWRYiQt�FKRGX
����3 tNODG\�þLQQRVWL
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 VAROVÁNÍ =DSQ WH�YVWXSQt�QDSiMHFt�]GURM�SRX]H�SR�QDPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�VYRUHN�
VSRGQtKR�NU\WX��RSHUiWRUX�D�YROLWHOQêFK�SRORåHN��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HRGVWUD XMWH�þHOQt�NU\W��NU\W\�VYRUHN��VSRGQt�NU\W�RSHUiWRUX�QHER�YROLWHOQp
SRORåN\��]DWtPFR�MH�P QLþ�QDSiMHQ��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HREVOXKXMWH�RSHUiWRU�QHER�VStQDþH�PRNUêPD�UXNDPD��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�YQLW NX�P QLþH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML�Y�S tSDG ��åH�SRXåtYiWH�IXQNFL�REQRYHQt�þLQQRVWL�SR
FK\E ��SURWRåH�VWURM�VH�P åH�QiKOH�UR]HE KQRXW�SRWp��NG\�E\O�]DVWDYHQ
DODUPHP��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML�RNDPåLW �SR�UHVHWRYiQt�NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt
QDSiMHQt��WtP�VH�Y\KQHWH�QHRþHNiYDQpPX�UHVWDUWX��SRNXG�MH�þLQQRVW�QDVWDYHQD
WDN��DE\�SRNUDþRYDOD�YH�IXQNFL�SRWp��NG\�MH�NUiWNRGREp�S HUXãHQt�QDSiMHQt
REQRYHQR���1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ ,QVWDOXMWH�VDPRVWDWQê�QRX]RYê�VWRS��SURWRåH�WODþtWNR�6723�QD�RSHUiWRUX�MH
v�þLQQRVWL��SRX]H�NG\å�MH�QDVWDYHQR�SURYiG Qt�IXQNFH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 3 HVY GþHWH�VH��åH�VLJQiO�FKRG�MH�Y\SQXWê�S HG�]DSQXWtP�QDSiMHQt��QDVWDYHQtP
DODUPX�QHER�S HStQiQtP�VHOHNWRUX�PtVWQt�GiONRYê��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 3 HG�VSXãW QtP�VH�S HVY GþHWH��åH�GRYROHQp�UR]VDK\�PRWRU �D�VWURM �MVRX
VSUiYQ �QDVWDYHQ\��SURWRåH�U\FKORVW�RWiþHQt�P åH�EêW�VQDGQR�]YêãHQD�] nízké
QD�Y\VRNRX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 3RXåLMWH�RGG OHQRX�S tGUåQRX�EU]GX��SRNXG�MH�WR�QXWQp��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 1HSURYiG MWH�NRQWUROX�VLJQiOX�E KHP�þLQQRVWL��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 1HP WH�QHGEDOH�QDVWDYHQt��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�
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4-1 Postup pro testování chodu

1. ,QVWDORYiQt�D�PRQWiå
,QVWDOXMWH�P QLþ�SRGOH�SRGPtQHN�SUR�LQVWDORYiQt��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD������=DMLVW WH��DE\
SRGPtQN\�SUR�LQVWDORYiQt�E\O\�GRGUåHQ\�

2. .DEHOiå�D�]DSRMHQt
=DSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�D�SHULIHUQt�]D t]HQt��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD�������9\EHUWH�SHULIHUQt
]D t]HQt��NWHUi�VSO XMt�SRGPtQN\�VSHFLILNDFH�D�]DSRMWH�MH�EH]�FK\E�

3. 3 LSRMHQt�QDSiMHQt
3URYH WH�QiVOHGXMtFt�S tSUDYQp�NRQWURO\�S HG�]DSQXWtP�QDSiMHFtKR�]GURMH�

• 9åG\�]DMLVW WH��DE\�E\O�SRXåLW�QDSiMHFt�]GURM�R�VSUiYQpP�QDS Wt�D�åH�YVWXSQt�VYRUN\��5�/��
6�/��D�7�/���EXGRX�VSUiYQ �]DSRMHQ\�
3G3MV-A2� : 3-fázové 200 V�Då�����9VW
3G3MV-AB� : jednofázové 200 V�Då�����9VW ��YRGLþH�5�/��D�6�/��
3G3MV-A4� : 3-fázové 380 V�Då�����9VW

• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YêVWXSQt�VYRUN\�PRWRUX��8�7���9�7��D�:�7���MVRX�N motoru zapojeny
VSUiYQ �

• =DMLVW WH��åH�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�D� tGtFt�]D t]HQt�MVRX�]DSRMHQD�VSUiYQ ��3 HVY GþHWH�VH�
åH�YãHFKQ\� tGtFt�VYRUN\�MVRX�Y\SQXW\�

• 1DVWDYWH�PRWRU�QD�VWDY�EH]�]iW åH��WM��EH]�S LSRMHQt�QD�PHFKDQLFNê�V\VWpP��

• 3R�SURYHGHQt�YêãH�XYHGHQêFK�NRQWURO�S LSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�

4. Zkontrolujte stav displeje
=NRQWUROXMWH��DE\VWH�VH�XMLVWLOL��åH�Y�P QLþL�QHMVRX�åiGQp�FK\E\�

• Pokud displej v�GRE ��NG\�MH�S LSRMHQê�]GURM��MH�QRUPiOQt��EXGH�]REUD]HQR�QiVOHGXMtFt�
Indikátor chod: bliká
Indikátor alarm: vypnutý
Zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory: FREF, FOUT nebo IOUT svítí
Datový displej: Zobrazuje data odpovídající rozsvícenému indikátoru.

• Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V�WDNRYpP�S tSDG �SURYH WH
QXWQi�RSDW HQt�±�SRGUREQRVWL�YL]�.DSLWROD���ÒGUåED�þLQQRVWL.

5. ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
Inicializujte parametry
• 1DVWDYWH�Q����QD���SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU �YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

6. 1DVWDYHQt�SDUDPHWU
1DVWDYWH�SDUDPHWU\�SRåDGRYDQp�SUR�WHVWRYiQt�FKRGX�

• 3URYH WH�QDVWDYHQt�FKRGX�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�� tGtFt�PyG�PXVt�EêW�QDVWDYHQ�QD�9�I� t]HQt�
jinak nebude inicializován. Nastavte jmenovitý proud motoru, aby se zabránilo poškození
PRWRUX�QiVOHGNHP�S HWtåHQt�

7. ýLQQRVW�QDSUi]GQR
3RPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�UR]E KQ WH�PRWRU�EH]�]iW åH��QDSUi]GQR��

• 1DVWDYWH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�D�XYH WH�PRWRU�GR�FKRGX�SRXåLWtP
VHNYHQFH�WODþtWHN�
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8. ýLQQRVW�S L�VNXWHþQp�]iW åL
3 LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�D�SURYiG MWH�þLQQRVW�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

• 3RNXG�QHE\O\�REWtåH�S L�VSRXãW Qt�PRWRUX�QDSUi]GQR��S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP��]iW å�
k motoru a pracujte pomocí digitálního operátoru.

9. ýLQQRVW
=iNODGQt�þLQQRVW�
ýLQQRVW�]DORåHQi�QD�]iNODGQtP�QDVWDYHQt�SRåDGXMH�UR]E KQRXW�D�]DVWDYLW���VWDUW�VWRS��P QLþ�
Podrobnosti – viz strana 5-1.

=GRNRQDOHQi�þLQQRVW�
ýLQQRVW��NWHUi�SRXåtYi� t]HQt�3,'�QHER�RVWDWQt�IXQNFH��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD�����

• 3UR�þLQQRVW�VH�VWDQGDUGQtPL�SDUDPHWU\�SRGUREQRVWL�YL]�.DSLWROD���±�=iNODGQt�þLQQRVW

• 3UR�U ]Qp�]GRNRQDOHQp�þLQQRVWL�MDNR�MVRX�KRVSRGiUQp� t]HQt��3,'� t]HQt��]DEUiQ Qt�VWDYX
ÄVWDOO³��QHFKW Qp�]DVWDYHQt���QDVWDYHQt�QRVQp�IUHNYHQFH��GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�
kompenzace momentu a kompenzace skluzu – podrobnosti viz .DSLWROD���±�=iNODGQt�þLQQRVW
a .DSLWROD���±�=GRNRQDOHQi�þLQQRVW.
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����3 tNODG�þLQQRVWL

1 3 LSRMHQt�]GURMH

.RQWUROQt�ERG\�S HG�S LSRMHQtP�QDSiMHFtKR�]GURMH
• =NRQWUROXMWH��]GD�QDSiMHFt�]GURM�Pi�VSUiYQp�QDS Wt�D�åH�YVWXSQt�VYRUN\�P QLþH��5�/���6�/��D

T/L3) jsou k�P QLþL�S LSRMHQ\�VSUiYQ �

3G3MV-A2�: 3-fázové 200 V�Då�����9VW

3G3MV-AB�: jednofázové 200 V�Då�����9VW ��YRGLþH�5�/��D�6�/��

3G3MV-A4�: 3-fázové 380 V�Då�����9VW
• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YêVWXSQt�VYRUN\��8�7���9�7��D�:�7���MVRX�N mRWRUX�S LSRMHQ\�VSUiYQ �

• =DMLVW WH��DE\�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�D� tGtFt�]D t]HQt�E\O\�]DSRMHQ\�VSUiYQ ��3 HVY GþHWH�VH��åH
YãHFKQ\� tGtFt�VYRUN\�MVRX�Y\SQXW\�

• 1DVWDYWH�PRWRU�QD�E K�QDSUi]GQR��WM��EH]�S LSRMHQpKR�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX��

3 LSRMHQt�QDSiMHFtKR�]GURMH
• 3R�SURYHGHQt�YêãH�XYHGHQêFK�NRQWURO�S LSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�

2 Kontrola stavu zobrazení

• 3 L�QRUPiOQtP�]REUD]HQt��NG\å�MH�S LSRMHQê�]GURM��EXGH�]REUD]HQR�QiVOHGXMtFt�

1RUPiOQt�þLQQRVW

indikátor chod: bliká

indikátor alarm: vypnutý

zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsvíceny

Displej dat: Zobrazuje data odpovídající rozsvícenému indikátoru.

• Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V�WDNRYpP�S tSDG �±�SRGUREQRVWL�YL]
.DSLWROD���ýLQQRVW�S L�~GUåE �±�SURYH WH�QXWQi�RSDW HQt�

Chyba

Indikátor chod: bliká

Indikátor alarm: rozsvícený (detekce chyby) nebo bliká (detekce alarmu)

zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsvíceny

Displej dat: Je zobrazen kód chyby jako je UV1. Zobrazení se bude lišit v závislosti na typu chyby.
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3 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU

• ,QLFLDOL]XMWH�SDUDPHWU\�SRXåLWtP�QiVOHGXMtFt�SURFHGXU\�

• 3UR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU �QDVWDYWH�Q����QD���

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�RSDNRYDQ ��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��%XGRX�]REUD]HQD
data parametru n001.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro nastavení n001 na 8.
Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�]REUD]HQt�GDW�EXGH�VYtWLW�

--- Parametry budou inicializovány a n001 se
]P Qt�]���QD���

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

=REUD]t�VH�þtVOR�SDUDPHWUX�
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4 Nastavení parametru proudu motoru

• 3UR�SRNXVQRX�þLQQRVW�VSXV WH�P QLþ�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�� tGtFt�PyG�VH�QHLQLFLDOL]XMH��3URWR
QDVWDYWH�Q����QD���SUR� t]HQt�9�f. Nastavte parametr proudu motoru v n036, aby se zabránilo
SRãNR]HQt�PRWRUX�QiVOHGNHP�S HWtåHQt�

1DVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n002 0102 9êE U
tGtFtKR�PyGX

1DVWDYXMH� tGtFt�PyG�P QLþH�
��� tGtFt�PyG�9�f
���PyG�YHNWRURYpKR� t]HQt
Poznámka 1: � tGtFt�PyG�VH

neinicializuje
s nastavením n001

Poznámka 2:  1 NWHUp�SDUDPHWU\
VH�P Qt�SRGOH
nastavené hodnoty
n002. Podrobnosti
viz 5-1-2 Nastavení
tGtFtKR�PyGX

(n002).

0 a 1 1 0 ne

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

-H�]REUD]HQR�þtVOR�SDUDPHWUX�

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení n002.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�]REUD]HQt
nastavené hodnoty v n002.
3RNXG�KRGQRWD�Q����QHQt����SRXåLMWH�WODþtWNR
inkrementace nebo dekrementace pro
nastavení n002 na 0. Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�GLVSOHM�EXGH�VYtWLW�

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR���VHNXQG �VH�]REUD]t�þtVOR
parametru.
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Nastavení jmenovitého proudu motoru

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n036 0124 Jmenovitý
proud motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�MPHQRYLWpKR
SURXGX�PRWRUX��$��SRXåLWpKR�MDNR
UHIHUHQþQt�SURXG�PRWRUX�SUR�GHWHNFL
S HWtåHQt�PRWRUX��OL1).
Poznámka 1:  Standardní

nastavení
jmenovitého proudu
motoru je normální
jmenovitý proud
PD[LPiOQ
SRXåLWpKR�PRWRUX�

Poznámka 2: �'HWHNFH�S HWtåHQt
motoru (OL1) je
zablokována
nastavením
parametru na 0,0.

�����Då
150% (A)
jmenovitého
výstupního
proudu
P QLþH

0,1 A viz
poznámka
1
pod „Popis“

ne

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

-H�]REUD]HQR�þtVOR�SDUDPHWUX�

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení n036.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�]REUD]HQt
nastavené hodnoty v n036.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro nastavení n036 na
jmenovitý proud motoru. Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�GLVSOHM�EXGH�VYtWLW�

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR���VHNXQG �VH�]REUD]t�þtVOR
parametru.
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5 ýLQQRVW�EH]�]iW åH

• 6SXV WH�PRWRU�EH]�]iW åH��WM��EH]�S LSRMHQpKR�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX��SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR
operátoru.

Poznámka: �3 HG�SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�]NRQWUROXMWH��]GD�nastavitel frekvence je nastaven na
minimum (MIN).

2WiþHQt�YS HG���Y]DG�V digitálním operátorem
Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

0RQLWRURYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

6WLVNQ WH�WODþtWNR�FKRG��,QGLNiWRU�581�VH
rozsvítí.
2WRþWH�QDVWDYLWHO�)5(4�SRPDOX�YH�VP UX
RWiþHQt�KRGLQRYêFK�UXþLþHN��=REUD]t�VH
PRQLWRURYDQi�IUHNYHQFH��0RWRU�VH�]DþQH
RWiþHW�VP UHP�YS HG�SRGOH�UHIHUHQþQt
frekvence.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�SUR�]DSQXWt�LQGLNiWRUX
VP UX�RWiþHQt��=REUD]t�VH�Ä)RU³�
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�]P QX�VP UX�RWiþHQt
PRWRUX��9\EUDQê�VP U�RWiþHQt�PRWRUX�EXGH
RGEORNRYiQ��NG\å�VH�]P Qt�]REUD]HQt�SR
VWLVNQXWt�WODþtWND�

• 3R�]P Q �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QHER�VP UX�RWiþHQt�]NRQWUROXMWH��]GD�QHQDVWDO\�YLEUDFH�PRWRUX
nebo se z motoru neozývají neobvyklé zvuky.

• Zkontrolujte, zda nenastaly v�P QLþL�E KHP�þLQQRVWL�åiGQp�FK\E\�

Zastavení motoru
• 3R�GRNRQþHQt�þLQQRVWL�PRWRUX�YH�VWDYX�EH]�]iW åH�YH�VP UX�YS HG���Y]DG��VWLVNQ WH�WODþtWNR

STOP/RESET. Motor se zastaví (indikátor chod (RUN) bude blikat, dokud se motor nezastaví).

6 ýLQQRVW�VH�VNXWHþQRX�]iW åt

• 3R�]NRQWURORYiQt�þLQQRVWL�PRWRUX�YH�VWDYX�EH]�]iW åH�S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�D�SUDFXMWH�VH
VNXWHþQRX�]iW åt�

Poznámka: 3 HG�SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�]NRQWUROXMWH��]GD�nastavitel frekvence (FREQ) je
nastaven na minimum (MIN).

3 LSRMHQt�V\VWpPX
• 3R�S HVY GþHQt�VH��åH�VH�PRWRU�~SOQ �]DVWDYLO��S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�

• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YãHFKQ\�ãURXE\�MVRX�S LWDåHQ\��NG\å�S LSRMXMHWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�QD�RVX
motoru.
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ýLQQRVW�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX
• 3UR�S tSDG��åH�QDVWDQH�SRUXFKD�E KHP�þLQQRVWL��S HVY GþHWH�VH��]GD�MH�WODþtWNR�6723�QD

GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�VQDGQR�S tVWXSQp�

• 3RXåLMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�VWHMQêP�]S VREHP�MDNR�S L�þLQQRVWL�EH]�]iW åH�

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFL�QDVWDYWH�QHMG tYH�QD�Qt]NRX�U\FKORVW�RWiþHQt��D�WR�MHGQD�GHVHWLQD�QRUPiOQt
pracovní rychlosti.

.RQWUROD�þLQQRVWL
• 3R�]NRQWURORYiQt��åH�VP U�RWiþHQt�MH�VSUiYQê�D�åH�VWURM�SUDFXMH�KODGFH�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt�

]Y\ãWH�UHIHUHQþQt�U\FKORVW�

• 3R�]P Q �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QHER�VP UX�RWiþHQt�]NRQWUROXMWH��]GD�QHQDVWDO\�YLEUDFH�PRWRUX
nebo se z motoru neozývají neobvyklé zvuky. Zkontrolováním zobrazení monitoru (IOUT nebo
PXOWLIXQNþQt�8�����VH�XMLVW WH��åH�VH�YêVWXSQt�SURXG�QHVWDO�S tOLã�QDGP UQêP�



• •

5-1 3RþiWHþQt�QDVWDYHQt
5-2 ýLQQRVW�S L�YHNWRURYpP� t]HQt
5-3 ýLQQRVW�S L� t]HQt�9�f
5-4 Nastavení módu místní / dálkový
5-5 9êE U� tGtFtKR�SRYHOX
5-6 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
5-7 Nastavení doby

akcelerace / decelerace
5-8 9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG
5-9 9êE U�]DVWDYRYDFtKR�PyGX
5-10 0XOWLIXQNþQt�YVWXS���YêVWXS
5-11 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�D

impulsní monitorovací výstup
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7DWR�VHNFH�Y\VY WOXMH�]iNODGQt�QDVWDYHQt�SRåDGRYDQi�SUR�þLQQRVW�D�]DVWDYHQt
P QLþH�

1DVWDYHQt�SDUDPHWU �SRSVDQêFK�]GH�EXGH�GRVWDWHþQp�SUR�MHGQRGXFKp�þLQQRVWL
P QLþH�

3URYH WH�WDWR�]iNODGQt�QDVWDYHQt�G tYH�QHå�S LNURþtWH�QD�Y\VY WOHQt�VSHFLiOQtFK
IXQNFt��GRNRQFH�L�NG\å�9DãH�DSOLNDFH�SRåDGXMH�SRXåLWt�WDNRYêFK�VSHFLiOQtFK�IXQNFt
MDNR�MVRX�HQHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt��3,'� t]HQt��]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
]DVWDYHQt��ÄVWDOO³���QDVWDYHQt�QRVQp�IUHNYHQFH��GHWHNFH�S HNURþHQt��PRPHQWX�
kompenzace momentu, kompenzace skluzu. Podrobnosti viz Kapitola 6
5R]ãt HQi�þLQQRVW.

����3RþiWHþQt�QDVWDYHQt
• -VRX�SRåDGRYiQD�QiVOHGXMtFt�SRþiWHþQt�QDVWDYHQt

9êE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX���LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX��Q������1DVWDYWH�Q����QD���WDN��åH
SDUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�QHER�]REUD]HQ\�

9êE U� tGtFtKR�PyGX��Q������1DVWDYWH� tGtFt�PyG�QD� t]HQt�9�I�QHER�YHNWRURYp� t]HQt�SRGOH�GDQpKR
SRXåLWt�

������9êE U�]iND]X�]iSLVX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX��
inicializace parametru (n001)
• 1DVWDYWH�Q����QD���WDN��åH�SDUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�QHER�]REUD]HQ\�

n001 9êE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX��
LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWU

Registr 0101 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

Poznámka: 7HQWR�SDUDPHWU�XPRå XMH�]iND]�]iSLVX�SDUDPHWU ��]P Q\�QDVWDYHQt�QHER�UR]VDKX
]REUD]HQt�SDUDPHWU �QHER�LQLFLDOL]XMH�YãHFKQ\�SDUDPHWU\�QD�MHMLFK�VWDQGDUGQt�KRGQRW\�
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Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =REUD]HQt�D�QDVWDYHQt�Q�����3DUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�SRX]H�]REUD]HQ\�
1 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

(tj. nastavení skupiny funkcí 1)
2 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

(tj. nastavení skupiny funkcí 1 a 2)
3 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���
4 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���
5 6WHMQi�þLQQRVW�MDNR����DOH�SRYHO�FKRG�MH�Y\MPXW�Y programovém módu
6 Vymazání chybového logu
8 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �QD�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�YH���GUiWRYp�VHNYHQFL
9 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL
10 3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL��YL]�SR]QiPND�
11 3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL��YL]�SR]QiPND�

Poznámka: Nastavená hodnota parametru n002 není inicializována nastavením n001 na 8,9,10 nebo
11.
.DåGê�]�QiVOHGXMtFtFK�SDUDPHWU �MH�LQLFLDOL]RYiQ�SRGOH�S HGQDVWDYHQpKR� tGtFtKR�PyGX�
6WDQGDUGQt�KRGQRWD�VH�P Qt�SRGOH� tGtFtKR�PyGX��3RGUREQRVWL�YL]�VWUDQD�����
Q�����VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q�����QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q���
�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q�����QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q���
�þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX���Q�����]LVN�NRPSHQ]DFH
VNOX]X���Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�

������1DVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX��Q����
• 0 QLþ��*�09�SUDFXMH�Y módu vektorovéKR� t]HQt�QHER�Y módu V/I��NWHUê�P åH�EêW�]YROHQ�SRGOH

dané aplikace.
• Tyto dva módy mají následující charakteristiky.

9HNWRURYp� t]HQt
3 L�YHNWRURYpP� t]HQt�P QLþ�Y\SRþtWiYi�YHNWRU�SUDFRYQtFK�SRGPtQHN�PRWRUX��7DN�MH�GRVDåHQR�L�����
YêVWXSQtKR�PRPHQWX�PRWRUX�S L�YêVWXSQt�IUHNYHQFL���+]��9HNWRURYp� t]HQt�SRVN\WXMH�OHSãt� t]HQt
YêNRQX�PRWRUX�QHå� t]HQt�9�I�D�XPRå XMH�SRWODþLW�IOXNWXDFH�U\FKORVWL�RWiþHQt�EH]�RKOHGX�QD�]P Q\
]iW åH��1RUPiOQ �QDVWDYXMWH�P QLþ�GR�WRKRWR�PyGX�
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tGtFt�PyG�9�f
7HQWR�PyG��NWHUê�VH�SRXåtYi�X�NRQYHQþQtFK�P QLþ �SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt��MH�YKRGQê�SUR�QiKUDGX
NRQYHQþQtKR�PRGHOX�P QLþHP��*�09��SURWRåH�P QLþ�Y�WRPWR�PyGX�P åH�SUDFRYDW�EH]�RKOHGX�QD
NRQVWDQW\�PRWRUX��1DYtF��QDVWDYWH�P QLþ�GR�WRKRWR�PyGX��SRNXG�MH�P QLþ�S LSRMHQ�N�YtFH�QHå�MHdnomu
PRWRUX�QHER�NH�VSHFLiOQtP�PRWRU P��MDNR�MVRX�U\FKORE åQp�PRWRU\�

n002 9êE U� tGtFtKR�PyGX Registr 0102 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Poznámka: 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�YêE U� tGtFtKR�PyGX�P QLþH�

Hodnota Popis
0 tGtFt�PyG�9�f
1 tGtFt�PyG�±�YHNWRURYp� t]HQt��RWHY HQi�VP\þND�

Poznámka 1. 7HQWR�SDUDPHWU�QHQt�LQLFLDOL]RYiQ�QDVWDYHQtP�Q�����YêE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX��
LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX��QD���QHER���SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWUX��=DMLVW WH��DE\�]P QD
SDUDPHWUX�Q����QDVWDOD�S HG�]P QRX�PyGX� t]HQt�

Poznámka 2. .DåGê�]�QiVOHGXMtFtFK�SDUDPHWU �MH�LQLFLDOL]RYiQ�SRGOH� tGtFtKR�PyGX�QDVWDYHQpKR
v�WRPWR�SDUDPHWUX��6WDQGDUGQt�KRGQRWD�VH�P Qt�V� tGtFtP�PyGHP��3URWR�]DMLVW WH��DE\
QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�E\O\�QDVWDYHQ\�SR�QDVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX�Y n002.

Standardní hodnotaPara-
metr

Název
t]HQt�9�f

(nastavená hodnota: 0)
9HNWRURYp� t]HQt

(nastavená hodnota: 1)
n014 VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 1,5 Hz 3,0 Hz
n015 QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 12,0 V (24,0 V) 11,0 V (22,0 V)
n016 minimální výstupní frekvence 1,5 Hz 1,0 Hz
n107 QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 12,0 V (24,0 V) 4,3 V (8,6 V)
n104 þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR

]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX
0,3 s 0,2 s

n111 zisk kompenzace skluzu 0,0 1,0
n112 þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR

]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�VNOX]X
2,0 s 0,2 s

Poznámka: Hodnoty v závorkách platí pro modely 400 V.
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����ýLQQRVW�S L�YHNWRURYpP� t]HQt

0 QLþ�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�Y\SRþtWiYi�YHNWRU�SUDFRYQtFK�SRGPtQHN�PRWRUX��7DN�MH
PRåQp�GRViKQRXW�Då�������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�PRPHQWX�S L�YêVWXSQt
IUHNYHQFL���+]��9HNWRURYp� t]HQt�SRVN\WXMH�YêNRQQ Mãt� t]HQt�PRWRUX�D�XPRå XMH
SRWODþLW�IOXNWXDFL�U\FKORVWL�RWiþHQt�EH]�RKOHGX�QD�]P Q\�]iW åH�
3UR�þLQQRVW�P QLþH�YH�YHNWRURYpP�PyGX� t]HQt�]DMLVW WH�QDVWDYHQt�QiVOHGXMtFtFK
SDUDPHWU �
n036 (jmenovitý proud motoru), n106 (jmenovitý skluz motoru), n107 (odpor vinutí
motoru), n110 (proud motoru naprázdno).

Nastavení jmenovitého proudu motoru (n036)
• Zkontrolujte štítek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU

QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�VWDQRYHQt�WHSORWQtFK�FKDUDNWHULVWLN
SUR�RFKUDQX�PRWRUX�S HG�S HK iWtP��6SUiYQ �QDVWDYHQi�KRGQRWD�FKUiQt�PRWRU�S HG�VSiOHQtP�
NWHUp�P åH�QDVWDW�SR�S HK iWt�PRWRUX�

n036 Jmenovitý proud motoru Registr 0124 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då���������MPHQRYLWpKR
YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH

Jednotka
nastavení

0,1 A Standardní
nastavení

viz
pozná
mka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�MPHQRYLWpKR�SURXGX
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Nastavení jmenovitého skluzu motoru (n106)
• Nastavte jmenovitý skluz motoru do n106.
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU

QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�NRPSHQ]DFL�VNOX]X�

• 9\SRþW WH�KRGQRWX�MPHQRYLWpKR�VNOX]X�PRWRUX�]�MPHQRYLWp�IUHNYHQFH��+]��D�RWiþHN�motoru (rpm)
na štítku motoru podle následujícího vzorce.

-PHQRYLWê�VNOX]��+]�� �MPHQRYLWi�IUHNYHQFH��+]��±�RWiþN\��rpm=ot/min) [�SRþHW�SyO ������

n106 Jmenovitý skluz motoru Registr 016A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

viz
pozná
mka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�VNOX]X�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�
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1DVWDYHQt�RGSRUX�YLQXWt�PRWRUX�SURWL�QXORYpPX�YRGLþL��Q����
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�SRORYLQX�RGSRUX�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�PRWRUX�QHER�RGSRUX�Ii]H�±�Ii]H�

• .RQWDNWXMWH�YêUREFH�PRWRUX�SUR�]MLãW Qt�YêãH�XYHGHQpKR�RGSRUX�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU
QDVWDYHQ�VSUiYQ �

n107 Odpor fáze motoru – nulový
YRGLþ

Registr 016B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������Ω) Jednotka
nastavení

viz poznámka
1

Standardní
nastavení

viz po-
známka
2

Poznámka 1. Hodnota bude nastavována v�S tU VWFtFK�SR�������Ω��SRNXG�MH�RGSRU�PHQãt�QHå����Ω a
v�S tU VWFtFK������Ω, pokud je odpor 10 Ω�QHER�Y Wãt�

Poznámka 2. 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQê�RGSRU�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Nastavení proudu motorem naprázdno (n110)
• Nastavte proud motoru naprázdno v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR

100 %.
• .RQWDNWXMWH�YêUREFH�PRWRUX�SUR�]MLãW Qt�SURXGX�PRWRUHP�QDSUi]GQR�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU
QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�NRPSHQ]DFL�VNOX]X�

n110 Proud motoru naprázdno Registr 016E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

viz po-
známka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�SURXGX�QDSUi]GQR�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�
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����ýLQQRVW�S L� t]HQt�9�f

7HQWR�PyG��NWHUê�VH�SRXåtYi�X�NRQYHQþQtFK�P QLþ �SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt��MH
YKRGQê�SUR�QiKUDGX�NRQYHQþQtKR�PRGHOX�P QLþHP��*�09��SURWRåH�P QLþ�Y tomto
PyGX�P åH�SUDFRYDW�EH]�RKOHGX�QD�NRQVWDQW\�PRWRUX��1DYtF��QDVWDYWH�P QLþ�GR
WRKRWR�PyGX��SRNXG�MH�N�P QLþL�S LSRMHQR�YtFH�PRWRU �QHER�VSHFLiOQt�PRWRU\��MDNR
MVRX�U\FKORE åQp�PRWRU\�
3UR�þLQQRVW�P QLþH�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�VH�S HVY GþHWH��åH�Q����MH�QDVWDYHQ�QD
MPHQRYLWê�SURXG�PRWRUX�D�Q����Då�Q����MVRX�QDVWDYHQ\�QD�Y]RUHN�9�f.

5-3-1 Nastavení jmenovitého proudu motoru (n036)
• Zkontrolujte štítek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.
• 7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�VWDQRYHQt�HOHNWURQLFNêFK�WHSORWQtFK�FKDUDNWHULVWLN�SUR

RFKUDQX�PRWRUX�S HG�S HK iWtP��6SUiYQ �QDVWDYHQi�KRGQRWD�FKUiQt�PRWRU�S HG�VSiOHQtP��NWHUp
P åH�QDVWDW�SR�S HK iWt�PRWRUX�

n036 Jmenovitý proud motoru Registr 0124 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då����������$��MPHQRYLWpKR
YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH

Jednotka
nastavení

0,1 A Standardní
nastavení

viz po-
známka
1

Poznámka 1. �6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�MPHQRYLWpKR�SURXGX
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Poznámka 2. 'HWHNFH�S HWtåHQt�PRWRUX��OL1) je zablokována nastavením tohoto parametru na 0,0.

������1DVWDYHQt�9�)�N LYN\��Q����Då�Q����
• 1DVWDYWH�N LYNX�9�I�WDN��DE\�YêVWXSQt�PRPHQW�PRWRUX�E\O�QDVWDYHQ�QD�SRåDGRYDQê�PRPHQW

]iW åH�

• 0 QLþ��*�09�]DKUQXMH�Y�VRE �IXQNFL�DXWRPDWLFNpKR�]YêãHQt�PRPHQWX��3URWR�P åH�EêW�GRVDåHQR
PD[LPiOQtKR�PRPHQWX�������QD�YêVWXSX�S L���+]�EH]�]P Q\�VWDQGDUGQtFK�QDVWDYHQt�
Zkontrolujte systém ve zkušebním provozu a ponechejte standardní nastavení taková jaká jsou,
SRNXG�QHSRåDGXMHWH�]P Q\�Y charakteristice.

n011 Maximální frekvence (FMAX) Registr 010B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0
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n012 0D[LPiOQt�QDS Wt��90$;� Registr 010C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

200,0
[400,0]

n013 )UHNYHQFH�PD[LPiOQtKR�QDS Wt
(FA)

Registr 010D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0

n014 6W HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��)%� Registr 010E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n015 1DS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt
frekvence (VC)

Registr 010F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
[24,0]

n016 Minimální výstupní frekvence
(FMIN)

Registr 0110 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n017 1DS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt
frekvence (VMIN)

Registr 0111 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
[24,0]

Poznámka: Hodnoty v�KUDQDWêFK�]iYRUNiFK�>�@�XUþXMt�KRGQRW\�SUR�P QLþH�W tG\�����9�

Poznámka 1. Nastavte parametry tak, aby
E\O\�VSOQ Q\�QiVOHGXMtFt
podmínky:
n016 ≤ n014 < n013 ≤ n011

Poznámka 2. Hodnota nastavená v n015
bude ignorována, pokud
parametry n016 a n014 mají
stejnou hodnotu.
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• =iW å�RV\�YH�YHUWLNiOQtP�VP UX�QHER�]iW å�V�Y\VRNêP�YQLW QtP�W HQtP�PRKRX�SRåDGRYDW�YHONê
PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL��3RNXG�MH�PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�QHGRVWDWHþQê��SDN�]Y\ãWH�QDS Wt
v�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt�R���9 za S HGSRNODGX��åH�QHQt�GHWHNRYiQR�S HWtåHQt��OL1
nebo 2/����3RNXG�MH�S HWtåHQt�GHWHNRYiQR��VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�QHER�XYDåXMWH�R�SRXåLWt
P QLþH�V vyšším výkonem.

• 3RåDGRYDQê�PRPHQW�YHQWLOiWRU �QHER� t]HQt�þHUSDGHO�Y]U VWi�Y�]iYLVORVWL�QD�þWYHUFL�U\FKORVWL.
Nastavením kvadratického vzorce V/I�SUR�]YêãHQt�QDS Wt�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�RWiþHN�EXGH�Y]U VWDW
VSRW HED�V\VWpPX�
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5-4 Nastavení módu místní / dálkový

0 QLþ��*�09�SUDFXMH�Y místním nebo dálkovém módu. Následující popis
SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�W FKWR�PyGHFK�D�]S VREHFK�MHMLFK�YêE UX�

Základní koncepce
0yG�þLQQRVWL Základní koncepce Popis

místní (local) V tomto módu pracuje
P QLþ�Y systému nezávisle
D�WDN�P åH�EêW�WDNp
nezávisle ovládán.

Povel k�þLQQRVWL�

=DþtQi�WODþtWNHP�581�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�D�NRQþt
WODþtWNHP�6723�5(6(7�

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

Nastavte na digitálním operátoru nebo nastavitelem
FREQ.
1DVWDYWH�YêE UHP�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y místním módu
v n007.

dálkový
(remote)

0 QLþ�SUDFXMH�Y systému
SRGOH� tGtFtKR�VLJQiOX
hostitelského regulátoru.

Povely k�þLQQRVWL�
9ROLWHOQp�]H�þW\ �W\S �D�QDVWDYHQp�Y n003.
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�
Volitelné z�GHVHWL�W\S �D�QDVWDYHQp�Y n004.

0HWRG\�YêE UX�PtVWQt���GiONRYê
• 3UR�QDVWDYHQt�P QLþH�GR�PtVWQtKR�QHER�GiONRYpKR�PyGX�MVRX�GRVWXSQp�QiVOHGXMtFt�GY �PHWRG\�

• =YROWH�PyG�SRPRFt�WODþtWHN�/2�5(�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

• Nastavte jeden z PXOWLIXQNþQtFK�YVWXS ���Då����Q����Då�Q�����QD����SUR�QDVWDYHQt�P QLþH�GR
PtVWQtKR�PyGX�VH�]DSQXWêP�YVWXSHP� t]HQt�

Poznámka: 3RNXG�MH�YêãH�XYHGHQp�QDVWDYHQt�SURYHGHQR��YêE U�PyGX�EXGH�PRåQê�SRPRFt
PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX��DOH�QH�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�
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����9êE U� tGtFtKR�SRYHOX

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�WRP��MDN�YORåLW� tGtFt�SRYHO\�SUR�VSXãW Qt�D
]DVWDYHQt�QHER�]P QX�VP UX�RWiþHQt�PRWRUX�

-VRX�GRVWXSQp�GY �PHWRG\�YVWXSQtFK�SRYHO ��9\EHUWH�MHGHQ�] nich podle aplikace.

9êE U�RSHUDþQtKR�PyGX��Q����
• =YROWH�PHWRGX�YVWXSX�RSHUDþQtKR�PyGX�SUR�UR]E K�QHER�]DVWDYHQt�P QLþH�

• 1iVOHGXMtFt�PHWRGX�O]H�SRXåtW�SRX]H�Y�GiONRYpP�PyGX��3RYHO�P åH�EêW�YORåHQ�SRPRFt�sekvece
WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

n003 9êE U� tGtFtKR�SRYHOX Registr 0103 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWND�581�D�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MVRX�RGEORNRYiQD�
1 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�YH���YRGLþRYp�QHER���YRGLþRYp�VHNYHQFL�SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN

tGtFtKR�REYRGX�MH�RGEORNRYiQ�
2 Komunikace RS-422/485 je odblokována.
3 Vstup z�YROLWHOQp�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\�CompoBus/D je odblokován.

9êE U�IXQNFH�WODþtWND�6723�5(6(7��Q����
• .G\å�SDUDPHWU�Q����QHQt�QDVWDYHQ�QD����QDVWDYWH��]GD�SRXåtYiWH�QHER�QHSRXåtYiWH�WODþtWNR

6723�5(6(7�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�SUR�]DVWDYHQt�P QLþH�Y dálkovém módu. V místní módu je
WODþtWNR�6723�5(6(7�YåG\�RGEORNRYiQR�EH]�RKOHGX�QD�QDVWDYHQt�Y n003.

n007 9êE U�IXQNFH�WODþtWND�6723 Registr 0107 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�RGEORNRYiQR�
1 7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�]DEORNRYiQR�
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����1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�WRP��MDN�QDVWDYLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v�P QLþL��0HWRGX�Y\EHUWH�SRGOH�RSHUDþQtKR�PyGX�

Dálkový mód: Vyberte a nastavte jednu z�GHVHWL�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y n004.

Místní mód: 9\EHUWH�D�QDVWDYWH�MHGQX�]H�GYRX�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y n008.

9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q�����Y dálkovém módu
• 9\EHUWH�YVWXSQt�PHWRGX�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y dálkovém módu.
• V�GiONRYpP�PyGX�MH�GRVWXSQêFK�S W�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt��9\EHUWH�MHGQX�] nich v závislosti na

aplikaci.

n004 9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0104 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastavení nastavitele frekvence na digitálním operátoru jsou odblokována (viz poznámka

1)
1 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH����Q�����MH�RGEORNRYiQD�
2 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�YVWXS���Då����9��MH�RGEORNRYiQD��YL]�SR]QiPND���
3 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA) je odblokována (viz

poznámka 3)
4 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA) je odblokována (viz

poznámka 3)
5 tGtFt�impulzní vstup je odblokován.
6 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�������+H[��SURVW HGQLFWYtP�NRPXQLNDFH�MH�RGEORNRYiQD�
7 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt����Då����9��MH�RGEORNRYiQ��7RWR�QDVWDYHQt�QHQt

SRåDGRYiQR��SRNXG�QHMVRX�S L�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
8 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR�SURXGX����Då����mA) je odblokován. Toto nastavení není

SRåDGRYiQR��SRNXG�QHMVRX�S L�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
9 9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\�CompoBus/D je odblokován.

Poznámka 1. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�QDVWDYHQD��NG\å�nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.
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Poznámka 2. Maximální frekvence (FMAX) je nastavena  vstupem 10 V.
Poznámka 3. Maximální frekvence (FMAX) je nastavena  vstupem 20 P$�]D�S HGSRNODGX��åH�SW2 na

t]HQt�3&%�MH�S HSQXW�] V na I.
Poznámka 4. 1DVWDYWH�Q����QD�P tWNR�IUHNYHQFH�impulzního vstupu, které je ekvivalentní maximální

frekvenci (FMAX).

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QDVWDYHQi�Y�Q����S VREt�MDNR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH����NG\å�MH�P QLþ
v PXOWLNURNRYp�U\FKORVWQt�þLQQRVWL��+RGQRW\�QDVWDYHQp�Y�Q����Då�Q����D�Q����Då�Q����SUR
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL���Då���MVRX�RGEORNRYiQ\�

9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q�����Y místním módu
• 9\EHUWH�PHWRGX�YVWXSX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y místním módu.
• V�PtVWQtP�PyGX�MVRX�GRVWXSQp�GY �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��9\EHUWe jednu z nich v závislosti na

aplikaci.

n008 9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0108 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastavení nastavitele frekvence na digitálním operátoru jsou odblokována (viz poznámka

1)
1 6HNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�RGEORNRYiQD��YL]�SR]QiPND���

Poznámka 1. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�QDVWDYHQD��NG\å�nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.

Poznámka 2. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�QDVWDYHQD�VHNYHQFt�WODþtWHN��SRNXG�VYtWt�LQGLNiWRU�)5()�
QHER�QDVWDYHQtP�KRGQRW\�Q����SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL����9�NDåGpP�S tSDG �KRGQRWD
je nastavena v n024.

������+RUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

%H]�RKOHGX�QD�PHWRGX�RSHUDþQtKR�PyGX�D�YVWXSX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�PRKRX�EêW
QDVWDYHQ\�KRUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

1DVWDYHQt�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q����D
n034)

• 1DVWDYWH�KRUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MDNR�SURFHQWD�Y]WDåHQi�N maximální frekvenci
jako 100 %.
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n033 +RUQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0121 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n034 'ROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0122 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

Poznámka: 3RNXG�Q����MH�QDVWDYHQ�QD�KRGQRWX�QLåãt�QHå�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��)0,1��
P QLþ�QHEXGH�PtW�YêVWXS��NG\å�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QLåãt�QHå�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�S L
zapnutém vstupu.

5-6-3 Nastavení analogového vstupu

6H t]HQt�YVWXSQtFK�VYRUHN�P åH�EêW�SRW HEQp�SUR�]DGiQt�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH��3 LWRP�SRXåLMWH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�SUR�VH t]HQt�SDUDPHWU �]LVNX�
S HGS Wt�D�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�

6H t]HQt�VYRUN\�)5�SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt��Q����D�Q����

• 1DVWDYWH�YVWXSQt�FKDUDNWHULVWLN\�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y�Q�����SUR�]LVN�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH��D�Q�����SUR�S HGS Wt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V nebo 20 mA) v n060 jako procento
Y]WDåHQp�N maximální frekvenci jako 100 %.

3 tNODG��3UR�GRVDåHQt�PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�S L���9�QDVWDYWH�KRGQRWX�QD��������SURWRåe vstup
10 V je 200 % maximální frekvence.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V, 0 mA nebo 4 mA) v n061 jako procento
Y]WDåHQp�N maximální frekvenci jako 100 %.

3 tNODG��3UR�GRVDåHQt�YêVWXSX������PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�S L���9 nastavte hodnotu na 50 %.

n060 =LVN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 013C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n061 3 HGS Wt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 013D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

������Då�����
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0
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• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX��Q����

• 3UR�YVWXS�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�KRGQRW\�P åH�EêW�QDVWDYHQ�GLJLWiOQt�ILOWU�VH�]SRåG QtP�SUYQtKR
iGX�

• 7RWR�QDVWDYHQt�MH�LGHiOQt��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt�VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q
rušením.

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�

n062 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

Registr 013E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10

6H t]HQt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX
(n068 a n069)

• Nastavte vstupní charakteristiky PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS Wt�Y n068 (pro zisk
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX��D�Q�����SUR�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX��

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V) v n068 jako procHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp�N maximální
frekvenci jako 100 %.

n068 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu

Registr 0144 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n069 3 HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu

Registr 0145 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu (n070)

• 3RXåLMWH�WHQWR�SDUDPHWU�SUR�QDVWDYHQt�]SRåG Qt�SUYQtKR� iGX�GLJLWiOQtKR�ILOWUX�SUR�PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�

• 1DVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�MH�HIHNWLYQt�SUR�KODGNRX�þLQQRVW�P QLþH��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt
VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q�UXãHQtP�

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�
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n070 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
QDS RYpKR�YVWXSX

Registr 0146 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10

6H t]HQt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX
(n071 a n072)

• Nastavte vstupní charakteristiky PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGX�Y n071 (pro zisk
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX��D�Q�����SUR�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového vstupu).

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (20 mA) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (4 mA) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

n071 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového
vstupu

Registr 0147 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n072 3 HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového
vstupu

Registr 0148 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR
vstupu (n073)

• 3RXåLMWH�WHQWR�SDUDPHWU�SUR�QDVWDYHQt�]SRåG Qt�SUYQtKR� iGX�GLJLWiOQtKR�ILOWUX�SUR�PXOWLIXQNþQt
analogový proudový vstup.

• 1DVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�MH�HIHNWLYQt�SUR�KODGNRX�þLQQRVW�P QLþH��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt
VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q�UXãHQtP�

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�

n073 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
proudového vstupu

Registr 0149 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10
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������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRPRFt�VHNYHQFH
WODþtWHN

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFL�R�SDUDPHWUHFK�Y]WDåHQêFK�QD�QDVWDYHQt
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRPRFt�VHNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��Q����
• V�SDUDPHWUX�Q����QDVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �]iYLVOêFK�KRGQRW��NWHUp

mají být nastaveny nebo monitorovány pomocí digitálního operátoru.
• +RGQRWD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�EXGH�QDVWDYHQD�Y�S tU VWFtFK�SR������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt

QHå�����+]�D�Y�S tU VWFtFK�SR�����+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�����+]�QHER�Y\ããt�

n035 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��
YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD

Registr 0123 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då����� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 0pQ �QHå�����+]��S tU VWN\������+]

����+]�D�YtFH��S tU VWN\�����+]
1 3 tU VWN\��������PD[��IUHNYHQFH���������
��Då��� 3 tU VWHN���RW�PLQ��SRþHW�SyO �PRWRUX�
���Då
3999

Nastavení jednotky
+RGQRWD��NWHUi�Pi�EêW�QDVWDYHQD�QHER�PRQLWRURYiQD�S L�PD[��IUHNYHQFL

������������������������W L�þtVOLFH
                        desetinné místo

Poznámka: 1DS tNODG�SUR�]REUD]HQt�������QDVWDYWH�KRGQRWX�QD�������YL]�SR]QiPND�

Poznámka: -HGQRWND�QDVWDYHQt�NDåGpKR�SDUDPHWUX�D�SRORåHN�PRQLWRURYiQt�QtåH�VH�P Qt
s desetinným místem.

Parametry
Q����Då�Q�����5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då���D�IUHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt�
Q����Då�Q�����5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då���

3RORåN\�PRQLWRURYiQt
8�����PRQLWRURYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
U-02: monitorování výstupní frekvence
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1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då����D�IUHNYHQþQt�SRYHO
NURNRYiQt��Q����Då�Q�����Q����Då�Q�����

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����D�IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt�PRKRX�EêW�VSROHþQ �QDVWDYHQ\
v�P QLþL��SRXåLWtP�UHJLVWU �Q����Då�Q�����Q����Då�Q�����

• 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då�����Q����Då�Q�����Q����Då�Q����

n024 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0118 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

6,0

n025 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0119 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n026 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n027 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n028 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n029 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00
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n030 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n031 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n120 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0178 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n121 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 0179 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n122 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n123 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n124 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n125 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00
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n126 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n127 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

Poznámka 1. -HGQRWND�QDVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�VH�P Qt�V hodnotou nastavenou
v�Q����SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��+RGQRW\�EXGRX
nastaveny s�S tU VWN\������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D�V�S tU VWN\�����+]�
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyšší.

Poznámka 2. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���MH�RGEORNRYiQD�QDVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt
frekvence na 1.

Poznámka 3. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����MVRX�RGEORNRYiQ\�QDVWDYHQtP�multikrokových referencí
U\FKORVWL���Då���Y n0���Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS��3RGUREQRVWL�±�YL]�QiVOHGXMtFt
tabulka pro vztah mezi PXOWLNURNRYêPL�UHIHUHQFHPL�U\FKORVWL���Då���D�UHIHUHQþQtPL
IUHNYHQFHPL���Då����

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH Multikroková
reference
rychlosti 1
(nastavená
hodnota: 6)

Multikroková
reference
rychlosti 2
(nastavená
hodnota: 7)

Multikroková
reference
rychlosti 3
(nastavená
hodnota: 8)

Multikroková
reference
rychlosti 4
(nastavená
hodnota: 9)

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON OFF OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF ON OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON ON OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON OFF ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF ON ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON ON ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON OFF OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF ON OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON ON OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF OFF ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON OFF ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF ON ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON ON ON ON
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3UR�]P QX�IUHNYHQFH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH����QDS tNODG��]DSQ WH�SRX]H�PXOWLIXQNþQt�YVWXSQt�VYRUNX�
kde je PXOWLNURNRYi�UHIHUHQFH�U\FKORVWL���QDVWDYHQD�D�Y\SQ WH�NWHURXNROLY�MLQRX�PXOWLIXQNþQt�YVWXSQt
svorku.

1DS tNODG��SUR�PXOWLNURNRYRX�UHIHUHQFL�U\FKORVWL���D���QHEXGH�SRåDGRYiQR�åiGQp�QDVWDYHQt��SRNXG
EXGRX�SRXåLW\�SRX]H�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����Multikroková reference rychlosti, která není
QDVWDYHQD��MH�SRYDåRYiQD�]D�Y\SQXWê�YVWXS�

• 1DVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�SUR�NURNRYiQt��Q����

• 3UR�SRXåLWt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�PXVt�EêW��SRYHO�QDVWDYHQ�MDNR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�

n032 )UHNYHQþQt�SRYHO�SUR�SRPDOp
SRRWiþHQt

Registr 0120 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

6,0

Poznámka 1. -HGQRWND�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då����V�P Qt�V hodnotou nastavenou
v�Q����SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��+RGQRW\�EXGRX
nastaveny s�S tU VWN\������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D�V�S tU VWN\�����+]�
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyšší.

Poznámka 2. 3UR�SRXåLWt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�PXVt�EêW�MHGHQ�]�SDUDPHWU �Q����Då�Q���
pro PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QDVWDYHQ�QD����MDNR�IUHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt��3DUDPHWU�Q���
je volitelný zapnutím nastavení PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�V�IUHNYHQþQtP�SRYHOHP�SRPDOpKR
SURWiþHQt��)UHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt�Pi�S HGQRVW�S HG�YVWXSHP�multikrokové
UHIHUHQFH�U\FKORVWL��WM��NG\å�MH�]DSQXWê�IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt��YãHFKQ\�YVWXS\
multikrokové reference rychlosti budou ignorovány).

1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()
• V�QiVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�P åH�EêW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QDVWDYHQD�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX

FREF.
• 3DUDPHWU�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QDVWDYHQ�QD����FRå�RGEORNXMH�UHIHUHQþQt

IUHNYHQFL���D�P QLþ�MH�Y dálkovém módu.
• 3DUDPHWU�Q����SUR�YêE U�IUHNYHQFH�Y�PtVWQtP�PyGX�MH�QDVWDYHQ�QD����FRå�RGEORNXMH�VHNYHQFL

WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�D�P QLþ�MH�Y místním módu.
• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����MVRX�QDVWDYHQ\�QD�YVWXSHFK�multikrokové reference rychlosti.

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�]P Q QD�GRNRQFH�E KHP�þLQQRVWL�
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• .G\å�MH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]P Q QD�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()��SDN�MH�VRXþDVQ �]P Q Q
RGSRYtGDMtFt�SDUDPHWU��1DS tNODG��SRNXG�E\OD�Y\EUiQD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���SUR�PXOWLIXQNþQt
vstup (multikroková reference rychlosti), hodnota nastavená v�Q�����SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL���
EXGH�]P Q QD�VRXþDVQ �VH�]P QRX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()�

• 3UR�]P QX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()�SURYH WH��QDS tNODG��QiVOHGXMtFt
standardní kroky.

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Napájení zapnuto
Poznámka:   Pokud indikátor FREF nesvítí,

VWLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR
mód, dokud se nerozsvítí.

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt
frekvence.
3 L�QDVWDYRYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�EXGH
displej blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�XORåHQt
nastavené hodnoty a displej se rozsvítí.

• 6HNYHQFH�WODþtWHN�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQFH��Q����

• 3 L�]P Q �QDVWDYHQt�Y�Q����QHPXVt�EêW�WODþtWNR�(17(5�VWLVNQXWR��9�WDNRYpP�S tSDG �VH
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]P Qt��NG\å�MH�]P Q QD�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SRPRFt�WODþtWHN�LQNUHPHQWDFH
QHER�GHNUHPHQWDFH��S LþHPå�GLVSOHM�WUYDOH�VYtWt�

n009 6HNYHQFH�WODþtWHN�SUR�QDVWDYHQt
frekvence

Registr 0109 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWNR�(17(5�RGEORNRYiQR��QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�XORåHQD�SR�VWLVNQXWt�WODþtWND�(17(5�
1 7ODþtWNR�(17(5�]DEORNRYiQR��QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�XORåHQD�RNDPåLW �
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������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�impulzním vstupem

1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QD���SUR�RGEORNRYiQt�UHIHUHQþQt
tGtFt�VYRUN\�SUR�LPSXO]\�P åH�EêW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SURYiG QD�impulzním

vstupem pomocí svorky PR.
1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�SDUDPHWUX�Q�����P tWNR�YVWXSX�LPSXOV ��
NWHUê�MH�SRXåLW�SUR�]DGiYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�YVWXSHP�LPSXOV �

1DVWDYHQt�P tWND�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV ��Q����
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�P tWNR�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV �WDN��åH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�PRKRX�EêW

SURYiG Q\�YVWXSHP�VOHGX�LPSXOV �

• 1DVWDYWH�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�VOHGX�LPSXOV �Y�S tU VWFtFK����+]�Y]WDåHQêFK�N����+]�MDNR���
3URSRUþQt�Y]WDK�MH�SRXåLWê�SUR�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�

n149 0 tWNR�YVWXSX�LPSXOV Registr 0195 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då����� Jednotka
nastavení

1 (10 Hz) Standardní
nastavení

2500

Poznámka 1. 1DS tNODG��SUR�QDVWDYHQt�PD[LPiOQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�YVWXSHP�LPSXOV �QD��� kHz,
nastavte parametr na 1000 podle následujícího vzorce:

10000 (Hz) / 10 (Hz) = 1000

Poznámka 2. 9VWXS�LPSXOV �GR�VSROHþQp�VYRUN\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��)&��D�YVWXSQt�VYRUN\�LPSXOV
�53��MH�PRåQê�]D�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�

~URYH �ORJ�Ä�³������Då������9
~URYH �ORJ�Ä�³��PD[������9

2GH]YD�IUHNYHQFH�MH�XYQLW �UR]VDKX���Då����N+]�������Då������('�

1DVWDYHQt�]LVNX���VNORQX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VOHGX�LPSXOV
(n074/n075)

• 1DVWDYWH�FKDUDNWHULVWLN\�YVWXSX�LPSXOV

• Zisk: Nastavte zisk v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�P tWND�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV
v n149  jako 100 %.

• 6NORQ��1DVWDYWH�VNORQ�SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�YVWXSX�LPSXOV ���+]��Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

n074 =LVN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VOHGX
LPSXOV

Registr 014A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då���� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100
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n075 6NORQ�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
LPSXOV

Registr 014B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då���� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0
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5-7 Nastavení doby akcelerace / decelerace

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�SDUDPHWUHFK�Y]WDåHQêFK�N nastavení doby
akcelerace a decelerace.

Jsou dostupné akcelerace a decelerace s�OLFKRE åQtNRYêP�SU E KHP�QHER
SU E KHP�6�N LYN\��3RXåLWt�IXQNFH�V�FKDUDNWHULVWLNRX�6�N LYN\�SUR�DNFHOHUDFL�D
GHFHOHUDFL�P åH�VQtåLW�QiUD]�Y�]iW åL�S L�]DVWDYRYiQt�QHER�S L�UR]E KX�

-HGQRWND�þDVX�DNFHOHUDFH���decelerace (n018)
• Doba akcelerace a GHFHOHUDFH�P QLþH�P åH�EêW�QDVWDYHQD�Y rozsahu od 0,0 do 6000 sekund bez

]P Q\�VWDQGDUGQtKR�QDVWDYHQt��3RNXG�MH�SRåDGRYiQD�S HVQ Mãt�MHGQRWND�QDVWDYHQt��P åH�EêW
WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�S tU VWHN������V��9�WDNRYpP�S tSDG �MH�UR]VDK�QDVWDYHQt������Då
600,0 sec.

n018 1DVWDYHQt�MHGQRWN\�þDVX
akcelerace / decelerace

Registr 0112 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 0pQ �QHå������VHF���S tU VWN\�����VHF

�����VHF�QHER�YtFH��S tU VWN\���VHF
1 0pQ �QHå�����VHF���S tU VWN\������VHF

����VHF�QHER�YtFH��S tU VWN\�����VHF

Nastavení doby akcelerace / GHFHOHUDFH��Q����Då�Q����
• 0RKRX�EêW�QDVWDYHQ\�GY �GRE\�DNFHOHUDFH�D�GY �GRE\�decelerace.
• 'RED�DNFHOHUDFH�MH�GRED�SRåDGRYDQi�SUR�UR]E K�RG�����GR�������PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�D�GRED

GHFHOHUDFH�MH�GRED�SRåDGRYDQi�SUR�GRE K�RG�������GR�����PD[LPiOQt�IUHNYHQFH��6NXWHþQi�GRED
akcelerace nebo decelerace je získávána z následujícího vzorce.

Doba akcelerace/decelerace = (nastavená hodnota doby akcelerace/decelerace)
×��KRGQRWD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��÷ (max. frekvence)

Doba akcelerace 2 a doba GHFHOHUDFH���MVRX�RGEORNRYiQ\�QDVWDYHQtP����SUR�YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH��
decelerace v kterémkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����

Doba decelerace 2 je také odblokována nastavením nouzového stop 19, 20, 21 nebo 22 kteréhokoliv
z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�V�QDVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�PyGX�S HUXãHQt�QD��
(tj. GHFHOHUDþQt�VWRS��
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n019 Doba akcelerace 1 Registr 0113 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n020 Doba decelerace 1 Registr 0114 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n021 Doba akcelerace 2 Registr 0115 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n022 Doba decelerace 2 Registr 0116 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

Poznámka 1. Jednotka nastavení doby akcelerace nebo doby GHFHOHUDFH�MH�XUþHQD�KRGQRWRX
nastavenou v n018 (jednotka doby akcelerace / decelerace).
Q����QDVWDYHQR�QD����5R]VDK�QDVWDYHQt�����Då�����������Då�������VHF�QHER������Då
6000 sec)
Q����QDVWDYHQR�QD����5R]VDK�QDVWDYHQt������Då�������������Då�������VHF�QHER������
Då�������VHF�

Poznámka 2. .G\å�MH�Q����QDVWDYHQR�QD����EXGH�VWDQGDUGQt�GRED�DNFHOHUDFH�QHER�GRED�decelerace
nastavena na 10,00.

&KDUDNWHULVWLN\�6�N LYN\�DNFHOHUDFH���decelerace (n023)
• Jsou dostupné akcelerace a decelerace s�OLFKRE åQtNRYêP�SU E KHP�QHER�SU E KHP�6�N LYN\�

3RXåLWt�IXQNFH�V�FKDUDNWHULVWLNRX�6�N LYN\�SUR�DNFHOHUDFL�D�GHFHOHUDFL�P åH�VQtåLW�QiUD]�Y�]iW åL�S L
]DVWDYRYiQt�QHER�S L�UR]E KX�

• -H�PRåQp�Y\EUDW�MHGHQ�]H�W t�þDV �DNFHOHUDFH���GHFHOHUDFH�YH�WYDUX�6�N LYN\�����������QHER����
sec).

n023 Charakteristika akcelerace /
GHFHOHUDFH�YH�WYDUX�6�N LYN\

Registr 0117 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0
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Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�EH]�6�N LYN\��OLFKRE åQtNRYê�SU E K�DNFHOHUDFH��

decelerace)
1 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF
2 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF
3 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF

Poznámka: .G\å�MH�Y\EUiQD�þDVRYi�FKDUDNWHULVWLND�DNFHOHUDFH���decelerace s�6�N LYNRX��SDN�EXGH
doba akcelerace / GHFHOHUDFH�SURGORXåHQD�SRGOH�6�N LYN\�QD�]DþiWNX�D�QD�NRQFL
akcelerace / decelerace.
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����9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG

7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�]DEORNRYiQt�QHER�RGEORNRYiQt�SRYHOX�RWiþHQt�Y]DG
SRVODQpKR�GR�P QLþH�]H�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX�QHER�] digitálního operátoru.

=iND]�]S WQpKR�FKRGX�MH�GRSRUXþHQR�QDVWDYLW�YãXGH�WDP��NGH�E\�S tSDGQp
VSXãW Qt�YH�]S WQpP�FKRGX�PRKOR�YpVW�N poškození stroje.

9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG��Q����
n006 9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG Registr 0106 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =S WQê�FKRG�XPRåQ Q
1 =S WQê�FKRG�]DNi]iQ
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����9êE U�PyGX�S HUXãHQt

7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�VSHFLILNRYiQt�PyGX�S HUXãHQt��NG\å�MH�QD�YVWXSX
povel stop.

0 QLþ�EX �GHFHOHUXMH�QHER�GREtKi�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�Y\EUDQpKR�PyGX�S HUXãHQt�

9êE U�PyGX�S HUXãHQt��Q����
n005 9êE U�PyGX�S HUXãHQt Registr 0105 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Zastavení s�IUHNYHQþQt�decelerací (viz poznámka)
1 9ROQê�GRE K

Poznámka: 0 QLþ�EXGH�GREtKDW�Då�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�QDVWDYHQt�Y n020 po dobu decelerace 1,
pokud kterýkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QHQt�QDVWDYHQ�QD���
SUR�YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH���decelerace.
Pokud kterýkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�MH�QDVWDYHQ�QD�YêE U
doby akcelerace / GHFHOHUDFH��EXGH�P QLþ�GHFHOHURYDW�Då�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�]YROHQpKR
nastavení doby GHFHOHUDFH��NG\å�MH�QD�YVWXSX�SRYHO�VWRS�
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�����0XOWLIXQNþQt�YVWXS���YêVWXS��,�2�

�������0XOWLIXQNþQt�YVWXS

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�VHGP�PXOWLIXQNþQtFK�YVWXSQtFK�VYRUHN��6��Då�6����9VWXS\
GR�W FKWR�VYRUHN�PDMt�PQRåVWYt�IXQNFt�SRGOH�DSOLNDFH�

0XOWLIXQNþQt�YVWXS��Q����Då�Q����
n050 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0132 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

n051 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0133 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

2

n052 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0134 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

3

n053 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0135 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

5

n054 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0136 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

6

n055 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0137 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

7

n056 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0138 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��������D��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

10

Poznámka: Nenastavujte hodnoty mimo výše uvedené rozsahy.
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Nastavené hodnoty
Hodnota Funkce Popis
0 SRYHO�RWiþHQt�YS HG��

vzad
3-YRGLþRYi�VHNYHQFH��Pi�EêW�QDVWDYHQR�SRX]H�Y�Q����

Nastavením n052 na 0 budou hodnoty nastavené v n050 a
Q����LJQRURYiQ\�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�EXGRX�QiVLOQ
provedena.

6���YVWXS�FKRG��FKRG�S L�21�

6���YVWXS�VWRS��VWRS�S L�2))�

6���SRYHO�RWiþHQt�YS HG���Y]DG��2))��YS HG��21�Y]DG�
1 YS HG���VWRS SRYHO�RWiþHQt�YS HG�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL
2 vzad / stop SRYHO�RWiþHQt�Y]DG�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL
3 externí porucha (NO) ON: externí porucha (detekce EF�: ��MH�þtVOR�VYRUN\�
4 externí porucha (NC) OFF: externí porucha (detekce EF�: ��MH�þtVOR�VYRUN\�
5 reset poruchy ON: UHVHW�SRUXFK\��]DEORNRYiQR�S L�SRYHOX�FKRG�QD�YVWXSX�
6 multikroková reference

rychlosti 1
7 multikroková reference

rychlosti 2
8 multikroková reference

rychlosti 3
9 multikroková reference

rychlosti 4

6LJQiO\�SUR�YêE U�UHIHUHQþQtFK�U\FKORVWt���Då���

Poznámka:   Podrobnosti viz ������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK
IUHNYHQFt�SRPRFt�VHNYHQFH�WODþtWHN pro vztah
mezi PXOWLNURNRYêPL�UHIHUHQFHPL�U\FKORVWL���Då��
D�UHIHUHQþQtPL�IUHNYHQFHPL���Då����

Poznámka:   .DåGi�multikroková reference rychlosti, která
QHQt�SRXåLWD��MH�SRYDåRYiQD�]D�Y\SQXWê�YVWXS�

10 IUHNYHQþQt�SRYHO
krokování

21��IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt��Pi�S HGQRVW�S HG
multikrokovou rychlostní referencí)

11 YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH��
decelerace

ON: jsou vybrány doba akcelerace 2 a doba decelerace 2

12 externí blokování (NO) ON: Výstup vypnutý (zatímco motor dobíhá do zastavení a „bb“
bliká)

13 externí blokování (NC) 21��9êVWXS�Y\SQXWê��V�PRWRUHP�YROQ �GREtKDMtFtP�D�ÄEE³�EOLNi�
14 povel hledání

�KOHGiQt�]DþtQi�RG
maximální frekvence)

21��KOHGiQt�U\FKORVWL��KOHGiQt�]DþtQi�RG�Q����

15 povel hledání
�KOHGiQt�]DþtQi�RG
S HGQDVWDYHQp
frekvence)

ON: hledání rychlosti
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Hodnota Funkce Popis
16 povel zákazu akcelerace

/ decelerace
ON: akcelerace / GHFHOHUDFH�MH�SRGUåHQD��FKRG�SRGOH
parametru frekvence)

17 YêE U�PtVWQt���GiONRYê 21��PtVWQt�PyG�� t]HQt�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUHP�
Poznámka:   Poté, kdy je toto nastavení provedeno, není

PRåQê�YêE U�PyGX�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�
18 YêE U�NRPXQLNDFH��

dálkový
21��-H�XPRåQ QD�NRPXQLNDFH�S HV�56���������
.RPXQLNDþQt�SRYHO�FKRG�������+H[��MH�XPRåQ Q�VSROX
s�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFt�������Hex).

19 chyba nouzového stopu
(NO)

20 alarm nouzového stopu
(NC)

21 chyba nouzového stopu
(NO)

22 alarm nouzového stopu
(NC)

0 QLþ�]DVWDYXMH�SRGOH�QDVWDYHQt�Y�Q����SUR�YêE U�PyGX
S HUXãHQt�VH�]DSQXWêP�YVWXSHP�QRX]RYpKR�VWRS�

n005 nastaveno na 0: deceleruje do zastavení s dobou
decelerace 2 nastavenou v n022.
n005 nastaveno na 1: dobíhá do zastavení.

Poznámka:   NO: nouzový stop s rozepnutým kontaktem
NC: nouzový stop se sepnutým kontaktem

Poznámka:   Chyba: Výstup chyby je ON a resetuje se
vstupem RESET.
Alarm: Výstup alarmu je ON a automaticky se
vrací po zrušení vstupu nouzového stop (reset
QHQt�Y\åDGRYiQ�

Poznámka:    „673³�MH�]REUD]HQR��S L�]DSQXWpP�YVWXSX�FK\E\
VYtWt�D�S L�]DSQXWpP�YVWXSX�DODUPX�EOLNi�

23 ]UXãHQt� t]HQt�3,' 21�� t]HQt�3,'�MH�]DEORNRYiQR
1DVWDYHQt� t]HQt�3,'�MH�]DEORNRYiQR�D�P QLþ�MH�Y normální
þLQQRVWL�SRGOH�QDVWDYHQt�Y n003 a n004.

24 UHVHW�LQWHJUiOQtKR� t]HQt
PID

21��LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MH�resetována (vynulována)
.G\å�MH�P QLþ�Y� t]HQt�3,'��MH�Y\PD]iQD�LQWHJUDþQt�KRGQRWD
MDNR�YêVOHGHN�þLQQRVWL�3,'��0 QLþ�SRNUDþXMWH�SRGOH�VWDYX
YVWXSX�VH�]DEORNRYDQRX�LQWHJUDþQt�IXQNFt�

25 SRGUåHQt�LQWHJUiOQtKR
t]HQt�3,'

21��LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MH�GUåHQD
.G\å�MH�P QLþ�Y� t]HQt�3,'��MH�GUåHQD�LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MDNR
YêVOHGHN�þLQQRVWL�3,'�D�LQWHJUDþQt�IXQNFt�MH�]DEORNRYiQD�
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Hodnota Funkce Popis
3RYHO�QDKRUX�QHER�GRO ��Pi�EêW�QDVWDYHQR�SRX]H�Y�Q����

Nastavením n056 na 0 je hodnota nastavená v n055
LJQRURYiQD�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�MVRX�QiVLOQ �SURYHGHQD�
6���SRYHO�QDKRUX���6���SRYHO�GRO

akcelerace decelerace SRGUåHQt SRGUåHQt

svorka S6
(povel nahoru)

ON OFF OFF ON

svorka S7
�SRYHO�GRO �

OFF ON OFF ON

34 SRYHO�QDKRUX�QHER�GRO

Poznámka: ���-H�QHPRåQp�VSROHþQ �QDVWDYLW�SRYHO�QDKRUX�D
GRO �D�PXOWLNURNRYp�UHIHUHQFH�U\FKORVWL���Då���

Poznámka: ���3UR�XGUåHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��NWHUi�E\OD
VH t]HQD�SRYHOHP�QDKRUX�D�GRO ��SR�Y\SQXWt
P QLþH��QDVWDYWH�Q�����SDP �IUHNYHQFH
QDKRUX�GRO ��QD���

35 autodiagnostický test ON: autodiagnostický test komunikace RS-422/485 (má být
nastaveno pouze v n056)
.RPXQLNDþQt�IXQNFH�MH�WHVWRYiQD�VSRMHQtP�Y\VtODFtFK�D
S LMtPDFtFK�VYRUHN�GRKURPDG\�D�NRQWURORYiQD��]GD�GDWD�S LMDWi
jsou stejná jako vyslaná data.

ýLQQRVW�S L���YRGLþRYp�VHNYHQFL��1DVWDYHQi�KRGQRWD����D���
• 0 QLþ�SUDFXMH�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�QDVWDYHQtP�YêE UX�PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�QD����YS HG��

vzad) nebo 2 (vzad / stop).
• 1iVOHGXMtFt�VFKpPD�XND]XMH�S tNODG�]DSRMHQt�VYRUHN�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

ýLQQRVW�S L���YRGLþRYp�VHNYHQFL��Q���� ���
• 0 QLþ�SUDFXMH�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�QDVWDYHQtP�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS���QD���

• 3RX]H�Q����P åH�EêW�QDVWDYHQ�QD������YRGLþRYi�VHNYHQFH���3URYHGHQtP�WRKRWR�QDVWDYHQt�MVRX
hodnoty nastavené v�Q����D�Q����LJQRURYiQ\�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�MVRX�QiVLOQ �SURYHGHQD�
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6���YVWXS�581��FKRG���S L�21�MH�581�

6���YVWXS�6723��S L�2))�MH�6723�

6���SRYHO�SUR�RWiþHQt�YS HG���Y]DG��2))��YS HG��21��Y]DG�

• 1iVOHGXMtFt�VFKpPD�XND]XMH�S tNODG�]DSRMHQt�VYRUHN�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

�������0XOWLIXQNþQt�YêVWXS

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�þW\ L�PXOWLIXQNþQt�YêVWXSQt�VYRUN\��GYD�PXOWLIXQNþQt
kontaktní výstupy (MA a MB) a dva PXOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYp�YêVWXS\��3��D�3���

Výstup z�W FKWR�VYRUHN�Pi�PQRåVWYt�IXQNFt�SRGOH aplikací.

9êE U�PXOWLIXQNþQtKR�YêVWXSX��Q����Då�Q����

n057 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����0$��0%�D
MC)

Registr 0139 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

n058 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����3��D�3&� Registr 013A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

n059 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����3��D�3&� Registr 013B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

2
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Nastavené hodnoty
Hodnota Funkce Popis
0 výstup chyby 21��YêVWXS�FK\E\��S L�SUDFXMtFt�RFKUDQQp�IXQNFL�
1 þLQQRVW�Y chodu 21��þLQQRVW�Y�FKRGX��S L�YVWXSX�SRYHOX�FKRG�QHER�S L�YêVWXSX

P QLþH�
2 detekce frekvence 21��GHWHNFH�IUHNYHQFH��S L�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�koincidující

s výstupní frekvencí)
3 chod naprázdno 21��FKRG�QDSUi]GQR��S L�PHQãt�QHå�PLQ��YêVWXSQt�IUHNYHQFL�
4 detekce frekvence 1 ON: výstupní frekvence ≥�GHWHNþQt�~URYH �IUHNYHQFH��Q����
5 detekce frekvence 2 ON: výstupní frekvence ≤�GHWHNþQt�~URYH �IUHNYHQFH��Q����
6 PRQLWRURYiQR�S HNURþHQt

momentu (NO –
kontaktní spínací výstup)

7 PRQLWRURYiQR�S HNURþHQt
momentu (NC –
kontaktní rozpínací
výstup)

3RNXG�SDUDPHWU\�VSO XMt�NWHURXNROLY�] následujících podmínek
je výstup ON:
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�Y\EUDQp�IXQNFH��

(n096)
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�Y\EUDQp�IXQNFH��

(n097)
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�~URYQ ��Q����

• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�þDVX��Q����
Poznámka: ���12�NRQWDNW��21�S L�GHWHNRYiQt�S HNURþHQt

momentu
1&�NRQWDNW��2))�S L�GHWHNRYiQt�S HNURþHQt
momentu

8
9

QHQt�SRXåLWR ---

10 výstup alarmu 21��GHWHNRYiQ�DODUP��MH�GHWHNRYiQD�QH]iYDåQi�FK\ED�
11 základní blok v chodu ON: základní blok v�FKRGX��Y�þLQQRVWL�V vypnutým výstupem)
12 mód chod ON: místní mód (s digitálním operátorem)
13 P QLþ�S LSUDYHQ 21��P QLþ�S LSUDYHQ�N�þLQQRVWL��QHQt�GHWHNRYiQD�åiGQi�FK\ED�
14 znovu opakování chyby 21��]QRYX�RSDNRYiQt�FK\E\��UHVHWRYiQt�P QLþH�SR�]QRYX

opakování chyby (n082) nenastaveno na 0)
15 SRGS Wt��89��]D�FKRGX 21��PRQLWRURYiQR�SRGS Wt��MH�PRQLWRURYiQR�SRGS Wt�KODYQtKR

obvodu UV1)
16 RWiþHQt�Y�RSDþQpP

VP UX
21��RWiþHQt�Y�RSDþQpP�VP UX

17 hledání rychlosti za
chodu

ON: hledání rychlosti za chodu

18 NRPXQLNDþQt�YêVWXS 21��NRPXQLNDþQt�YêVWXS��Y\StQi�]DStQi��SRGOH�QDVWDYHQt�����
Hex z komunikace. Nastavení komunikace = ON)

19 ]WUiWD�]S WQp�YD]E\�3,' 21��MH�]WUDFHQD�]S WQi�YD]ED�3,'��PHWRGD�QDVWDYHQt�GHWHNFH
v n136, n137, n138)
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�����0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�D�pulsní
monitorovací výstup

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYp�YêVWXSQt�VYRUN\��$0�D�$&��
1DVWDYHQt�SDUDPHWU �GiYi�PRåQRVW�Y\WYi HW�QD�W FKWR�VYRUNiFK�YêVWXSQt�VLJQiO\
SUR�PRQLWRURYiQt��3URYH WH�QXWQi�QDVWDYHQt�SUR�W\WR�VYRUN\�SRGOH�DSOLNDFH�

5-11-1 Nastavení PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX
�Q����Då�Q����
• 1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX�QD���SUR�YêVWXS

DQDORJRYpKR�QDS Wt��MH�PRåQp�DQDORJRYp�PRQLWRURYiQt�SRPRFt�PXOWLIXQNþQtFK�DQDORJRYêFK
výstupních svorek.

• 0RQLWRURYDQi�SRORåND�MH�QDVWDYHQD�Y�Q�����YêE U�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX���-H
GRVWXSQêFK���SRORåHN�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�D�SURXGX�

• Nastavte analogové výstupní charakteristiky v n067 (zisk PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX��

n065 9êE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0141 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 9êVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt��V�PRQLWRURYDQRX�SRORåNRX�QDVWDYHQRX�Y n066)
1 9êVWXS�LPSXOV ��SRGOH�QDVWDYHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�Y n150)

n066 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS Registr 0142 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Výstupní frekvence (reference: výstup 10 V�S L�PD[. frekvenci)
1 Výstupní proud ((reference: výstup 10 V�S L�MPHQRYLWpP�YêVWXSQtP�SURXGX�
2 6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�����Vss pro modely 200

V a 800 Vss pro modely 400 V)
3 0RQLWRURYiQt�PRPHQWX�YHNWRURYpKR� t]HQt��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�MPHQRYLWpP

momentu motoru)
4 Výstupní výkon (reference: výstup 10 V�S L�YêNRQX�HNYLYDOHQWQtP�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpPX

motoru a výstup 0 V�E KHP�UHNXSHUDþQt�þLQQRVWL�
5 9êVWXSQt�QDS Wt��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�����9VW �SUR�PRGHO\�200 V�D�����9VW �SUR

modely 400 V)
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n067 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0143 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då����� Jednotka
nastavení

0,01 Standardní
nastavení

1,00

Poznámka 1. Odvolejte se na výše uvedené informace o hodnotách nastavených v n066 a nastavte
QiVREtFt�SRP U�Y]WDåHQê�N�UHIHUHQþQt�KRGQRW ��1DS tNODG��SRNXG�MH�SRåDGRYiQ�YêVWXS
5 V�S L�PD[LPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFL��V�Q����QDVWDYHQêP�QD�����QDVWDYWH�Q����QD������

Poznámka 2. Výstupní analogové PXOWLIXQNþQt�VYRUN\��$0�D�$&��PDMt�PD[LPiOQt�YêVWXS����9�

5-11-2 Nastavení pulsního monitorovacího výstupu
(n065 a n150)

• 1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�W\SX�PRQLWRURYDFtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX�QD����SUR�YêVWXS�SXOV ��MH
PRåQp�PRQLWRURYiQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�pulsním signálem pomocí PXOWLIXQNþQtFK�DQDORJRYêFK
výstupních svorek.

• 9]WDK�PH]L�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�SXOV �MH�QDVWDYHQ�Y n150 pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�YêVWXS��YêE U�IUHNYHQFH�SXOV �

n065 9êE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0141 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 9êVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt��V�PRQLWRURYDQRX�SRORåNRX�QDVWDYHQRX�Y n066)
1 9êVWXS�SXOV ��SRGOH�QDVWDYHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�Y n150)

n150 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�
YêE U�IUHNYHQFH�SXOV

Registr 0197 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0, 1, 6, 12, 24 a 36 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 �����+]�S L�PD[��IUHNYHQFL��~P UQê�Y]WDK�MH�SRXåLW�SUR�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt

frekvence)
1 1 × výstupní frekvence
6 6 × výstupní frekvence
12 12 × výstupní frekvence
24 24 × výstupní frekvence
36 36 × výstupní frekvence

Poznámka: 1DS Wt�SXOV �MH����9�S L�~URYQL�ORJ��Ä�“ a 0 V�S L�~URYQL�ORJ��Ä�³�S L�þLQLWHOL�SOQ Qt��� %.



• •

6-1 1DVWDYHQt�D�S HVQpKR
YHNWRURYpKR� t]HQt

6-2 (QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt
6-3 3,'� t]HQt
6-4 Nastavení nosné frekvence
6-5 )XQNFH�EUåG Qt�VH�VV�VORåNRX
6-6 )XQNFH�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX

zastavení (stall)
6-7 )XQNFH�GHWHNFH�S HNURþHQt

momentu
6-8 Funkce kompenzace momentu
6-9 Funkce kompenzace skluzu
6-10 Ostatní funkce
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7DWR�NDSLWROD�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�SRXåLWt�UR]ãt HQêFK��advanced) funkcí pro
þLQQRVW�P QLþH�

9\KOHGHMWH�WXWR�NDSLWROX�S L�SRXåLWt�U ]QêFK�UR]ãt HQêFK�IXQNFt�MDNR�MH�QDVWDYHQt
S HVQpKR�YHNWRURYpKR� t]HQt���HQHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt��3,'� t]HQt��QDVWDYHQt
QRVQp�IUHNYHQFH��EUåG Qt�VH�VV�LQMHNFt��]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�PRWRUX
�VWDOO���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX��NRPSHQ]DFH�PRPHQWX�D�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�

����1DVWDYHQt�D�S HVQpKR�YHNWRURYpKR� t]HQt

������1DVWDYHQt�S HVQpKR�YHNWRURYpKR� t]HQt
• Navíc, k nastavení popsanému v ����ýLQQRVW�S L�YHNWRURYpP� t]HQt, zkontrolujte hlášení testu

PRWRUX�D�S HVQp�NRQVWDQW\�PRWRUX�D�SURYH WH�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt��DE\VWH�SOQ �Y\XåLOL�PRåQRVWL
P QLþH�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�

1DVWDYHQt�RGSRUX�Ii]H�PRWRUX�±�QXORYê�YRGLþ��Q����
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�����RGSRUX�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�QHER�RGSRUX�Ii]H�±�Ii]H�PRWRUX�S L

50°C.
• 2SDW HWH�VL�RG�YêUREFH�PRWRUX�~GDMH�R�NDåGpP�PRWRUX�QHER�HNYLYDOHQWQt�ãWtWNRYp�~GDMH�YþHWQ

S HVQp�VSHFLILNDFH�PRWRUX��3RXåLMWH�YKRGQê�Y]RUHF�]�QtåH�XYHGHQêFK�D�Y\SRþW WH�RGSRU�Ii]H�±
QXORYê�YRGLþ�S L����&�]�W tG\�L]RODFH�D�RGSRUX�Ii]H�±�Ii]H�PRWRUX�XYHGHQpKR�Y údajích o
motorech.

7 tGD�L]RODFH�(��2GSRU�Ii]H�±�Ii]H�S L����&��Ω) × 0,92 × 1/2
7 tGD�L]RODFH�%��2GSRU�Ii]H�±�Ii]H�S L����&��Ω) × 0,92 × 1/2
7 tGD�L]RODFH�(��2GSRU�Ii]H�±�Ii]H�S L�����&��Ω) × 0,87 × 1/2

n107 Odpor fáze motoru – nulový
YRGLþ

Registr 016B hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då��������Ω) Jednotka
nastavení

viz
poznámka 1

Standardní
nastavení

viz po-
známka
2

Poznámka 1. Hodnota bude nastavena s�S tU VWN\�������Ω��SRNXG�MH�RGSRU�QLåãt�QHå����Ω a
s�S tU VWN\������Ω, pokud je odpor 10 Ω nebo více.

Poznámka 2. 6WDQGDUGQt�KRGQRWD�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�VWDQGDUGQt�RGSRU�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Nastavení rozptylové LQGXNþQRVWL�PRWRUX��Q����
• Nastavte rozptylovou LQGXNþQRVW�PRWRUX�Y�S tU VWFtFK���mH.
• Rozptylovoá LQGXNþQRVW�PRWRUX�MH�PDJQHWLFNp�SROH��NWHUp�VH�X]DYtUi�YQ MãNHP�QHER�MH

VSRW HERYiQR�MDNR�]WUiW\�MiGUHP�D�QHQt�Y\XåLWR�SUR�Y\WYR HQt�PRPHQWX�
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• 3 L�YORåHQt�VW tGDYp�FtYN\�SUR�SRWODþHQt�S HS Wt�GR�YêVWXSQt�VWUDQ\�P QLþH�QDVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU
na rozptylovou LQGXNþQRVW�PRWRUX�]YêãHQRX�R�LQGXNþQRVW�FtYN\�Ii]H�

• 3 L�YHNWRURYpP� t]HQt�P QLþ�SOQ �SUDFXMH�VH�VWDQGDUGQtP�QDVWDYHQtP�SUR�UR]SW\ORYRX�LQGXNþQRVW
motoru. Nastavte proto tento parametr pouze tehdy, je-li rozptylová LQGXNþQRVW�PRWRUX�EH]SHþQ
známa.

n108 Svodová LQGXNþQRVW�PRWRUX Registr 016C hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då��������mH) Jednotka
nastavení

viz
poznámka 1

Standardní
nastavení

viz po-
známka
2

Poznámka 1. Hodnota bude nastavena s�S tU VWN\������mH, pokud je LQGXNþQRVW�QLåãt�QHå�����mH a
s p tU VWN\�����mH, pokud je LQGXNþQRVW�����mH nebo více.

Poznámka 2. Standardní hodnota pro tento parametr je standardní rozptylová LQGXNþQRVW�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

������1DVWDYHQt�YêVWXSQtKR�PRPHQWX�X�YHNWRURYpKR� t]HQt
• 0 QLþ�S L�YHNWRURYpP� t]HQt� tGt�YêVWXSQt�PRPHQW�PRWRUX�SRGOH�SRåDGRYDQpKR�PRPHQWX�]iW åH�

1RUPiOQ �QHQt�VSHFLiOQt�VH t]HQt�SRåDGRYiQR��1DVWDYWH�YêVWXSQt�PRPHQW��SRNXG�MH�PD[LPiOQt
PRPHQW�QHGRVDåLWHOQê�QHER�MVRX�SRåDGRYiQD�]OHSãHQt�YH�YêVWXSQtP�PRPHQWX�D�RGH]Y
v rozsahu nízkých rycKORVWt�RWiþHQt�

6H t]HQt�RPH]HQt�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX��Q����
• 6H L WH�KRGQRWX�QDVWDYHQRX�Y n109 (omezení kompenzace momentu), pokud je maximální

PRPHQW�PRWRUX�QHGRVWDWHþQê�QHER�RPH]WH�YêVWXSQt�PRPHQW�QD�MLVWRX�~URYH �Y�GRE ��NG\�MH
PRWRU� t]HQ�P QLþHP�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�

• Nastavte omezení kompenzace momentu v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N jmenovitému výstupnímu
SURXGX�P QLþH�MDNR�������

Kompenzace nedostatku momentu
• 1DVWDYWH�Q����QD�Y\ããt�KRGQRWX��SRNXG�MH�PD[LPiOQt�PRPHQW�PRWRUX�QHGRVWDWHþQê�

• Nastavte hodnotu v p tU VWFtFK�����S L�NRQWUROH�þLQQRVWL�P QLþH�D�PRWRUX�

• 3URY WH��åH�QHQt�GHWHNRYiQR�S HWtåHQt��OL1 nebo 2/����3RNXG�MH�S HWtåHQt�GHWHNRYiQR��VQLåWH
QDVWDYHQp�KRGQRW\�QHER�XYDåXMWH�R�SRXåLWt�PRGHOX�P QLþH�QHER�PRWRUX�V vyšším výkonem.

Omezení výstupního momentu
• 1DVWDYWH�Q����QD�PHQãt�KRGQRWX��SRNXG�IOXNWXDFH�YêVWXSQtKR�PRPHQWX�MH�Y Wãt�D�]iW å�MH

Y\VWDYHQD�]QDþQêP�Ui] P�QHER�SRNXG�QHQt�SRåDGRYiQ�H[WUpPQt�YêVWXSQt�PRPHQW�

• 1DVWDYWH�KRGQRWX�SRGOH�SRGPtQHN�]iW åH�
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n109 Omezení kompenzace momentu Registr 016D hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

150

Poznámka 1. 0 QLþ�S L� t]HQt�RPH]HQt�PRPHQWX�RPH]XMH�PRPHQW�S L�SURXGX�����NUiW�Y WãtP�QHå
nastavená hodnota.

Poznámka 2. 7HQWR�SDUDPHWU�MH�RGEORNRYiQ��NG\å�MH�P QLþ�SRX]H�YH�YHNWRURYpP� t]HQt�

1DVWDYHQt�PRPHQWX�D�RGH]Y\�SRPRFt�N LYN\�9�I��Q����Då�Q����
• 3 L�YHNWRURYpP� t]HQt�SRXåtYi�P QLþ�N LYN\�9�I�MDNR�UHIHUHQþQt�KRGQRWX�YêVWXSQtKR�QDS Wt��3URWR�

VH t]HQtP�9�I�N LYN\�MVRX�VH t]HQ\�YêVWXSQt�PRPHQW�D�RGH]YD�

• 3RNXG�DSOLNDFH�SRåDGXMH�]QDþQê�PRPHQW��QDVWDYWH�9�I�N LYNX�WDN��åH�YêVWXSQt�QDS Wt�S L
SRåDGRYDQp�IUHNYHQFL�EXGH�Y\VRNp��1DYtF�P åH�EêW�RþHNiYiQ�HIHNW�VQtåHQt�HQHUJLH�VQtåHQtP
KRGQRW�YêVWXSQtKR�QDS Wt�YH�IUHNYHQþQtFK�UR]VD]tFK��NGH�Y\VRNê�PRPHQW�QHQt�SRåDGRYiQ�

n011 Maximální frekvence (FMAX) Registr 010B hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0

n012 0D[LPiOQt�QDS Wt��90$;� Registr 010C hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������������Då���������9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

200,0
(400,0)

n013 )UHNYHQFH�PD[LPiOQtKR�QDS Wt
(FA)

Registr 010D hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0

n014 6W HGQt�YêVWXSQt��IUHNYHQFH��)%� Registr 010E hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n015 1DS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt
frekvence (VC)

Registr 010F hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������������Då���������9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
(24,0)
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n016 Minimální výstupní frekvence
(FMIN)

Registr 0110 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n017 1DS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt
frekvence (VMIN)

Registr 0111 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�����������Då���������9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
(24,0)

Poznámka: �ýtVOD�Y závorkách platí pro modely 400 V.

• 3RKRQ�]GYLKDFtKR�]D t]HQt��QHER�SRKRQ�V�Y\VRNêP�YLVNy]QtP�W HQtP�P åH�SRåDGRYDW�Y\VRNê
PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt��3RNXG�MH�PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�QHGRVWDWHþQê��]Y\ãWH
QDS Wt�Y rozsahu nízkých frekvencí o 1 V�]D�S HGSRNODGX��åH�QHQt�GHWHNRYiQR�S HWtåHQt��OL1
nebo 2/����3RNXG�MH�S HWtåHQt�GHWHNRYiQR��VQLåWH�QDVWDYHQp�KRGQRW\�QHER�XYDåXMWH�R�SRXåLWt
PRGHOX�P QLþH�QHER�PRWRUX�V vyšším výkonem.

• 3RåDGRYDQê�PRPHQW�YHQWLOiWRUX�QHER�þHUSDGOD�Y]U VWi�Y závislosti QD�þWYHUFL�U\FKORVWL�
Nastavením kvadratické závislosti  V/I�SUR�]YêãHQt�QDS Wt�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt
EXGH�VSRW HED�V\VWpPX�Y]U VWDW�
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����(QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt

)XQNFH�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt�DXWRPDWLFN\�VQLåXMH�]WUiW\�SRKRQX�S L�PDOp
]iW åL�

0 QLþ�S L�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�RGKDGXMH�]iW å�]�SURXGX�PRWRUX�D� tGt
YêVWXSQt�QDS Wt�P QLþH��NG\å�MH�]iW å�PDOi��WDNåH�GR�PRWRUX�MH�S LYiG Q�SRX]H
SRW HEQê�YêNRQ�

ýtP�GHOãt�MH�GRED�þLQQRVWL�PRWRUX�V�HQHUJHWLFN\�~VSRUQêP� t]HQtP��WtP�YtFH
HQHUJLH�MH�XVSR HQR��3RNXG�]iW å�S HNUDþXMH������MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�PRWRUX�
P åH�EêW�XVSR HQR�SRX]H�PDOp�PQRåVWYt�HQHUJLH�

7RWR� t]HQt�MH�GRVWXSQp�X�P QLþ �SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt�D�PRWRU �SUR�P QLþRYp
t]HQt��DOH�QHQt�SRXåLWHOQp�SUR�VSHFLiOQt�PRWRU\��MDNR�MVRX�Y HWHQRYp�PRWRU\�QHER

podvodní motory.

(QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt�MH�PRåQp�SRX]H�Y�PyGX� t]HQt�9�f a nepracuje v módu
YHNWRURYpKR� t]HQt�

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�SRGUREQRVWL�R�þLQQRVWL�D�VH t]HQt�P QLþH�S L
HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�

������ýLQQRVW�S L�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt
• 0 QLþ�SUDFXMH�S L�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt��MDN�MH�SRSViQR�QtåH�

Akcelerace
0 QLþ�]U\FKOXMH�QRUPiOQ �D�QHQt�Y�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�

Stálá rychlost

1. .G\å�P QLþ�GRVDKXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUDFXMH�Y energeticky�~VSRUQpP� t]HQt�

2. ,GHiOQt�YêVWXSQt�QDS Wt�MH�Y\SRþWHQR�]�YQLW QtKR�VWDYX�P QLþH�D� tGtFtKR�NRHILFLHQWX�HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�.��Y n140.

3. 0 QLþ�P Qt�YêVWXSQt�QDS Wt�QD�Y\SRþWHQp�QDS Wt�

4. 0 QLþ�S HFKi]t�GR�]NXãHEQt�þLQQRVWL�SUR�QDOH]HQt�ERGX��NG\�MH�YêVWXSQt�YêNRQ�PLQLPiOQt�

=NXãHEQt�þLQQRVW�� tGtFt�PHWRGD�SUR�QDOH]HQt�ERGX��NG\�MH�YêNRQ�QD�PLQLPX��]DWtPFR�VH�QDS Wt
P Qt�SRGOH�QDVWDYHQpKR�NURNX�]NXãHEQtKR� tGtFtKR�SUDFRYQtKR�QDS Wt�QDVWDYWH�Y n145 a n146.
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Decelerace
0 QLþ�]SRPDOXMH�QRUPiOQ �D�QHQt�Y eneUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�

6-2-2 Provedení energeticky úsporného nastavení

n139 9êE U�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR
t]HQt

Registr 018B hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 (QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt�]DEORNRYiQR
1 (QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt�RGEORNRYiQR

Poznámka 1. 1DVWDYWH�Q����QD���SUR�RGEORNRYiQt�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt�

Poznámka 2. (QHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt�MH�RGEORNRYiQR�XYQLW �IUHNYHQþQtKR�UR]VDKX�RG����GR����
+]�D�]DEORNRYiQR��SRNXG�IUHNYHQFH�S HViKQH�����+]�

n158 Kód motoru Registr 019E hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

viz po-
známka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�VH�P Qt�V výkonem modelu P QLþH�

Nastavené hodnoty
• .yG�PRWRUX�MH�SRXåLW�SUR�DXWRPDWLFNp�QDVWDYHQt�NRHILFLHQWX�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt�Y n140.
• Nastavením kódu motoru bude hodnota v�Q�����NRHILFLHQW�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt�

DXWRPDWLFN\�]P Q QD��3UR�VH t]HQt�NRHILFLHQWX�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR� t]HQt�.��QDVWDYWH�NyG
PRWRUX�S HGHP�
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• Zvolte kód motoru z�QiVOHGXMtFt�WDEXON\�Y]WDåHQp�N�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�P QLþH�D�YêNRQX
motoru.

Kód
motoru

1DSiMHFt�QDS Wt�]GURMH Výkon motoru Koeficient energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�.�

(n140)
0 0,1 kW 481,7
1 0,2 kW 356,9
2 0,4 kW 288,2
3 0,75 kW 223,7
4 1,5 kW 169,4
5 2,2 kW 156,8
6 3,0 kW 156,8
7 3,7 kW 122,9
8

����9VW

4,0 kW 122,9
20 0,1 kW 963,5
21 0,2 kW 713,8
22 0,4 kW 576,4
23 0,75 kW 447,4
24 1,5 kW 338,8
25 2,2 kW 313,6
26 3,0 kW 245,8
27 3,7 kW 245,8
28

����9VW

4,0 kW 245,8

n140 Koeficient energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�.�

Registr 018C hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då����� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

viz po-
známka
1

Poznámka 1. 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�VH�P Qt�SRGOH�YêNRQX�PRGHOX�P QLþH�

Poznámka 2. .RQVWDQWD�VH�P Qt�DXWRPDWLFN\�SRGOH�NyGX�PRWRUX�Y n158. Pro jemné nastavení tohoto
SDUDPHWUX��QDVWDYWH�NyG�PRWRUX�S HGHP�

Nastavené hodnoty
• .G\å�MH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�SHULRGX��]DWtPFR�MH�P QLþ�Y efektivním

HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt��MH�P QLþ�WtPWR�SDUDPHWUHP�QDVWDYHQ�QD�SULPiUQt�~URYH �HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�

• .RQVWDQW\�PRWRUX�]iYLVt�QD�YêUREFL�PRWRUX��3URWR�MH�SRåDGRYiQR�MHPQp�GRODG Qt�SDUDPHWUX�SUR
QDOH]HQt�LGHiOQt�KRGQRW\��-HPQp�GRODG Qt�SDUDPHWUX�SURYH WH�S L�SUiFL�P QLþH�V konstantní
frekvencí tak, aby výstupní výkon byl minimální.
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n143 Doba SU P URYiQt�YêNRQX Registr 018F hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då���� Jednotka
nastavení

1 (24 msec) Standardní
nastavení

1

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�Q����QD�GREX�SRåDGRYDQRX�SUR�YêSRþHW�SU P UQpKR�YêNRQX�SRXåLWpKR�Y energeticky

~VSRUQpP� t]HQt�

Doba SU P URYiQt�YêNRQX��msec) = Nastavená hodnota v n143 × 24(msec)

• 6WDQGDUGQt�KRGQRWD�E åQ �QHSRW HEXMH�EêW�P Q QD�

• 0 QLþ�]SU P UXMH�YêNRQ�SUR�QDVWDYHQRX�GREX�SUR�HQHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt�

• Hodnota nastavená v�Q����MH�SRXåLWD�SUR�]NXãHEQt�þLQQRVW��0 QLþ�S L�]NXãHEQt�þLQQRVWL�P Qt
QDS Wt�Y intervalech nastavených v tomto parametru.

• =Y\ãWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX��SRNXG�YêNRQ�þDVWR�NROtVi�D�P QLþ�QHP åH�SURYiG W�VWDELOQt
HQHUJHWLFNp� t]HQt�

n141 Dolní limit energeticky
~VSRUQpKR�QDS Wt�S L�YêVWXSX
60 Hz

Registr 018D hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

50

n142 Horní limit energeticky
~VSRUQpKR�QDS Wt�S L�YêVWXSX
60 Hz

Registr 018E hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

12

Nastavené hodnoty
• .G\å�MH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�SHULRGX��]DWtPFR�MH�P QLþ�Y efektivním

HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt��MH�P QLþ�WtPWR�SDUDPHWUHP�QDVWDYHQ�QD�SULPiUQt�~URYH �HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�Y�Q�����3DUDPHWU\�Q����D�Q����]DEUD XMt�YêVWXSQtPX�QDS Wt�P QLþH�QDGP UQ
NOHVQRXW�WDN��åH�E\�VH�PRWRU�Y�WpWR�GRE �QHFKW Q �]DVWDYLO��VWDOO��QHER�]DVWDYLO�

• 1DVWDYWH�GROQt�OLPLW�YêVWXSQtKR�QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp�IUHNYHQFL�Y]WDåHQp�QD�MPHQRYLWp
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������
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• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMt�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QD��3RNXG�VH�PRWRU�QHFKW Q �]DVWDYt��VWDOO�
QHER�]DVWDYXMH��SURWRåH�YQLW Qt�NRQVWDQW\�PRWRUX�MVRX�VSHFLiOQt��]Y\ãWH�QDVWDYHQp�KRGQRW\�R
S LEOLåQ �����Då������

n159 Dolní limit energeticky
~VSRUQpKR�QDS Wt�S L�YêVWXSX
60 Hz

Registr 019F hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

120

n160 Horní limit energeticky
~VSRUQpKR�QDS Wt�S L�YêVWXSX
60 Hz

Registr 01A0 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

16

Nastavené hodnoty
• 7\WR�SDUDPHWU\�]DEUD XMt�S HEX]HQt�PRWRUX�Y�G VOHGNX�]P Q�QDS Wt�S L�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP

t]HQt�

• 1DVWDYWH�KRUQt�OLPLW�YêVWXSQtKR�QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp�IUHNYHQFL�Y]WDåHQê�N�MPHQRYLWpPX
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������

• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMt�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QD�

n144 /LPLW�QDS Wt�]NXãHEQtKR�SURYR]X Registr 0190 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0
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Nastavené hodnoty
• .G\å�MH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�SHULRGX��]DWtPFR�MH�P QLþ�Y efektivním

HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt��MH�P QLþ�WtPWR�SDUDPHWUHP�QDVWDYHQ�QD�SULPiUQt�~URYH �HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�Y�Q�����HQHUJHWLFN\�~VSRUQê�NRHILFLHQW�.����3DN�EXGH�P QLþ�QDVWDYHQ�QD
VHNXQGiUQt�~URYH ��WM��]NXãHEQt�þLQQRVW��SUR�~þLQQ Mãt��HQHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt��1DVWDYWH
UR]VDK� tGtFtKR�QDS Wt�P QLþH�S L�]NXãHEQt�þLQQRVWL�Y parametru n144.

• 1DVWDYWH�KRUQt�OLPLW�QDS Wt�]NXãHEQt�þLQQRVWL�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt
PRWRUX�MDNR��������1RUPiOQ �QDVWDYWH�KRGQRWX�QD�S LEOLåQ ������

• 3RNXG�MH�KRGQRWD�QDVWDYHQD�QD����QHEXGH�]NXãHEQt�þLQQRVW�GRVWXSQi�

n145 .URN� tGtFtKR�QDS Wt�]NXãHEQt
þLQQRVWL�S L������

Registr 0191 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������� Jednotka
nastavení

0,1 % Standardní
nastavení

0,5

n146 .URN� tGtFtKR�QDS Wt�]NXãHEQt
þLQQRVWL�S L����

Registr 0192 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������� Jednotka
nastavení

0,1 % Standardní
nastavení

0,2

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�UR]VDK�QDS Wt�]NXãHEQt�þLQQRVWL�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt�PRWRUX

jako 100 %.
• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 3RNXG�MH�IOXNWXDFH�U\FKORVWL�RWiþHQt�YH�]NXãHEQtP�SURYR]X�YHONi��VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�
3RNXG�MH�RGH]YD�P QLþH�YH�]NXãHEQtP�SURYR]X�SRPDOi��QDVWDYHQRX�KRGQRWX�]Y\ãWH�

n161 ât ND�GHWHNFH�YêNRQX�SUR
VStQiQt�S L�]NXãHEQt�þLQRVWL

Registr 01A1 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

10

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�ãt NX�GHWHNFH�YêNRQX��NWHUê�QDVWDYXMH�P QLþ�GR�]NXãHEQt�þLQQRVWL�

.G\å�MH�IOXNWXDFH�YêNRQX�XYQLW �ãt N\�GHWHNFH��P QLþ�EXGH�YH�]NXãHEQt�þLQQRVWL�



5R]ãt HQi�þLQQRVW Kapitola 6

6-12

• 1DVWDYWH�ãt NX�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�QD�YêNRQ��NWHUê�Pi�EêW�GHWHNRYiQ��MDNR�������

• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW�VH�ãt NRX�GHWHNFH�YêNRQX��������SRNXG�MH�KRGQRWD�QDVWDYHQD�QD���

n162 Konstanta filtru  detekce výkonu Registr 01A2 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då���� Jednotka
nastavení

1 (4 msec) Standardní
nastavení

5

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�þDVRYRX�NRQVWDQWX�ILOWUX�YêNRQRYpKR�GHWHNþQtKR�EORNX�þLQQRVWL�P QLþH

S L�]NXãHEQt�þLQQRVWL�

ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX��msec) = hodnota nastavená v n162 × 4 (msec)

• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW�V�þDVRYRX�NRQVWDQWRX����msec, pokud je hodnota nastavena na 0.
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����3,'� t]HQt

'HWHNRYDQp�KRGQRW\�P QLþH�Y�SURSRUFLRQiOQtP��LQWHJUDþQtP�D�GHULYDþQtP��3,'�
t]HQt�MVRX�S LYiG Q\�]S W��WDNåH�KRGQRW\�EXGRX�NRLQFLGRYDW�V�S HGQDVWDYHQêPL
SRåDGRYDQêPL�KRGQRWDPL�

.RPELQDFH�SURSRUFLRQiOQtKR��LQWHJUDþQtKR�D�GHULYDþQtKR� t]HQt�MVRX�SRXåLWHOQp�SUR
VWURMQt�V\VWpP\��NWHUp�SRYROXMt�QDGE\WHþQRX�GREX�Y� tGtFt�þLQQRVWL��)XQNFH�3,'
t]HQt�X��*�09�P QLþ �QHQt�YKRGQi�SUR� t]HQt�V\VWpP ��NWHUp�SRåDGXMt�RGH]YX���

msec nebo kratší.
1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�DSOLNDFH�D�þLQQRVW�3,'� t]HQt�VSROX�V nastavením
SRåDGRYDQêFK�SDUDPHWU �D�MHMLFK�VH t]HQtP�

������$SOLNDFH�3,'� t]HQt
• 1iVOHGXMtFt�WDEXOND�SRVN\WXMH�S tNODG\�DSOLNDFt�P QLþH�S L�3,'� t]HQt�

Aplikace t]HQt 3RXåLWê�VHQ]RU��S tNODG�
t]HQt�U\FKORVWL 'DWD�R�U\FKORVWL�VWURMQtKR�V\VWpPX�MVRX�YHGHQD�]S W�WDN�

DE\�SRåDGRYDQi�U\FKORVW�þLQQRVWL�VWURMQtKR�V\VWpPX
RGSRYtGDOD�FtORYp�KRGQRW �
Data o rychlosti dalšího strojního systému jsou vstupem
MDNR�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�D�VNXWHþQi�U\FKORVW�RWiþHQt
VRXVWURMt�MH�YHGHQD�]S W�SUR�V\QFKURQQt� t]HQt�

Tachogenerátor

t]HQt�WODNX 'DWD�R�WODNX�MVRX�]S WQRX�YD]ERX�SUR� t]HQt
konstantního tlaku.

Senzor tlaku

t]HQt�SU WRNX 'DWD�R�SU WRNX�NDSDOLQ\�MVRX�]S WQRX�YD]ERX�SUR
S HVQp� t]HQt�SU WRNX�

6HQ]RU�SU WRNX

t]HQt�WHSORW\ 'DWD�R�WHSORW �MVRX�]S WQRX�YD]ERX�SUR� t]HQt�WHSORW\�S L
SRXåLWt�þLQQRVWL�YHQWLOiWRUX�

7HUPRþOiQHN
Termistor
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������ýLQQRVW�3,'� t]HQt
• 3UR�]MHGQRGXãHQt�Y\VY WOHQt�þLQQRVWL�SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt��LQWHJUDþQtKR� t]HQt�D�GHULYDþQtKR

t]HQt�MH�SRXåLW�QiVOHGXMtFt�GLDJUDP�SUR�]REUD]HQt��MDN�VH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�P Qt��]DWtPFR
RGFK\OND��WM��UR]GtO�PH]L�SRåDGRYDQRX�KRGQRWX�D�KRGQRWRX�]S WQp�YD]E\��MH�NRQVWDQWQt�

• 3URSRUFLRQiOQt��3�� t]HQt��9êVWXS�MH�~P UQê�RGFK\OFH��3 L�VDPRWQpP�SURSRUFLRQiOQtP� t]HQt
QHP åH�EêW�RGFK\OND�QDVWDYHQD�QD���

• ,QWHJUDþQt��,�� t]HQt��9êVWXS�MH�LQWHJUDþQt�KRGQRWD�RGFK\ON\��7DWR� tGtFt�PHWRGD�]S VREXMH��åH
KRGQRWD�]S WQp�YD]E\�YHOPL�HIHNWLYQ �NRLQFLGXMH�V�SRåDGRYDQRX�KRGQRWRX��DOH�QHP åH�U\FKOH
UHDJRYDW�QD�SUXGNp�]P Q\�Y odchylce.

• 'HULYDþQt��'�� t]HQt��9êVWXS�MH�GHULYDþQt�KRGQRWD�RGFK\ON\��7DWR� tGtFt�PHWRGD�U\FKOH�UHDJXMH�QD
SUXGNp�]P Q\�Y odchylce.

• 3,'� t]HQt��.RPELQDFt�YêKRG�YêãH�XYHGHQêFK�PHWRG� t]HQt�MH�PRåQp�LGHiOQt� t]HQt�

������7\S\�3,'� t]HQt
• 8�P QLþ ��*�09�H[LVWXMt�GYD�W\S\�3,'� t]HQt��1RUPiOQ �VH�SRXåtYi�LQWHJUDþQt�3,'� t]HQt�VH

]S WQRX�YD]ERX�
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• ,QWHJUDþQt�3,'� t]HQt�VH�]S WQRX�YD]ERX
V�WRPWR� t]HQt�MH�SRXåLWD�LQWHJUDþQt�]S WQRYD]HEQt�KRGQRWD��0 QLþ�QRUPiOQ �SRXåtYi�WXWR� tGtFt
PHWRGX��2GH]YD�EXGH�UHODWLYQ �SRPDOi��SRNXG�VH�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�P Qt��SURWRåH�MH�SRXåLWD
LQWHJUDþQt�]S WQRYD]HEQt�KRGQRWD��6WDELOQt� t]HQt�MH�YãDN�PRåQp�

• =iNODGQt�3,'� t]HQt
7RWR�MH�]iNODGQt� tGtFt�PHWRGD��2GH]YD�EXGH�U\FKOi��MHVWOLåH�VH�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�P Qt�
SURWRåH�MH�SRXåLWD�LQWHJUDþQt�KRGQRWD�RGFK\ON\��3RNXG�VH�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�P Qt�]QDþQ �
QLFPpQ �� tGtFt�KRGQRWD�GHULYDþQtKR� tGtFtKR�EORNX�EXGH�YHONi��-DNR�YêVOHGHN�PRKRX�QDVWDW
S HNPLW\�QHER�podkmity.

• 1DYtF��P QLþ��*�09�P åH�S LGiYDW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�N�YêVOHGNX�þLQQRVWL� tGtFtKR�EORNX�3,'�
3RNXG�MH�SRåDGRYiQR� t]HQt�U\FKORVWL�RWiþHQt�PRWRUX��EXGH�PRåQp� t]HQt�U\FKORVWL�PRWRUX�V velkou
rychlostí odezvy.
1HS LGiYHMWH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL��SRNXG�MH�SRåDGRYiQR� t]HQt�WHSORW\�QHER�WODNX�
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������%ORNRYp�VFKpPD�3,'� t]HQt
• 1iVOHGXMtFt�VFKpPD�]REUD]XMH�3,'� tGtFt�EORN�P QLþH��*�09�
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������9êE U�YVWXSX�SRåDGRYDQp�KRGQRW\�D�P HQp�KRGQRW\
3,'� t]HQt
• 3RåDGRYDQi�KRGQRWD�D�P HQi�KRGQRWD��]S WQRYD]HEQt�KRGQRWD��3,'� t]HQt�MVRX�QDVWDYHQ\

SRGOH�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y�PtVWQtP�PyGX
D�Q����SUR�YêE U�]S WQRYD]HEQtKR�YVWXSQtKR�EORNX��MDN�MH�XYHGHQR�Y následujícím schématu.
3 HVY GþHWH�VH��åH�SRåDGRYDQi�YVWXSQt�KRGQRWD�D�]S WQRYD]HEQt�YVWXSQt�KRGQRWD�VH�Y]iMHPQ
QHS HNUêYDMt��'HWDLO\�RKOHGQ �QDVWDYHQt�]tVNiWH�QD�QiVOHGXMtFt�VWUiQFH�

9êE U�YVWXSX�SRåDGRYDQp�KRGQRW\�3,'� t]HQt

9êE U�YVWXSX�P HQp�KRGQRW\�3,'� t]HQt
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������1DVWDYHQt�3,'� t]HQt
n128 9êE U�3,'� t]HQt Registr 0180 hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
PopisHodnota

3,'� t]HQt tGtFt�PHWRGD
derivace

3 LGiQt�UHIHUHQþQt
frekvence

Kladná nebo
záporná

charakteristika
0 Zablokováno --- --- ---

1 Odblokováno Integrace odchylky Ne Kladná

2 Odblokováno Integrace
]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\

Ne Kladná

3 Odblokováno Integrace odchylky Ano Kladná

4 Odblokováno Integrace
]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\

Ano Kladná

5 Odblokováno Integrace odchylky Ne Záporná

6 Odblokováno Integrace
]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\

Ne Záporná

7 Odblokováno Integrace odchylky Ano Záporná

8 Odblokováno Integrace
]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\

Ano Záporná

Poznámka 1. 1RUPiOQ �Y\EHUWH�LQWHJUDFL�]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\�3,'� t]HQt�MDNR� tGtFt�PHWRGX
derivace.

Poznámka 2. 3 LGHMWH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL��SRNXG�MH�FtOHP� t]HQt�U\FKORVW�RWiþHQt�D�QHS LGiYHMWH
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL��SRNXG�MH�FtOHP� t]HQt�WHSORWD�QHER�WODN�

Poznámka 3. Nastavte kladnou nebo zápornou charakteristiku podle charakteristik detektoru. Pokud
KRGQRWD�]S WQp�YD]E\�NOHVi�V rostoucí vstupní frekvencí, nastavte zápornou
charakteristiku.

n129 1DVWDYHQt�]LVNX�]S WQRYD]HEQt
hodnoty

Registr 0181 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då������ Jednotka
nastavení

0,01 Standardní
nastavení

1,00

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�QiVREtFt�SRP U�]S WQRYD]HEQt�KRGQRW\�
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• 7HQWR�SDUDPHWU�VH L]XMH�KRGQRWX�]S WQp�YD]E\�WDN��åH�YVWXSQt�~URYH �YVWXSQtKR�]D t]HQt��MDNR�MH
VHQ]RU��EXGH�VRXKODVLW�VH�YVWXSQt�~URYQt�SRåDGRYDQp�KRGQRW\�

1DS tNODG��SRNXG�SRåDGRYDQi�KRGQRWD������ot./min. odpovídá vstupu 10 V�D�KRGQRWD�]S WQp
YD]E\�S L������RW��PLQ��RGSRYtGi���9��SDN�KRGQRWD�]S WQp�YD]E\�EXGH�]GYRMQiVREHQD�

n130 Proporcionální (P) zisk Registr 0182 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då����� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

1,0

n131 ,QWHJUDþQt��,��]LVN Registr 0183 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då��������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

1,0

n132 'HULYDþQt��'��]LVN Registr 0184 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 Standardní
nastavení

0,00

Nastavené hodnoty
• 3 L�þLQQRVWL�VH�VNXWHþQRX�PHFKDQLFNRX�]iW åt�VH L WH�KRGQRW\�WDN��DE\�E\OD�RG�]iW åH�YUDFHQD

nejlepší odezva. Podrobnosti viz ������6H t]HQt�3,'.
• 3RNXG�MH�Q�����SURSRUFLRQiOQt�]LVN��QDVWDYHQR�QD������EXGH�3,'� t]HQt�]DEORNRYiQR��7R�VH�QHWêNi

SRX]H�SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt��DOH�EXGRX�]DEORNRYiQD�YãHFKQD�3,'� t]HQt�

• 3RNXG�MH�Q�����LQWHJUDþQt� t]HQt��QDVWDYHQR�QD������MH�LQWHJUDþQt� t]HQt�]DEORNRYiQR�

• 3RNXG�MH�Q�����GHULYDþQt� t]HQt��QDVWDYHQR�QD������MH�GHULYDþQt� t]HQt�]DEORNRYiQR�

n133 6H t]HQt�RIIVHWX�3,' Registr 0185 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
• 7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�SUR�QDVWDYHQt�RIIVHWX�YãHFK�3,'� t]HQt�

• 6H L WH�WHQWR�SDUDPHWU�WDN��åH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH�EXGH����NG\å�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�D
]S WQRYD]HEQt�KRGQRWD�MVRX�RE �QDVWDYHQ\�QD���

n134 +RUQt�LQWHJUDþQt��,��OLPLW Registr 0186 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�KRUQt�OLPLW�LQWHJUDþQtKR� tGtFtKR�YêVWXSX�
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• Nastavte hodnotu v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQRX�QD�Paximální frekvenci jako 100 %.
• +RUQt�LQWHJUDþQt�OLPLW�MH�QDVWDYHQ�WDN��åH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�QHEXGH�QDGP UQ �Y\VRNi��NG\å�MH

odchylka velká.

n135 'RED�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�3,' Registr 0187 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

0,0

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�þDVRYRX�NRQVWDQWX�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�SR

3,'� t]HQt�

• 1RUPiOQ �QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 3RNXG�]iW å�MH�PHFKDQLFNi���V�Y\VRNêP�YLVNy]QtP�W HQtP�QHER�V�Qt]NRX�WXKRVWt��P åH�]iW å
UH]RQRYDW��3RNXG�WRWR�QDVWDQH��QDVWDYWH�KRGQRWX�Y Wãt�QHå�MH�UH]RQDQþQt�IUHNYHQFH�]iW åH�WDN�
DE\�]iW å�QHUH]RQRYDOD�L�Y�S tSDG ��NG\å�EXGH�RGH]YD�SRPDOHMãt�

n136 9êE U�GHWHNFH�]WUiW\�]S WQp
vazby

Registr 0188 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH�]DEORNRYDQi�
1 'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH�RGEORNRYDQi

�1H]iYDåQi�FK\ED��FbL varování)
2 'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH�RGEORNRYDQi

�=iYDåQi�FK\ED��FbL chyba)

Poznámka 1. 1DVWDYWH�PHWRGX�GHWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MDNR�GHWHNRYDQp�KRGQRW\�SUR�3,'� t]HQt�

Poznámka 2. 3RNXG�MH�GHWHNRYiQD�GHWHNþQt�~URYH �QDVWDYHQi�Y n137 neER�QLåãt�SR�GREX
nastavenou v�Q�����EXGH�YêVOHGHN�Y\KRGQRFHQ�MDNR�]WUiWD�]S WQp�YD]E\�

n137 ÒURYH �GHWHNFH�]WUiW\�]S WQp
vazby

Registr 0189 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

n138 'RED�GHWHNFH�]WUiW\�]S WQp
vazby

Registr 018A hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

1,0

Nastavené hodnoty
• 7\WR�SDUDPHWU\�MVRX�UHIHUHQþQt�KRGQRW\�SUR�GHWHNFL�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�SUR�3,'� t]HQt�
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• 1DVWDYWH�Q����QD�~URYH �]S WQp�YD]E\�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�QD�~URYH �]S WQp�YD]E\�S L
maximální frekvenci jako 100 %.

• Nastavte n138 v�S tU VWFtFK�����VHF�SUR�GRYROHQRX�WUYDORX�SHULRGX�VLJQiOQt�~URYQ �]S WQp�YD]E\�
NWHUi�MH�VWHMQi�QHER�NUDWãt�QHå�~URYH �]S WQp�YD]E\�QDVWDYHQi�Y n137.

n163 Výstupní zisk PID Registr 01A3 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då����� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

1,0

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�SRP U��NWHUêP�MH�KRGQRWD�3,'� t]HQt�QiVREHQD�SUR�3,'� t]HQt�

• 1RUPiOQ �QHPXVt�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�VH t]HQt�KRGQRW\�3,'� t]HQt��NWHUi�Pi�EêW�S LGiQD�N�UHIHUHQþQt
frekvenci.

n164 9êE U�YVWXSQtKR�EORNX�3,'
]S WQp�YD]E\

Registr 01A4 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SUR�QDS RYê�YVWXS���Då����9 je odblokována

(viz poznámka 1).
1 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA  je odblokována

(viz poznámka 2).
2 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA je odblokována

(viz poznámka 2).
3 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS����Då����9��MH�RGEORNRYiQ�

3RXåLWR�SRX]H�SRNXG�MVRX�SUR�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
4 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�SURXGRYê�YVWXS����Då����mA) je odblokován.

3RXåLWR�SRX]H�SRNXG�MVRX�SUR�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
5 5HIHUHQþQt� tGtFt�VYRUND��LPSXOV �MH�RGEORNRYiQD��YL]�SR]QiPND����

Poznámka 1. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�GRVDåHQR�S L�YVWXSX����9�

Poznámka 2. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�GRVDåHQR�S L�YVWXSX����mA.
6StQDþ�6:��QD� t]HQt�3&%�PXVt�EêW�S HSQXW�] V na I.

Poznámka 3. 1DVWDYWH�Q����SUR�P tWNR�YVWXSX�LPSXOV �QD�IUHNYHQFL�LPSXOV ��NWHUi�MH�HNYLYDOHQWQt
maximální frekvenci (FMAX).

Poznámka 4. =DMLVW WH��DE\�VH�YVWXS�SRåDGRYDQp�KRGQRW\�D�YVWXS�KRGQRW\�]S WQp�YD]E\�Y]iMHPQ
QHS HNUêYDO\�
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������6H t]HQt�3,'

6H t]HQt�3,'�PHWRGRX�VNRNRYp�RGH]Y\
• 1iVOHGXMtFt�WH[W�SRSLVXMH��MDN�QDVWDYLW�NDåGê�SDUDPHWU�3,'� t]HQt�PRQLWRURYiQtP�VNRNRYp�RGH]Y\

SRåDGRYDQpKR� t]HQt�

1. 0 HQt�WYDUX�SU E KX�VNRNRYp�RGH]Y\

3UR�P HQt�SU E KX�VNRNRYp�RGH]Y\�SRåDGRYDQpKR� t]HQt�SURYH WH�QiVOHGXMtFt�NURN\�

a) 3 LSRMWH�]iW å�VWHMQêP�]S VREHP��MDNR�MH�S LSRMHQD�]iW å�N�P QLþL�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

b) 1DVWDYWH�Q����QD����WDNåH�P QLþ�QHEXGH�SUDFRYDW�Y�3,'� t]HQt�

c) 0LQLPDOL]XMWH�GREX�DNFHOHUDFH�D�YORåWH�VNRNRYRX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�

d) =P WH�RGH]YX�SU E KX�]S WQp�YD]E\�

Poznámka: 0 WH�SU E K�RGH]Y\�WDN��DE\�þDVRYiQt�VNRNRYpKR�YVWXSX�E\OR�]QiPp�

2. 9êSRþHW�3,'�SDUDPHWU

• 1DNUHVOHWH�WHþQX�N�SU E KX�RGH]Y\�Y�PtVW �QHMVWUP MãtKR�SU E KX�

• 0 HQt�5
=P WH�VNORQ�WHþQ\�]D�S HGSRNODGX��åH�QDVWDYHQê�ERG�MH���

• 0 HQt�/
=P WH�SRåDGRYDQê�þDV��VHNXQG\��PH]L�SRþiWNHP�D�SU VHþtNHP�WHþQ\�D�þDVRYp�RV\�

• 0 HQt�7
=P WH�SRåDGRYDQê�þDV��VHNXQG\��PH]L�SU VHþtNHP�WHþQ\�V�þDVRYRX�RVRX�D�SU VHþtNHP
WHþQ\�V�S tPNRX�QDVWDYHQp�KRGQRW\�
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• PID parametr
1iVOHGXMtFt�3,'�SDUDPHWU\�MVRX�Y\SRþtWiQ\�]�5��/�D�7�SU VHþtN �WHþQ\�D�S tPN\�QDVWDYHQp
hodnoty podle všeobecných pravidel.

t]HQt Proporcionální (P)
zisk (n130)

,QWHJUDþQt��,��GRED
(n131)

'HULYDþQt��'��GRED
(n132)

3� t]HQt 0,3 / RL --- ---
3,� t]HQt 0,35 / RL 1,2 T ---
3,'� t]HQt 0,6 / RL T 0,5 L

Poznámka 1. =tVNHMWH�KRGQRW\�3,'�SDUDPHWU �YêãH�XYHGHQRX�PHWRGRX��QDVWDYWH�3,'�SDUDPHWU\�D
S HVQ �Y\OD WH�KRGQRW\�3,'�SDUDPHWU �

Poznámka 2. +RGQRW\�3,'�SDUDPHWU �]tVNDQêFK�YêãH�XYHGHQRX�PHWRGRX�QHPXVt�EêW�RSWLPiOQt�
SRNXG�MH�þLQLWHO�W HQt�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�YHONê�QHER�WXKRVW�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX
je nízká.

5XþQt�VH t]HQt�3,'
• 3URYH WH�QiVOHGXMtFt�SRVWXS�SUR�QDVWDYHQt�KRGQRW�3,'�SDUDPHWU �P QLþH�SURYiG MtFtKR�3,'� t]HQt

SRPRFt�PRQLWRURYiQt�SU E KX�RGH]Y\�

1. 3 LSRMWH�]iW å�VWHMQêP�]S VREHP�MDNR�MH�]iW å�S LSRMHQD�N�P QLþL�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�

2. 1DVWDYWH�Q����WDN��åH�P QLþ�EXGH�SURYR]RYiQ�V�3,'� t]HQtP�

3. Zvyšte proporcionální (P) zisk v n130 v�UR]VDKX�QH]S VREXMtFtP�YLEUDFH�
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4. =Y\ãWH�LQWHJUDþQt��,��GREX�Y n131 v�UR]VDKX�QH]S VREXMtFtP�YLEUDFH�

5. =Y\ãWH�GHULYDþQt��'��GREX�Y n132 v�UR]VDKX�QH]S VREXMtFtP�YLErace.

������-HPQp�ODG Qt�3,'

• L WH�VH�S HVQ �QiVOHGXMtFtP�SRVWXSHP�SUR�Y\ODG Qt�3,'�SDUDPHWU �

• 3RWODþHQt�S HNPLWQXWt
1DVWDYWH�GHULYDþQt��'��GREX�QD�QLåãt�KRGQRWX�D�LQWHJUDþQt��,��GREX�QD�Y\ããt�KRGQRWX��SRNXG�MH
YêVOHGNHP�S HNPLWQXWt�

• 2NDPåLWi�VWDELOLWD
1DVWDYWH�LQWHJUDþQt��,��GREX�QD�QLåãt�KRGQRWX�D�GHULYDþQt��'��GREX�QD�Y\ããt�KRGQRWX�SUR� t]HQt
RNDPåLWp�VWDELOLW\��GRNRQFH�L�NG\å�QDVWDQH�S HNPLWQXWt�

• 3RWODþHQt�GORXKRWUYDMtFtFK�YLEUDFt
Vibrace s�SU E KHP�GHOãtP�QHå�LQWHJUDþQt��,��GRED�MVRX�QiVOHGNHP�QDGP UQpKR�LQWHJUDþQtKR
t]HQt��9LEUDFH�PRKRX�EêW�SRWODþHQ\�QDVWDYHQtP�LQWHJUDþQt��,��GRE\�QD�Y\ããt�KRGQRWX�
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• 3RWODþHQt�NUiWNRGREêFK�YLEUDFt
Vibrace s�SU E KHP�WpP �WDN�GORXKêP�MDNR�MH�GLIHUHQþQt�GRED�MVRX�QiVOHGNHP�QDGP UQpKR
GHULYDþQtKR��'�� t]HQt��9LEUDFH�PRKRX�EêW�SRWODþHQ\�QDVWDYHQtP�GHULYDþQt��'��GRE\�QD�QLåãt
hodnotu.
3RNXG�QHPRKRX�EêW�YLEUDFH�SRWODþHQ\�DQL�SRWp��NG\�GLIHUHQþQt�GRED�E\OD�QDVWDYHQD�QD������
QDVWDYWH�SURSRUFLRQiOQt�]LVN�QD�PHQãt�KRGQRWX�QHER�þDVRYRX�NRQVWDQWX�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�3,'
na vyšší hodnotu.
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6-4 Nastavení nosné frekvence

1RVQi�IUHNYHQFH�P QLþH��*�09�P åH�EêW�SHYQ �QDVWDYHQD�QHER�VH�P åH�P QLW
~P UQ �YêVWXSQt�IUHNYHQFL�

n080 9êE U�QRVQp�IUHNYHQFH Registr 0150 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då������Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

viz po-
známka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�VH�P Qt�V�W\SRYêP�YêNRQHP�P QLþH�

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
1 2,5 kHz
2 5,0 kHz
3 7,5 kHz
4 10,0 kHz
7 ����N+]����î�����î�Y\ããt�QHå�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��RG�����GR�����N+]�
8 ����N+]����î�����î�Y\ããt�QHå�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��RG�����GR�����N+]�
9 ����N+]����î�����î�Y\ããt�QHå�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��RG�����GR�����N+]�

• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�]P WH�Y náslHGXMtFtFK�S tSDGHFK�

'pOND�NDEHOiåH�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�MH�YHONi�
1DVWDYWH�P QLþ�QD�QLåãt�QRVQRX�IUHNYHQFL�

Reference nosné frekvence: 'pOND�NDEHOiåH�≤ 50 m 10 kHz

���P���GpOND�NDEHOiåH�������P 5 kHz

GpOND�NDEHOiåH�!�����P 2,5 kHz
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Poznámka: 1RVQi�IUHNYHQFH�VH�P Qt��MDN�MH�]REUD]HQR�QD�QiVOHGXMtFtP�JUDIX�SUR�Q���QDVWDYHQp�RG��
do 9.

• 0 QLþ�QHP åH�XGUåRYDW�MPHQRYLWê�YêVWXSQt�SURXG�S L�QRVQp�IUHNYHQFL�QDVWDYHQp�QD�KRGQRWX�Y\ããt
QHå�VWDQGDUGQt�KRGQRWD�

Následující tabulka zobrazuje standardní nastavení a redukované výstupní proudy, které vyplývají
]�Y\ããtKR�QDVWDYHQt�QRVQp�IUHNYHQFH�SUR�NDåGê�PRGHO�P QLþH�

.G\å�MH�QRVQi�IUHNYHQFH�QDVWDYHQD�QD�KRGQRWX�Y\ããt�QHå�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt��SRXåtYHMWH�P QLþ
s�SURXGHP�PHQãtP�QHå�MH�UHGXNRYDQê�MPHQRYLWê�YêVWXSQt�proud.

1DS Wt Model
3G3MV-

Standardní
nastavení

Jmenovitý
výstupní
proud (A)

Nastaveno na 3
Redukovaný jmenovitý

výstupní proud (A)

Nastaveno na 4
Redukovaný jmenovitý

výstupní proud (A)
A2001 4 (10 kHz) 0,8 ← ←
A2001 4 (10 kHz) 1,6 ← ←
A2004 4 (10 kHz) 3,0 ← ←
A2007 4 (10 kHz) 5,0 ← ←
A2015 3 (7,5 kHz) 8,0 ← 7,0
A2022 3 (7,5 kHz) 11,0 ← 10,0

3-fázové
200 V

A2040 3 (7,5 kHz) 17,5 ← 16,5
AB001 4 (10 kHz) 0,8 ← ←
AB002 4 (10 kHz) 1,6 ← ←
AB004 4 (10 kHz) 3,0 ← ←
AB007 4 (10 kHz) 5,0 ← ←
AB015 3 (7,5 kHz) 8,0 ← 7,0
AB022 3 (7,5 kHz) 11,0 ← 10,0

jedno-
fázové
200 V

AB040 3 (7,5 kHz) 17,5 ← 16,5
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1DS Wt Model
3G3MV-

Standardní
nastavení

Jmenovitý
výstupní
proud (A)

Nastaveno na 3
Redukovaný jmenovitý

výstupní proud (A)

Nastaveno na 4
Redukovaný jmenovitý

výstupní proud (A)
A4002 3 (7,5 kHz) 1,2 ← 1,0
A4004 3 (7,5 kHz) 1,8 ← 1,6
A4007 3 (7,5 kHz) 3,4 ← 3,0
A4015 3 (7,5 kHz) 4,8 ← 4,0
A4022 3 (7,5 kHz) 5,5 ← 4,8
A4030 3 (7,5 kHz) 7,2 ← 6,3

3-fázové
400 V

A4040 3 (7,5 kHz) 9,2 ← 7,6

n175 1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np
rychlosti

Registr 01AF hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt�]DEORNRYiQD
1 1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt�RGEORNRYiQD

• 1RUPiOQ �QDVWDYWH�Q����QD���

• .G\å�MH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���+]�QHER�Y\ããt�D�SRP UQi�KRGQRWD�YêVWXSQtKR�SURXGX�MH�������QHER
PpQ ��EXGH�QRVQi�IUHNYHQFH�DXWRPDWLFN\�VQtåHQD�QD�����N+]�S L�Q����QDVWDYHQpP�QD����3RNXG
MH�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt�YHONi�]iW å��P QLþ�EXGH�PpQ �RWHSORYiQ�YOLYHP�]WUiW�S L�QLåãt�VStQDFt
frekvenci.

• Tato funkce je odblokována nastavením n080 pro nosnou frekvenci na 2, 3 nebo 4.
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����)XQNFH�EUåG Qt�VH�VWHMQRVP UQRX�VORåNRX

)XQNFH�EUåG Qt�VH�VWHMQRVP UQRX�VORåNRX�S LYiGt�VWHMQRVP UQê�SURXG�GR
LQGXNþQtKR�PRWRUX�SUR� t]HQt�EUåG Qt�

1DVWDUWRYiQt�EUåG Qt�VH�VV�VORåNRX�

7RWR�EUåG Qt�MH�SRXåLWR�SUR�]DVWDYHQt�D�UR]E K�PRWRUX�RWiþHMtFtKR�VH�VHWUYDþQRVWt
bez UHNXSHUDWLYQtKR�EUåG Qt�

%UåG Qt�VH�VV�VORåNRX�SUR�]DVWDYHQt�

Nastavte dobu zastavení se VV�VORåNRX��SRNXG�]DVWDYXMtFt�VH�PRWRU�QH]DEU]Gt
YOLYHP�YHONp�VHWUYDþQRVWL�Y nastavené GHFHOHUDþQt�GRE

=YêãHQtP�GRE\�EUåG Qt�VH�VV�VORåNRX��QHER�KRGQRW\�EU]GQpKR�SURXGX�VH�ss
VORåNRX�VH�GRED�SRW HEQi�SUR�]DVWDYHQt�PRWRUX�VQtåt�

n089 %U]GQê�SURXG�S L�VV�VORåNRX Registr 0159 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

50

n090 'RED�GR�]DVWDYHQt�S L�ss
VORåNRX

Registr 015A hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

0,5

n091 'RED�QDVWDUWRYiQt�EUåG Qt�VH�ss
VORåNRX

Registr 015B hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

0,0

• Nastavte brzdný proud se VV�VORåNRX�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N jmenovitému prouGX�P QLþH�MDNR
100 %.

• 3RWp��NG\�MH�QDVWDYHQD�GRED�QDVWDUWRYiQt�GRE\�EUåG Qt�VH�VV�VORåNRX��P QLþ�VWDUWXMH�V�PLQLPiOQt
IUHNYHQFt�SR�GRNRQþHQt�VWDUWX� t]HQt�EUåG Qt�P QLþH�VH�VV�VORåNRX�
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• 3RWp��NG\å�MH�VQtåHQD�U\FKORVW�RWiþHQt��MH�P QLþ�S LSQXW�QD�EUåG Qt�VH�VV�VORåNRX�S L�PLQLPiOQt
výstupní frekvenci.
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����)XQNFH�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt��VWDOO�

1HåiGRXFt�]DVWDYHQt��VWDOO��QDVWiYi��SRNXG�VH�PRWRU�QHVWDþt�RWiþHW�VRXþDVQ
s�RWiþHMtFtP�VH�PDJQHWLFNêP�SROHP�YH�VWDWRUX�PRWRUX��NG\å�MH�QD�PRWRU�S LSRMHQa
YHONi�]iW å�QHER�MH�SURYiG QD�YHONi�DNFHOHUDFH���decelerace.

8�P QLþH��*�09�P åH�EêW�IXQNFH�SUR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�QDVWDYHQt
nastavena nezávisle na podmínkách pro akceleraci, chod a deceleraci.

n092 =DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
]DVWDYHQt�E KHP�decelerace

Registr 015C hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP�decelerace
1 1HQt�]DEUiQ QR�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP�decelerace

• Pokud je nastaveno 1, motor bude decelerovat podle nastavené doby decelerace. Pokud je doba
GHFHOHUDFH�S tOLã�NUiWNi��P åH�Y�KODYQtP�REYRGX�QDVWDW�S HS Wt�

• Pokud je nastaveno 0, bude doba GHFHOHUDFH�DXWRPDWLFN\�SURGORXåHQD�WDN��DE\�E\OR�]DEUiQ QR
S HS Wt�

• =DMLVW WH��DE\VWH�QDVWDYLOL�Q����QD���SUR�]DEORNRYiQt�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP
GHFHOHUDFH��SRNXG�MH�SUR�EUåG Qt�SRXåLW�EU]GQê�RGSRU�QHER�EU]GQi�RGSRURYi�MHGQRWND��3RNXG�MH
Q����QDVWDYHQR�QD����QHEXGH�PRåQi�åiGQi�UHGXNFH�GRE\�GHFHOHUDFH��SURWRåH�S LSRMHQê�EU]GQê
RGSRU�QHER�EU]GQi�RGSRURYi�MHGQRWND�QHMVRX�SRXåLW\�
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n093 ÒURYH �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
]DVWDYHQt�E KHP�DNFHOHUDFH

Registr 015D hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

30 a 200 (%) Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

170

Nastavené hodnoty
• 7DWR�IXQNFH�MH�SRXåLWD�SUR�]DVWDYHQt�DNFHOHURYiQt�]iW åH��SRNXG�YêVWXSQt�SURXG�S HYêãt

QDVWDYHQRX�KRGQRWX�SURXGX�WDN��åH�P QLþ�EXGH�SRNUDþRYDW�Y�þLQQRVWL�EH]�QHåiGRXFtKR�]DVWDYHQt�
0 QLþ�DNFHOHUXMH�]iW å��SRNXG��MH�YêVWXSQt�SURXG�VWHMQê�QHER�QLåãt�QHå�QDVWDYHQi�KRGQRWD�

• Nastavte parametr v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR�������

• 3 L�QRUPiOQtP�SURYR]X�QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 6QLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX��SRNXG�MH�YêNRQ�PRWRUX�PHQãt�QHå�YêNRQ�P QLþH�QHER�PRWRU
QHFKW Q �]DVWDYXMH�S L�VWDQGDUGQt�KRGQRW �

1DVWDYHQi�KRGQRWD�MH�QRUPiOQ ���Då���NUiW�Y Wãt�QHå�MPHQRYLWê�SURXG�PRWRUX��1DVWDYWH�WHQWR
proud v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR�������

n094 ÒURYH �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
]DVWDYHQt�E KHP�þLQQRVWL

Registr 015E hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

30 a 200 (%) Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

160

Nastavené hodnoty
• 7DWR�IXQNFH�VQtåt�YêVWXSQt�IUHNYHQFL��SRNXG�YêVWXSQt�SURXG�S HNUDþXMH�KRGQRWX�QDVWDYHQpKR

SURXGX�QD�PLQLPiOQ �SR�GREX�S LEOLåQ �����PVHF�WDN��åH�P QLþ�EXGH�SRNUDþRYDW�Y�þLQQRVWL�EH]
QHFKW QpKR�]DVWDYHQt��0 QLþ�EXGH�]Y\ãRYDW�YêVWXSQt�IUHNYHQFL�SUR�QiYUDW�QD�QDVWDYHQRX
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL��NG\å�MH�YêVWXSQt�SURXG�PHQãt�QHå�QDVWDYHQi�KRGQRWD�
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• 0 QLþ�DNFHOHUXMH�QHER�deceleruje s�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�SR�S HGHP�QDVWDYHQRX�GREX�DNFHOHUDFH
nebo decelerace v n116 (nastavení doby akcelerace / GHFHOHUDFH�SUR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
zastavení).

• Nastavte parametr v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR���0 %.
• 3 L�QRUPiOQtP�SURYR]X�QHSRW HEXMH�EêW�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�P Q QR�

• 6QLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX��SRNXG�MH�YêNRQ�PRWRUX�PHQãt�QHå�YêNRQ�P QLþH�QHER�PRWRU
QHFKW Q �]DVWDYXMH�S L�VWDQGDUGQt�KRGQRW �

1DVWDYHQi�KRGQRWD�MH�QRUPiOQ ���Då���NUiW�Y Wãt�QHå�MPHQRYLWê�SURXG�PRWRUX��1DVWDYWH�WHQWR
proud v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR�������

n115 9êE U�~URYQ �DXWRPDWLFNpKR
SRWODþHQt��]DEUiQ Qt
QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt

Registr 0173 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Zablokováno. Hodnota nastavená v�Q����SUR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP

þLQQRVWL�MH�RGEORNRYiQD�Y celém rozsahu frekvencí.
1 Odblokováno. Hodnota nastavená v�Q����SUR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP

þLQQRVWL�MH�DXWRPDWLFN\�VQtåHQD��NG\å�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�S HNUDþXMH�IUHNYHQFL
PD[LPiOQtKR�QDS Wt��)$��
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• 3RNXG�MH�Q����QDVWDYHQR�QD����EXGH�~URYH �]DEUiQ Qt�QHFKW QpKR�]DVWDYHQt�VQtåHQD��MDN�MH
XYHGHQR�QtåH��3 L�SRXåLWt�IUHNYHQFt�S HVDKXMtFtFK�IUHNYHQFL�PD[LPiOQtKR�QDS Wt�QDVWDYWH�Q����QD
1.

n116 1DVWDYHQt�GRE\�SUR�]DEUiQ Qt
QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�S L
akceleraci / deceleraci

Registr 0174 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Akceleruje nebo deceleruje v�GRE �DNFHOHUDFH���GHFHOHUDFH���QHER���SRGOH�RNDPåLWpKR

YêE UX
1 Akceleruje nebo deceleruje v�GRE �DNFHOHUDFH���decelerace 2 nastavené v n021 a n022.

• Vyberte dobu akcelerace / GHFHOHUDFH�SUR�IXQNFL�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�S L
RGEORNRYDQp�þLQQRVWL�IXQNFH�

• Pro akceleraci nebo GHFHOHUDFL�U\FKOHMãt�QHER�SRPDOHMãt�QHå�REY\NOH��QDVWDYWH�Q����QD���D�GREX
akcelerace v n021 (doba akcelerace 2) a dobu decelerace v n022 (doba GHFHOHUDFH����SUR�SRXåLWt
]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�
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����)XQNFH�GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX

Pokud je k�]D t]HQt�S LSRMHQD�QDGP UQi�]iW å��GHWHNXMH�P QLþ�VWDY�S HNURþHQt
PRPHQWX�SURVW HGQLFWYtP�Y]U VWX�YêVWXSQtKR�SURXGX�

n096 9êE U�IXQNFH�GHWHNFH
S HNURþHQt�PRPHQWX��

Registr 0160 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 0 QLþ�QHPRQLWRUXMH�S HNURþHQt�PRPHQWX�
1 0 QLþ�PRQLWRUXMH�S HNURþHQt�PRPHQWX��SRX]H�NG\å�MH�GRVDåHQD�U\FKORVW�RWiþHQt�

3RNUDþXMH�Y�þLQQRVWL��Y\GiYi�YDURYiQt��GRNRQFH�L�SRWp��NG\�MH�S HNURþHQt�GHWHNRYiQR�
2 0 QLþ�PRQLWRUXMH�S HNURþHQt�PRPHQWX��SRX]H�NG\å�MH�GRVDåHQD�U\FKORVW�RWiþHQt�

3 HUXãXMH�þLQQRVW��SRPRFt�RFKUDQQp�IXQNFH���NG\å�MH�S HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�
3 0 QLþ�YåG\FN\�PRQLWRUXMH�S HNURþHQt�PRPHQWX��3RNUDþXMH�Y�þLQQRVWL��Y\GiYi�YDURYiQt�

GRNRQFH�L�SRWp��NG\�MH�S HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�
4 0 QLþ�YåG\FN\�PRQLWRUXMH�S HNURþHQt�PRPHQWX��3 HUXãXMH�þLQQRVW��SRPRFt�RFKUDQQp

IXQNFH���NG\å�MH�S HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�

• 1DVWDYWH�Q�����YêE U�IXQNFH�GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�����Q�����~URYH �GHWHNFH�S HNURþHQt
PRPHQWX��D�Q�����GRED�GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX��SUR�RGEORNRYiQt�IXQNFH�GHWHNFH
S HNURþHQt�PRPHQWX��0 QLþ�EXGH�GHWHNRYDW�S HNURþHQt�PRPHQWX��NG\å�MH�YêVWXSQt�SURXG�VWHMQê
QHER�Y\ããt�QHå�~URYH �GHWHNFH�SR�S HGHP�QDVWDYHQRX�GREX�

• Nastavte PXOWLIXQNþQt�YêVWXS��Q����Då�Q�����QD�MHGHQ�]�QiVOHGXMtFtFK�WDN��åH�YêVWXS�H[WHUQtKR
S HNURþHQt�PRPHQWX�EXGH�YH�VWDYX�21�

1DVWDYHQi�KRGQRWD����SUR�GHWHNFL�S HNURþHQt�PRPHQWX��12�±�VStQDFt�

1DVWDYHQi�KRGQRWD����SUR�GHWHNFL�S HNURþHQt�PRPHQWX��1&�±�UR]StQDFt�
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n097 9êE U�IXQNFH�GHWHNFH
S HNURþHQt�PRPHQWX

Registr 0161 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 'HWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�] výstupního momentu.
1 'HWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�] výstupního proudu.

• 1DVWDYWH�Q����SRGOH�SRORåN\�SRXåLWp�SUR�GHWHNFL�S HNURþHQt�PRPHQWX�

• 3 L�SRXåLWt� tGtFtKR�PyGX�9�I�MH�S HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�]�YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH�EH]
ohledu na nastavenou hodnotu.

n098 ÒURYH �GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu

Registr 0162 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

���Då�������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

160

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�Q����SRGOH�W\S�GHWHNþQt�~URYQ �S HNURþHQt�PRPHQWX�

3UR�GHWHNFL�~URYQ �SRPRFt�YêVWXSQtKR�PRPHQWX�QDVWDYWH�PRPHQW�Y�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
na jmenovitý moment motoru jako 100 %.

3UR�GHWHNFL�~URYQ �SRPRFt�YêVWXSQtKR�SURXGX�QDVWDYWH�SURXG�Y procenWHFK�Y]WDåHQêFK�QD
jmenovitý proud  motoru jako 100 %.

n099 'RED�GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu

Registr 0163 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

0,1

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�GHWHNþQt�GREX�S HNURþHQt�PRPHQWX�

• 0 QLþ�EXGH�GHWHNRYDW�S HNURþHQt�PRPHQWX��NG\å�EXGH�QD�YêVWXSX�SURXG��QHER�PRPHQW��VWHMQê
QHER�Y\ããt�QHå�GHWHNþQt�~URYH �SR�S HGHP�QDVWDYHQRX�GREX�GHWHNFH�



5R]ãt HQi�þLQQRVW Kapitola 6

6-37

6-8 Funkce kompenzace momentu

7DWR�IXQNFH�]Y\ãXMH�YêVWXSQt�PRPHQW�P QLþH�S L�GHWHNFL�]YêãHQt�]iW åH�PRWRUX�

n103 Zisk kompenzace momentu Registr 0167 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då���� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

1,0

Nastavené hodnoty
• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• 6WDQGDUGQt�KRGQRW\�]P WH�Y�QiVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�

'pOND�NDEHOiåH�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�MH�YHONi�
Nastavte zisk na vyšší hodnotu.

9êNRQ�PRWRUX�MH�QLåãt�QHå�YêNRQ�PRWRUX�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�P QLþHP�
Nastavte zisk na vyšší hodnotu.

Motor vibruje:
1DVWDYWH�]LVN�QD�QLåãt�KRGQRWX�

• =LVN�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX�PXVt�EêW�VH t]HQ�WDN��DE\�YêVWXSQt�SURXG�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt
QHS HNURþLO������YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH��MLQDN�E\�P QLþ�PRKO�EêW�SRãNR]HQ�

n104 ýDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR
]SRåG Qt��NRPSHQ]DFH
momentu

Registr 0168 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

0,3 (viz
poznám-
ka)

Poznámka: 8�P QLþH�QDVWDYHQpKR�GR�YHNWRURYpKR� t]HQt�MH�VWDQGDUGQt�KRGQRWD������VHF��

Nastavené hodnoty
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�VH t]HQt�RGH]Y\�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX�

• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• 6H L WH�SDUDPHWU�Y�QiVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�

Motor vibruje: Zvyšte nastavenou hodnotu.

2GH]YD�PRWRUX�MH�SRPDOi��6QLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�
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n105 Kompenzace ztráty momentu
v�MiG H

Registr 0169 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������:� Jednotka
nastavení

0,1 (W)
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

viz po-
známka
2

Poznámka 1.  Hodnota bude nastavena v�S tU VWFtFK�����:��SRNXG�]WUiW\�MVRX�PHQãt�QHå������:�D
v�S tU VWFtFK���:��SRNXG�MVRX�]WUiW\������:�QHER�YtFH�

Poznámka 2. �6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�VH�P Qt�V�YêNRQHP�PRGHOX�P QLþH�

Nastavené hodnoty
• Nastavte tuto hodnotu na ztráty v�MiG H�SRXåLWpKR�Potoru.
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SODWQê�SRX]H�SUR�PyG� t]HQt�9�f.
• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• Nastavte hodnotu, pokud výkon motoru nesouhlasí s�YêNRQHP�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX
P QLþHP�
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6-9 Funkce kompenzace skluzu

)XQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�Y\SRþtWiYi�PRPHQW�PRWRUX�SRGOH�YêVWXSQtKR�SURXGX�D
QDVWDYXMH�]LVN�SUR�NRPSHQ]RYiQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��7DWR�IXQNFH�MH�SRXåLWD�SUR
]OHSãHQt�S HVQRVWL�RWiþHQt�S L�þLQQRVWL�VH�]iW åt��-H�]HMPpQD�SODWQi�SUR�9�I� t]HQt�

n106 Jmenovitý skluz motoru Registr 016A hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

viz po-
známka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�VH�P Qt�V�YêNRQHP�PRGHOX�P QLþH�

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�MPHQRYLWRX�KRGQRWX�VNOX]X�SRXåLWpKR�PRWRUX�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�

• 9\SRþW WH�KRGQRWX�MPHQRYLWpKR�VNOX]X�PRWRUX�] jmenovité frekvence (Hz) a ot./min. na štítku
PRWRUX�SRXåLWtP�QiVOHGXMtFtKR�Y]RUFH�

n111 Zisk kompenzace  skluzu Registr 016F hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då���� Jednotka
nastavení

0,1 Standardní
nastavení

0,0 (viz
poznám-
ka 1)

Poznámka 1. �3RNXG�MH�QDVWDYHQR�YHNWRURYp� t]HQt��VWDQGDUGQt�KRGQRWD�EXGH�����

Poznámka 2. Tento parametr je zablokován nastavením hodnoty na 0,0.

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�QHMG tYH�SDUDPHWU�QD�����D�]NRQWUROXMWH�þLQQRVW�P QLþH��3DN�MHPQ �GROD WH�]LVN

s inkrementy nebo dekrementy 0,1.

3RNXG�MH�U\FKORVW�RWiþHQt�QLåãt�QHå�SRåDGRYDQi�KRGQRWD��]Y\ãWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�

3RNXG�MH�U\FKORVW�RWiþHQt�Y\ããt�QHå�SRåDGRYDQi�KRGQRWD��VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�

n112 'RED�SULPiUQtKR�]SRåG Qt
kompenzace skluzu

Registr 0170 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,1 sec Standardní
nastavení

2,0 (viz
poznám-
ka)

���

SyO�SRþHW��PLQXWX�]DRWiþN\��MPHQRYLWp
�����+]��IUHNYHQFH�-PHQRYLWi���+]��VNOX]X�RMPHQRYLWpK�+RGQRWD

×=
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Poznámka: 3RNXG�MH�QDVWDYHQR�YHNWRURYp� t]HQt��VWDQGDUGQt�KRGQRWD�EXGH�����

Nastavené hodnoty
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�VH t]HQt�RGH]Y\�IXQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�

• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• =P WH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�Y�QiVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�

motor vibruje: zvyšte nastavenou hodnotu

odezva motoru je nízká: VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX

n113 .RPSHQ]DFH�VNOX]X�E KHP
rekuperace

Registr 0171 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 )XQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�E KHP�UHNXSHUDFH�MH�]DEORNRYDQi�
1 )XQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�E KHP�UHNXSHUDFH�MH�RGEORNRYDQi�

• =YROWH��]GD�IXQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�MH�RGEORNRYDQi�þL�QLNROLY��GRNRQFH�L�E KHP�UHNXSHUDFH��WM�
NG\å�MH�UHJHQHURYDQi�HQHUJLH�YUDFHQD�E KHP�decelerace, atd.).

• Tento parametr je odblokován pouze v�PyGX�YHNWRURYpKR� t]HQt���3 L� t]HQt�9�f bude funkce
NRPSHQ]DFH�VNOX]X�E KHP�UHNXSHUDFH�]DEORNRYiQD�EH]�RKOHGX�QD�QDVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX��
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6-10 Ostatní funkce

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�RVWDWQtFK�IXQNFtFK�D�QDVWDYHQt�SDUDPHWU
P QLþH�

3RGUREQRVWL�R�SDUDPHWUHFK�SRXåLWêFK�SUR�NRPXQLNDFL�±�YL] Chapter 7 –
Communication – pouze v anglickém originálu.

�������2GSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�S L�GHWHNFL�FK\E\
• 7HQWR�SDUDPHWU�Y\EtUi��]GD�GHWHNRYDW�þL�QH�FK\EX�VSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

n010 9êE U�þLQQRVWL�S L�YêSDGNX
digitálního operátoru

Registr 010A hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 &K\ED�S LSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�QHQt�GHWHNRYiQD��QH]iYDåQi�FK\ED�
1 &K\ED�S LSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�MH�GHWHNRYiQD��YêVWXS�FK\E\�D�P QLþ�GREtKi�GR

zastavení)

6-10-2 Funkce ochrany motoru (n037 a n038)
• 1DVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�MH�SUR�GHWHNFL�S HWtåHQt�PRWRUX��OL1).

n037 Charakteristiky ochrany motoru Registr 0125 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 &KDUDNWHULVWLN\�RFKUDQ\�SUR�LQGXNþQt�PRWRU\�SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt
1 &KDUDNWHULVWLN\�RFKUDQ\�SUR�PRWRU\�XUþHQp�SUR�P QLþRYRX�þLQQRVW
2 Bez ochrany

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLWê�SUR�QDVWDYHQt�HOHNWURQLFNêFK�WHSORWQtFK�FKDUDNWHULVWLN�PRWRUX��NWHUê�Pi
EêW�S LSRMHQ�

• Nastavte parametr podle motoru.
• 3RNXG�MH�VDPRWQê�P QLþ�S LSRMHQ�N�YtFH�QHå�MHGQRPX�PRWRUX��QDVWDYWH�SDUDPHWU�QD���SUR�åiGQRX

ochranu. Parametr je také zablokován nastavením n036 pro jmenovitý proud motoru na 0,0.
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n038 Doba ochrany motoru Registr 0126 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�����PLQ� Jednotka
nastavení

1 min Standardní
nastavení

8

Nastavené hodnoty
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�QDVWDYHQt�NRQVWDQW\�GHWHNFH�HOHNWURQLFNp�WHSHOQp�RFKUDQ\�S HWtåHQt

motoru OL1.
• 3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QHSRW HEXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�åiGQp�]P Q\�

• 3UR�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�SRGOH�FKDUDNWHULVWLN�PRWRUX��]MLVW WH�WHSHOQRX�þDVRYRX�NRQVWDQWX�X
výrobce motoru a nastavte tento parametr s�XUþLWRX�UH]HUYRX��-LQêPL�VORY\��QDVWDYWH�KRGQRWX
WURFKX�NUDWãt��QHå�WHSHOQi�þDVRYi�NRQVWDQWD�

• 3UR�PQRKHP�U\FKOHMãt�]MLãW Qt�S HWtåHQt�PRWRUX�VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�]D�S HGSRNODGX��åH�WR
QH]S VREt�åiGQp�SUREOpP\�S L�SRXåLWt�

�������)XQNFH�þLQQRVWL�YHQWLOiWRUX�FKOD]HQt��Q����
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�XUþHQt�þLQQRVWL�YHQWLOiWRUX�FKOD]HQt�P QLþH��]DWtPFR�MH�P QLþ�]DSQXW

QHER�SRX]H�]DWtPFR�MH�P QLþ�Y�þLQQRVWL�

n039 ýLQQRVW�YHQWLOiWRUX�FKOD]HQt Registr 0127 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 9HQWLOiWRU�VH�RWiþt��SRNXG�MH�QD�YVWXSX�SRYHO�FKRG�D�MHãW ���PLQXWX�SRWp��NG\�P QLþ

S HVWiYi�SUDFRYDW�
1 9HQWLOiWRU�VH�RWiþt��SRNXG�MH�P QLþ�]DSQXWê

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�GRVWXSQê�SRX]H��NG\å�MH�P QLþ�Y\EDYHQ�YHQWLOiWRUHP�FKOD]HQt�

• 3RNXG�MH�]DWtåHQt�P QLþH�Qt]Np��P åH�EêW�åLYRWQRVW�YHQWLOiWRUX�SURGORXåHQD�QDVWDYHQtP
parametru na 0.

�������.RPSHQ]DFH�NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt�QDSiMHQt
(n081)
• 3DUDPHWU�VSHFLILNXMH�SURFHV\��NWHUp�EXGRX�SURYiG Q\��NG\å�QDVWiYi�NUiWNRGREp�S HUXãHQt

napájení.
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n081 Kompenzace krátkodobého
S HUXãHQt�QDSiMHQt

Registr 0151 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =DEORNRYiQR���%XGH�GHWHNRYiQD�FK\ED�SRGS Wt��NG\å�NUiWNRGREp�S HUXãHQt�QDSiMHQt�WUYi

15 msec nebo déle.)
1 0 QLþ�EXGH�SRNUDþRYDW�Y�þLQQRVWL��SRNXG�MH�QDSiMHQt�]QRYX�REQRYHQR�E KHP�����VHF�

(viz poznámka 1)
2 0 QLþ�SURYHGH�UHVWDUW��NG\å�GRMGH�N obnovení napájení. (viz poznámka 2)

Poznámka 1. �1DVWDYHQtP�Q����QD���EXGH�P QLþ�GHWHNRYDW�YDURYiQt�89��SRGS Wt���Y\SQH�YêVWXS�D
EXGH�þHNDW�����VHF�QD�REQRYHQt�QDSiMHQt��3RNXG�VH�QDSiMHQt�REQRYt�GR�����VHF��EXGH
P QLþ�SR�KOHGiQt�U\FKORVWL�]QRYX�VWDUWRYDW��3RNXG�RNDPåLWp�S HUXãHQt�QDSiMHQt
SRNUDþXMH�GpOH�QHå�����VHF��P QLþ�EXGH�GHWHNRYDW�SRGS Wt��UV1).

Poznámka 2. 1DVWDYHQtP�Q����QD���EXGH�P QLþ�GHWHNRYDW�SRGS Wt��89���Y\SQH�YêVWXS�D�þHNi�QD
REQRYHQt�QDSiMHQt��SRNXG�QDVWDOR�NUiWNRGREp�S HUXãHQt�QDSiMHQt��3R�REQRYHQt
QDSiMHQt�EXGH�P QLþ�SR�KOHGiQt�U\FKORVWL�]QRYX�VWDUWRYDW�

�������=QRYX�REQRYHQt�SR�FK\E ��Q����
 8SR]RUQ Qt 0 QLþ�VH�P åH�SRURXFKDW��SRNXG�MH�IXQNFH�]QRYX�REQRYHQt�SR�FK\E �SRXåLWD�

3RNXG�VH�P QLþ�SRURXFKi��SURYH WH�QiVOHGXMtFt�RSDW HQt�
=DMLVW WH�LQVWDORYiQt�VW\NDþH�EH]�SRMLVWN\��1)%��
9\EDYWH�P QLþ�D�SHULIHUQt�]D t]HQt�VHNYHQFt�Y\SQXWt�WDN��åH�VWURMH�EXGRX�Y\SQXW\�
NG\å�Pi�P QLþ�SRUXFKX�þLQQRVWL�

• )XQNFH�]QRYXREQRYHQt�SR�FK\E �DXWRPDWLFN\�resetuje a UHVWDUWXMH�P QLþ�Y�S tSDG ��åH�E KHP
þLQQRVWL�P QLþH�QDVWDOD�FK\ED�S HS Wt�QHER�FK\ED�QDGSURXGX�

• V�S tSDG �MDNpNROLY�MLQp�FK\E\�SUDFXMt�RFKUDQQp�IXQNFH�RNDPåLW �D�IXQNFH�]QRYXREQRYHQt�SR
FK\E �QHEXGH�SUDFRYDW�

• 7DWR�IXQNFH�Pi�EêW�SRXåLWD�SRX]H�NG\å�XåLYDWHO�QHFKFH�S HUXãLW�þLQQRVW�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�
GRNRQFH�L�NG\å�WDWR�IXQNFH�P åH�SRãNRGLW�P QLþ�

• Nastavte PXOWLIXQNþQt�YêVWXS��Q����Då�Q�����QD�QiVOHGXMtFt�WDN��åH�VLJQiO�]QRYXREQRYHQt�SR
FK\E �EXGH�QD�YêVWXSX�

1DVWDYHQi�KRGQRWD�����SUR�]QRYXREQRYHQt�SR�FK\E
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n082 3RþHW�]QRYXREQRYHQt�SR�FK\E Registr 0152 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�SRþHW�SRåDGRYDQêFK�]QRYXREQRYHQt�SR�FK\E �

• 3RþHW�]QRYX�REQRYHQt�SR�FK\E �EXGH�Y\PD]iQ�Y kterémkoliv z�QiVOHGXMtFtFK�S tSDG �

0 QLþ�SUDFXMH�QRUPiOQ �WUYDOH�SR�GREX����PLQXW�SRWp��NG\�E\O�SURYHGHQ�SRVOHGQt�SRNXV
]QRYXREQRYHQt�þLQQRVWL�

-H�S HUXãHQR�QDSiMHQt�P QLþH�

Na vstupu byl reset chyby.

�������)XQNFH�VNRNX�IUHNYHQFH��Q����Då�Q����
• )XQNFH�VNRNX�IUHNYHQFH�]DEUD XMH�P QLþL�JHQHURYDW�IUHNYHQFH��NWHUp�]S VREXMt�UH]RQRYiQt

mechanického systému.
• )XQNFH�VNRNX�IUHNYHQFH�P åH�EêW�SRXåLWD�HIHNWLYQ �SUR�QDVWDYHQt�W t�SiVHP�QHFLWOLYRVWL�UHIHUHQþQt

frekvence.

n083 Skok frekvence 1 Registr 0153 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,01 Hz Standardní
nastavení

0,00

n084 Skok frekvence 2 Registr 0154 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,01 Hz Standardní
nastavení

0,00

n085 Skok frekvence 3 Registr 0155 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,01 Hz Standardní
nastavení

0,00

n086 ât ND�VNRNX Registr 0156 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,01 Hz Standardní
nastavení

0,00

Nastavené hodnoty
• 1DVWDYWH�Q����Då�Q����SUR�VNRN\�IUHNYHQFH���Då���QD�VW HGQt�KRGQRW\�VNRNRYêFK�IUHNYHQFt�
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• Hodnoty budou nastaveny v�S tU VWFtFK������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D
v�S tU VWFtFK�����+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�����+]�QHER�Y\ããt�

• 7\WR�KRGQRW\�PXVt�VSO RYDW�QiVOHGXMtFt�SRGPtQNX�

n083 ≥ n084 ≥ n085

• Hodnota v�Q����PXVt�EêW�QDVWDYHQD�QD�ãt NX�VNRNX�
• 7DWR�IXQNFH�MH�]DEORNRYiQD�S L�Q����QDVWDYHQpP�QD�����

• ýLQQRVW�P QLþH�XYQLW �SiVPD�QHFLWOLYRVWL�MH�]DNi]iQD��9�S tSDG ��åH�MH�YãDN�P QLþ�Y� t]HQt
akcelerace nebo GHFHOHUDFH��SDN�P QLþ�SiVPD�QHS HVNDNXMH��DOH�P Qt�IUHNYHQFL�SO\QXOH�

6-10-7 Funkce detekce frekvence
• 0 QLþ��*�09�Pi�QiVOHGXMtFt�IXQNFH�GHWHNFH�IUHNYHQFH�

Detekce frekvence:
'HWHNXMH��åH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VRXKODVt�V výstupní frekvencí.

ÒURYH �GHWHNFH���D���
'HWHNXMH��åH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�MH�VWHMQi�QHER�Y\ããt�QHER�QLåãt�QHå�KRGQRWD�QDVWDYHQi
v�Q�����~URYH �GHWHNFH�IUHNYHQFH��

• 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS\��Q����Då�Q�����PXVt�EêW�QDVWDYHQ\�QD�IXQNFH�GHWHNFH�IUHNYHQFH�



5R]ãt HQi�þLQQRVW Kapitola 6

6-46

Detekce frekvence
• 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS\��Q����Då�Q�����PXVHMt�EêW�QDVWDYHQ\�QD�QiVOHGXMtFt��DE\�Y\GDO\�YêVWXS

XND]XMtFt��åH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�VRXKODVt�

Nastavená hodnota: 2 pro souhlas frekvencí.

ÒURYH ���D���GHWHNFH�IUHNYHQFH
• 3DUDPHWU\�Q����Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YêVWXS�PXVt�EêW�QDVWDYHQ\�SUR�YêVWXS�GHWHNFH

frekvence.

1DVWDYHQi�KRGQRWD����SUR�~URYH ���GHWHNFH�IUHNYHQFH��YêVWXSQt�IUHNYHQFH�≥ n095)

1DVWDYHQi�KRGQRWD����SUR�~URYH ���GHWHNFH�IUHNYHQFH��YêVWXSQt�IUHNYHQFH�≤ n095)

• 1DVWDYWH�~URYH �GHWHNFH�IUHNYHQFH�Y n095.

n095 ÒURYH �GHWHNFH�IUHNYHQFH Registr 015F hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,01 Hz Standardní
nastavení

0,00

Nastavené hodnoty
• Nastavte frekvenci, která má být detekována.
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• Hodnota bude nastavena v�S tU VWFtFK������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D
v�S tU VWFtFK�����+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�����+]�QHER�Y\ããt�

�������3RYHO�QDKRUX���GRO �SDP WL�IUHNYHQFH��Q����
• 7DWR�IXQNFH�P Qt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�SRGOH�]DSQXWt�D�Y\SQXWt�SRYHO �QDKRUX�D�GRO �

• 3UR�SRXåLWt�WpWR�IXQNFH�QDVWDYWH�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS���QD�����3RWRP�MVRX�PXOWLIXQNþQt
vstupní svorka 6 (S6) a PXOWLIXQNþQt�YVWXSQt�VYRUND����6���QDVWDYHQ\�WDN��MDN�MH�]REUD]HQR�QtåH�

0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6����SRYHO�QDKRUX��83�

0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6����SRYHO�GRO ��'2:1�

• 9êVWXSQt�IUHNYHQFH�SRGUåHQi�IXQNFt�83���'2:1�EXGH�XORåHQD�QDVWDYHQtP�Q����SUR�XORåHQt�GR
SDP WL�83���'2:1�QD���

• 1DVWDYHQtP�Q����QD���EXGH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��NWHUi�MH�GUåHQD��KROG����VHF�QHER�YtFH�
SRGUåHQD�GRNRQFH�L�SR�S HUXãHQt�QDSiMHQt�D�þLQQRVW�EXGH�]QRYX�QDVWDUWRYiQD�QD�WpWR�IUHNYHQFL�S L
S tãWtP�YVWXSX�SRYHOX�FKRG�



5R]ãt HQi�þLQQRVW Kapitola 6

6-48

• 8ORåHQi�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�EXGH�Y\PD]iQD�]�SDP WL��SRNXG�MH�Q����QDVWDYHQR�QD���
3RåDGRYDQi�IUHNYHQFH�MH�LQLFLDOL]RYiQD��SRNXG�Q����SUR�LQLFLDOL]DFL�MH�QDVWDYHQR�QD���QHER���

Poznámka: 3 L�SRXåLWt�WpWR�IXQNFH�P åH�EêW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRXåLWD�SRX]H�Y dálkovém módu
s�SRYHOHP�83���'2:1�QHER�IUHNYHQþQtP�SRYHOHP�NURNRYiQt��9ãHFKQ\�multikrokové
reference rychlosti jsou zablokovány.

n100 9êE U�IUHNYHQFH�83���'2:1 Registr 0164 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0,00

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 'UåHQi�IUHNYHQFH�QHQt�XORåHQD�
1 )UHNYHQFH��GUåHQi���VHF�D�GpOH��MH�XORåHQD�
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• -VRX�PRåQp�QiVOHGXMtFt�NRPELQDFH�21���2))�SRYHO �83�D�'2:1�

Povel Akcelerace Decelerace +ROG��GUåHQt� +ROG��GUåHQt�
S6 (povel UP) ON OFF OFF ON
S7 (povel DOWN) OFF ON OFF ON

• 3 L�SRXåLWt�IXQNFH�83���'2:1�Pi�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�QiVOHGXMtFt�RPH]HQt�SUR�KRUQt�D�GROQt�OLPLW\�

Horní limit: Maximální frekvence v�Q����QHER�KRUQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y n033,
kterýkoliv menší z nich.

Dolní limit: Minimální výstupní frekvence v�Q����QHER�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y n034,
kterýkoliv menší z nich.

• .G\å�MH�QD�YVWXSX�SRYHO�FKRG�SUR�RWiþHQt�YS HG�QHER�Y]DG��SDN�P QLþ�]DþQH�SUDFRYDW�S L�GROQtP
OLPLWX�EH]�RKOHGX�QD�WR��]GD�SRYHO�83���'2:1�MH�QD�YVWXSX�þL�QLNROLY�

• .G\å�MVRX�IXQNFH�83���'2:1�D�SRYHO�SUR�IUHNYHQFL�SUR�SRPDOp�SURWiþHQt�VRXþDVQ �S L D]HQ\�QD
PXOWLIXQNþQt�YVWXS\��SDN�YVWXS�SRYHOX�SUR�IUHNYHQFL�SUR�SRPDOp�SURWiþHQt�EXGH�PtW�QHMY\ããt
prioritu.

• 1DVWDYHQtP�Q����QD���EXGH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��NWHUi�MH�GUåHQD��KROG����VHF�QHER�YtFH��XORåHQD
GR�SDP WL��9êVWXSQt�IUHNYHQFH�MH�GUåHQD�IXQNFt�83���'2:1��NG\å�RED�SRYHO\�83�D�'2:1�MVRX
VRXþDVQ �21�QHER�2))�

6-10-9 Chybový zápis (n178)
• 0 QLþ��*�09�XFKRYiYi�LQIRUPDFH�R�þW\ HFK�SRVOHGQtFK�FK\EiFK�

• -H�]REUD]HQ�SRVOHGQt�]i]QDP��6WLVNQXWtP�WODþtWND�LQNUHPHQWDFH�VH�]REUD]t�S HGFKR]t�]i]QDP�
0RKRX�EêW�]NRQWURORYiQ\�PD[LPiOQ �þW\ L�]i]QDP\�

• Podrobnosti informací jsou stejné, jako získané z PXOWLIXQNþQtKR�PRQLWRUX�8����

n178 Chybový zápis Registr 01B2 hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

---

Rozsah
nastavení

--- Jednotka
nastavení

--- Standardní
nastavení

---

Poznámka: ,QIRUPDFH�MVRX�SRX]H�NH�þWHQt�

3 tNODG�]REUD]HQt

• 3UR�Y\PD]iQt�FK\ERYpKR�]iSLVX�QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�]iND]X�]iSLVX���LQLFLDOL]DFL
parametru na 6.



• •

7-1 Ochranné a diagnostické funkce

����2GVWUD RYiQt�]iYDG

����ÒGUåED�D�LQVSHNFH
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7-1 Ochranné a diagnostické funkce

������'HWHNFH�FK\E\��]iYDåQi�FK\ED�

3RNXG�P QLþ�QHER�PRWRU�VKR t�QHER�PDMt�YQLW Qt�REYRG\�P QLþH�SRUXFKX��EXGH
P QLþ�GHWHNRYDW�QiVOHGXMtFt�FK\E\��.G\å�P QLþ�GHWHNXMH�FK\EX��EXGH�QD�GLJLWiOQtP
RSHUiWRUX�]REUD]HQ�NyG�FK\E\��EXGH�SUDFRYDW�NRQWDNWQt�FK\ERYê�YêVWXS�D�P QLþ
VH�Y\SQH��FRå�]S VREt��åH�PRWRU�GRE KQH�GR�]DVWDYHQt��3UR�Q NWHUp�FK\E\�P åH
EêW�QDYROHQD�PHWRGD�]DVWDYHQt�D�SUR�W\WR�FK\E\�EXGH�WDWR�PHWRGD�SRXåLWD��3RNXG
chyba nastane, odkazujeme Vás na následující tabulku pro identifikaci a napravení
S tþLQ\�FK\E\��3UR�UHVHWRYiQt�FK\E\�SR�UHVWDUWRYiQt�P QLþH�SRXåLMWH�MHGQX
z následujících metod.

• =DSQ WH�VLJQiO�UHVHWRYiQt�FK\E\��0XOWLIXQNþQt�YVWXS��Q����Då�Q�����PXVt�EêW
nastaven na 5 (reset chyby).

• 6WLVNQ WH�WODþtWNR�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

• 9\SQ WH�QDSiMHFt�]GURM�KODYQtKR�REYRGX�D�SRWRP�RS W�]DSQ WH�

Zobrazení a zpracování chyb
Zobrazení

chyby
Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

OC Nadproud (OC)
9êVWXSQt�SURXG�P QLþH�MH
URYHQ�QHER�Y\ããt�QHå���� %
jmenovitého výstupního
proudu.

• 1D�YêVWXSX�P QLþH�QDVWDOR��NUiWNp�VSRMHQt�QHER
svod na zem.
→ =NRQWUROXMWH�D�RSUDYWH�QDSiMHFt�S tYRG�N motoru.

• Nastavení V/f je nesprávné.
→ 6QLåWH�QDVWDYHQp�QDS Wt�9�f.

• 3UR�GDQê�P QLþ�MH�YêNRQ�PRWRUX�S tOLã�Y\VRNê�
→ 6QLåWH�YêNRQ�PRWRUX�QD�PD[LPiOQ �GRYROHQê

výkon motoru.
• 0DJQHWLFNê�VW\NDþ�QD�YêVWXSQt�VWUDQ �P QLþH�E\O

rozepnut a sepnut.
→ 8VSR iGHMWH�VHNYHQFL�VStQiQt�D�UR]StQiQt��DE\

PDJQHWLFNê�VW\NDþ�QHUR]HStQDO�QHER�]QRYX
QHVStQDO��NG\å�QD�YêVWXSX�P QLþH�WHþH�SURXG�

• 9êVWXSQt�REYRG�P QLþH�MH�SRãNR]HQ�
→ 9\P WH�P QLþ�
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

OU 3 HS Wt��28�
6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR
REYRGX�GRViKOR�GHWHNþQt
~URYQ �S HS Wt
(410 9VV�SUR�P QLþ�����9�
820 9VV�SUR�P QLþ�����9�

• 9\WYi t�VH�QDGP UQi�UHNXSHUDþQt�HQHUJLH�EH]
S LSRMHQpKR�EU]GQpKR�RGSRUX�QHER�EU]GQp�RGSRURYp
jednotky.
→ 3 LSRMWH�EU]GQRX�RGSRURYRX�MHGQRWNX�QHER

brzdný odpor.
→ Zvyšte dobu decelerace.

• 5HJHQHUDþQt�HQHUJLH�QHE\OD�]SUDFRYiQD�Y brzdném
odporu nebo v brzdné odporové jednotce.
→ 1DVWDYWH�Q����SUR�]DEUiQ Qt�QHFKW QpPX

]DVWDYHQt��VWDOO��E KHP�decelerace na 1
(zablokováno).

• Brzdný odpor nebo brzdná odporová jednotka
QHMVRX�]DSRMHQ\�VSUiYQ �
→ =NRQWUROXMWH�D�RSUDYWH�NDEHOiå�

• 1DSiMHFt�QDS Wt�MH�S tOLã�YHONp�
→ 6QLåWH�QDS Wt�WDN��DE\�VSO RYDOR�VSHFLILNDFL�

• 9\WYi t�VH�QDGP UQi�UHNXSHUDþQt�HQHUJLH
QiVOHGNHP�S HNPLWQXWt�Y�GRE �DNFHOHURYiQt�
→ 3RWODþWH�S HNPLWQXWt�WDN��MDN�MH�MHQ�PRåQp�

• Brzdný tranzistor je poškozen.
→ 9\P WH�P QLþ�

uU1 3RGS Wt�KODYQtKR�REYRGX
(UV1)
6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR
REYRGX�GRViKOR�~URYQ
GHWHNFH�SRGS Wt������Vss pro
3G3MV-A2�, 160 Vss pro
3G3MV-AB� a 400 Vss pro
3G3MV-A4�).

• 1DSiMHFt�]GURM�P QLþH�Pi�S HUXãHQê�S tYRG�MHGQp
Ii]H��VYRUN\�YVWXSQtKR�S tYRGX�QDSiMHQt�MVRX�YROQp
QHER�S tYRGQt�NDEHO�MH�RGSRMHQ�
→ =NRQWUROXMWH�YêãH�XYHGHQp�D�SURYH WH�QXWQi

SURWLRSDW HQt�
• 1HVSUiYQp�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�

→ 3 HVY GþHWH�VH��åH�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�MH
podle specifikace.

• Došlo ke krátkodobému výpadku napájení.
→ 3RXåLMWH�NRPSHQ]DFL�NUiWNRGREpKR�YêSDGNX

QDSiMHQt��1DVWDYWH�Q����WDN��åH�P QLþ�restartuje
po obnovení dodávky)

→ Zlepšete napájecí zdroj.
• 9QLW Qt�REYRG\�P QLþH�MVRX�SRãNR]HQ\�

→ 9\P WH�P QLþ�
uU2 3RGS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH

t]HQt��UV2)
1DS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH
t]HQt�GRViKOR�~URYQ �GHWHNFH
SRGS Wt�

• &K\ED�YQLW QtKR�REYRGX
→ 9\SQ WH�P QLþ�D�RS W�]DSQ WH�
→ 9\P WH�P QLþ�SRNXG�QDVWiYi�VWHMQi�FK\ED�

OH 3 HK iWt�P QLþH��2+�
7HSORWD�FKODGLþH�P QLþH
dosáhla 110°C ± 10°C.

• 2NROQt�WHSORWD�MH�S tOLã�Y\VRNi�
→ 9HQWLOXMWH�P QLþ�QHER�LQVWDOXMWH�FKODGLFt�MHGQRWX�

• =iW å�MH�QDGP UQi�
→ 6QLåWH�]iW å�
→ 6QLåWH�YêNRQ�P QLþH�

• Nastavení V/f je nesprávné.
→ 6QLåWH�QDVWDYHQp�QDS Wt�9�f.

• Doba akcelerace / GHFHOHUDFH�MH�S tOLã�NUiWNi�
→ Zvyšte dobu akcelerace / decelerace.

• Ventilace má v�FHVW �S HNiåNX�
→ =P WH�SRORKX�P QLþH�WDN��DE\�E\O\�VSOQ Q\

podmínky pro instalování.
• &KODGLFt�YHQWLOiWRU�P QLþH�QHSUDFXMH�

→ 1DKUD WH�FKODGLFt�YHQWLOiWRU�
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

OL1 3 HWtåHQt�PRWRUX��OL1)
Elektronické tepelné relé
spustilo funkci ochrany
S HWtåHQt�PRWRUX�
9\SRþW WH�ãt HQt�WHSOD�PRWRUX
z výstupního proudu motoru
Y]WDåHQpKR�QD�MPHQRYLWê
proud motoru (n036),
charakteristiky ochrany
motoru (n037) a nastavené
doby ochrany motoru (n038).

• =iW å�MH�QDGP UQi�
→ 6QLåWH�]iW å�
→ Zvyšte výkon motoru.

• Nastavení V/f je nesprávné.
→ 6QLåWH�QDVWDYHQp�QDS Wt�9�f.

• Hodnota v�Q����SUR�IUHNYHQFL�PD[LPiOQtKR�QDS Wt�MH
nízká.
→ Zkontrolujte štítek motoru a nastavte n011 na

jmenovitou frekvenci.
• Doba akcelerace / GHFHOHUDFH�MH�S tOLã�NUiWNi�

→ Zvyšte dobu akcelerace / decelerace.
• Hodnota v n036 pro jmenovitý proud motoru je

nesprávná.
→ Zkontrolujte štítek motoru a nastavte n036 na

jmenovitý proud.
• 0 QLþ� tGt�YtFH�QHå�MHGHQ�PRWRU�

→ =DEORNXMWH�IXQNFL�GHWHNFH�S HWtåHQt�PRWRUX�D
LQVWDOXMWH�WHSHOQp�UHOp�SUR�NDåGê�PRWRU�
)XQNFH�GHWHNFH�S HWtåHQt�PRWRUX�MH
zablokována nastavením n036 na 0,0 nebo
n037 na 2.

• Doba ochrany motoru nastavená v n038 je krátká.
→ Nastavte n038 na 8 (standardní hodnota)

OL2 3 HWtåHQt�P QLþH��OL2)
Elektronické tepelné relé
spustilo funkci ochrany
S HWtåHQt�P QLþH�

• =iW å�MH�QDGP UQi�
→ 6QLåWH�]iW å�

• Nastavení V/f je nesprávné.
→ 6QLåWH�QDVWDYHQp�QDS Wt�9�f.

• Doba akcelerace / GHFHOHUDFH�MH�S tOLã�NUiWNi�
→ Zvyšte dobu akcelerace / decelerace.

• 9êNRQ�P QLþH�MH�QHGRVWDWHþQê�
→ 3RXåLMWH�PRGHO�P QLþH�V vyšším výkonem.
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

OL3 'HWHNFH�S HNURþHQt
momentu (OL3)
Proud nebo moment dosáhl
KRGQRW\�QHER�E\O\�Y\ããt�QHå
~URYH �GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu nastavená v n098 a
GRED�GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu nastavená v n099.
Chyba byla detekována funkcí
SUR�GHWHNFL�S HNURþHQt
momentu nastavenou v n096
QD���Då���

• Mechanický systém je zablokován nebo má
poruchu.
→ Zkontrolujte mechanický systém a opravte

S tþLQX�S HNURþHQt�PRPHQWX�
• 1DVWDYHQt�SDUDPHWU �E\OD�QHVSUiYQi�

→ 6H L WH�SDUDPHWU\�Q����D�Q����SRGOH
mechanického systému. Zvyšte nastavené
hodnoty v n098 a n099.

ef� 9Q Mãt�SRUXFKD���EF)
9Q Mãt�SRUXFKD�E\OD�QD�YVWXSX
z PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX��%\O
v�þLQQRVWL�PXOWLIXQNþQt�YVWXS��
Då���QDVWDYHQê�QD���QHER���
ýtVOR�()�]QDþt�þtVOR
RGSRYtGDMtFtKR�YVWXSX��6��Då
S7).

• Na vstupu z PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�E\OD�FK\ED�
→ 2GVWUD WH�S tþLQX�YQ Mãt�SRUXFK\�

• Sekvence je nesprávná.
→ =NRQWUROXMWH�D�]P WH�YVWXSQt�VHNYHQFL�YVWXSX

SRUXFK\�YþHWQ �þDVRYiQt�YVWXSX�D�VStQDFtKR
nebo rozpínacího kontaktu.

f00 &K\ED�S HQRVX�GLJLWiOQtKR
operátoru 1 (F00)
S digitálním operátorem
QHE\OD�SR�]DSQXWt�P QLþH
PRåQi�åiGQi�NRPXQLNDFH�SR
dobu 5 sec nebo delší.

• 'LJLWiOQt�RSHUiWRU�P åH�EêW�QHVSUiYQ �QDPRQWRYiQ�
→ 9\SQ WH�P QLþ��Y\MP WH�D�QDPRQWXMWH�GLJLWiOQt

RSHUiWRU�D�]DSQ WH�P QLþ�
• Digitální operátor má poruchu.

→ 9\P WH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�
• 0 QLþ�Pi�SRUXFKX�

→ 9\P WH�P QLþ�
f01 &K\ED�S HQRVX�GLJLWiOQtKR

operátoru 2 (F01)
&K\ED�S HQRVX�SRNUDþXMH�SR
dobu 5 sec nebo delší poté,
NG\�P O�GLJLWiOQt�RSHUiWRU
poruchu.

• 'LJLWiOQt�RSHUiWRU�P åH�EêW�QHVSUiYQ �QDPRQWRYiQ�
→ 9\SQ WH�P QLþ��Y\MP WH�D�QDPRQWXMWH�GLJLWiOQt

RSHUiWRU�D�]DSQ WH�P QLþ�
• Digitální operátor má poruchu.

→ 9\P WH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�
• 0 QLþ�Pi�SRUXFKX�

→ 9\P WH�P QLþ�
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

f04 &K\ED�LQLFLDOL]DþQt�SDP WL
(F04)
Byla detekována chyba ve
YQLW Qt�SDP WL�((3520
P QLþH�

• 9QLW Qt�REYRG\�P QLþH�PDMt�SRUXFKX�
→ ,QLFLDOL]XMWH�P QLþ�V n001 nastaveným na 8 nebo

��D�Y\SQ WH�D�]DSQ WH�MHM�
→ 9\P WH�P QLþ��SRNXG�VH�]QRYX�Y\VN\WQH

stejná chyba.
f05 &K\ED�DQDORJRY �

GLJLWiOQtKR�S HYRGQtNX��)���
Byla detekována chyba
DQDORJRY �GLJLWiOQtKR
S HYRGQtNX�

• 9QLW Qt�REYRG\�P QLþH�PDMt�SRUXFKX�
→ 9\SQ WH�P QLþ�D�]QRYX�MHM�]DSQ WH�
→ 9\P WH�P QLþ��SRNXG�VH�]QRYX�Y\VN\WQH

stejná chyba.

f06 Chyba volitelné karty (F06)
Byla detekována chyba
YROLWHOQp�NDUW\��0 QLþ�EXGH
detekovat tuto chybu, pokud
YêVWXSQt�QHER�YHULILNDþQt
signál karty má poruchu.

• 9ROLWHOQi�NDUWD�P åH�EêW�QHVSUiYQ �S LSRMHQD�
→ 9\SQ WH�P QLþ��Y\PRQWXMWH�D�QDPRQWXMWH

YROLWHOQRX�NDUWX�QHER�S tVOXãHQVWYt�D�]DSQ WH
P QLþ�

• Volitelná karta má poruchu.
→ 9\P WH�YROLWHOQRX�NDUWX�

• 3 tVOXãHQVWYt�Pi�SRUXFKX�
→ 9\P WH�S tVOXãHQVWYt�

f07 Chyba digitálního operátoru
(F07)
Byla detekována chyba ve
YQLW QtP� tGtFtP�REYRGX
digitálního operátoru.
EEPROM digitálního
RSHUiWRUX�QHER�DQDORJRY �
GLJLWiOQt�S HYRGQtN�PDMt
poruchu.

• 9QLW Qt�REYRG\�P QLþH�PDMt�SRUXFKX�
→ 9\SQ WH�P QLþ�D�]QRYX�MHM�]DSQ WH�
→ 9\P WH�P QLþ��SRNXG�VH�]QRYX�Y\VN\WQH

stejná chyba.

OPR &K\ED�S LSRMHQt�GLJLWiOQtKR
operátoru (OPR)
0 QLþ�EXGH�GHWHNRYDW�WXWR
FK\EX��SRNXG�Q����SUR�YêE U
]SUDFRYiQt�FK\E\�S LSRMHQt
digitálního operátoru je
nastaven na 1.

• 'LJLWiOQt�RSHUiWRU�P åH�EêW�QHVSUiYQ �QDPRQWRYiQ�
→ 9\SQ WH�P QLþ��Y\MP WH�D�QDPRQWXMWH�GLJLWiOQt

RSHUiWRU�D�]DSQ WH�P QLþ�
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

ce 3 HNURþHQt�GRE\
komunikace (CE)
Normální komunikace RS-
422/485 nabyla navázána do
��VHF��0 QLþ�EXGH�GHWHNRYDW
tuto chybu, pokud n151 pro
YêE U�GHWHNFH�S HNURþHQt
doby komunikace RS-422/485
je nastaveno na 0, 1 nebo 2.

• 1D�NRPXQLNDþQt�OLQFH�QDVWDO�]NUDW��VYRG�QD�]HP
nebo rozpojení.
→ Zkontrolujte a opravte linku.

• Nastavení ]DNRQþRYDFtKR�RGSRUX�MH�QHVSUiYQp�
→ V�S tSDG �NRPXQLNDFH�56�����QDVWDYWH�NROtN��

na 6:��X�YãHFK�P QLþ �QD�21��9�S tSDG
komunikace RS-485 nastavte kolík 1 na SW2
SRX]H�P QLþH�XPtVW QpKR�QD�NDåGpP�NRQFL�VtW
na ON.

• Vliv rušení.
→ 1HXPLV XMWH�NDEHOiå�NRPXQLNDþQtFK�OLQHN�SRGpO

výkonových vedení ve stejném kanálu.
→ 3RXåLMWH�SUR�NRPXQLNDþQt�OLQN\�VWtQ Qp

WZLVWRYDQp�YRGLþH�
• Chyba hlavního programu.

→ =NRQWUROXMWH�D�RSUDYWH�SURJUDP�WDN��åH
NRPXQLNDFH�EXGH�SUREtKDW�YtFH�QHå�MHGQRX�]D
periodu 2 sec.

• .RPXQLNDþQt�REYRG�MH�SRãNR]HQ�
→ Pokud je stejná chyba detekována jako výsledek

DXWRGLDJQRVWLFNpKR�WHVWX��SDN�Y\P WH�P QLþ�
Nouzové nastavení (STP)
Alarm nouzového zastavení je
na vstupu PXOWLIXQNþQtKR
YVWXSX���0XOWLIXQNþQt�YVWXS��
Då����NWHUê�MH�QDVWDYHQ�QD���
nebo 21, je v�þLQQRVWL�

• Na vstupu je alarm nouzového zastavení.
→ 2GVWUD WH�S tþLQX�FK\E\�

• Sekvence je nesprávná.
→ =NRQWUROXMWH�D�]P WH�VHNYHQFL�YVWXSX�H[WHUQt

FK\E\�YþHWQ �þDVRYiQt�YVWXSX�D�VStQDFtKR�QHER
rozpínacího kontaktu.

OFF Chyba napájecího zdroje
1DSiMHFt�QDS Wt�]GURMH� t]HQt
MH�QHGRVWDWHþQp�

• 1HQt�GRGiYiQ�åiGQê�YêNRQ�
→ =NRQWUROXMWH�D�RSUDYWH�YRGLþH�QDSiMHFtKR�]GURMH

D�MHKR�QDS Wt�
• âURXE\�VYRUHN�MVRX�XYROQ Q\�

→ =NRQWUROXMWH�D�S LWiKQ WH�ãURXE\�VYRUHN�
• 0 QLþ�MH�SRãNR]HQ�

→ 9\P WH�P QLþ�



ýLQQRVW�S L�~GUåE Kapitola 7

7-8

������'HWHNFH�YDURYiQt��QH]iYDåQi�FK\ED�

'HWHNFH�YDURYiQt�MH�W\S�RFKUDQQp�IXQNFH�P QLþH��NWHUi�QHRYOiGi�FK\ERYê
NRQWDNWQt�YêVWXS�D�YUDFt�P QLþ�GR�MHKR�S YRGQtKR�VWDYX��MDNPLOH�MH�S tþLQD�FK\E\
RGVWUDQ QD��3RNXG�QDVWDQH�YDURYiQt��SURYH WH�YKRGQi�SURWLRSDW HQt�SRGOH�WDEXON\
QtåH�

Poznámka: 1 NWHUi�YDURYiQt�QHER�Q NWHUp�S tSDG\�]DVWDYXMt�þLQQRVW�P QLþH��MDN
je uvedeno v tabulce.

=REUD]HQt�YDURYiQt�D�MHKR�RGVWUDQ Qt
Zobrazení

chyby
Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

uU (bliká) 3RGS Wt�KODYQtKR�REYRGX
(UV)
6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR
REYRGX�GRViKOR�~URYQ
GHWHNFH�SRGS Wt������Vss pro
3G3MV-A2�, 160 Vss pro
3G3MV-AB� a 400 Vss pro
3G3MV-A4�).

• 1DSiMHFt�]GURM�P QLþH�Pi�S HUXãHQê�S tYRG�MHGQp
Ii]H��VYRUN\�YVWXSQtKR�S tYRGX�QDSiMHQt�MVRX�YROQp
QHER�S tYRGQt�NDEHO�MH�RGSRMHQ�
→ =NRQWUROXMWH�YêãH�XYHGHQp�D�SURYH WH�QXWQi

SURWLRSDW HQt�
• 1HVSUiYQp�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�

→ 3 HVY GþHWH�VH��åH�QDS Wt�QDSiMHFtKR�]GURMH�MH
podle specifikace.

OU (bliká) 3 HS Wt�KODYQtKR�REYRGX
(OV)
6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR
REYRGX�GRViKOR�GHWHNþQt
~URYQ �S HS Wt������Vss pro
P QLþ�����9������Vss pro
P QLþ�����9�

• 1DSiMHFt�QDS Wt�MH�S tOLã�YHONp�
→ 6QLåWH�QDS Wt�WDN��DE\�VSO RYDOR�VSHFLILNDFL�

OH (bliká) 3 HK iWp�FKODGLFt�åHEUR��2+�
7HSORWD�FKODGLFtKR�åHEUD
P QLþH�GRViKOD����°C ±
10°C.

• 2NROQt�WHSORWD�MH�S tOLã�Y\VRNi�
→ 9HQWLOXMWH�P QLþ�QHER�LQVWDOXMWH�FKODGLFt�MHGQRWX�

Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

cal (bliká) Pohotovostní poloha
komunikace (CAL)
% KHP�NRPXQLNDFH�56�
��������QHE\OD�S LMDWD�åiGQi
]SUiYD�'65��0 QLþ�EXGH
detekovat tuto chybu, pokud
MH�Q����SUR�YêE U�SRYHOX�FKRG
nastaveno na 2 nebo n004
SUR�YêE U�UHIHUHQþQt
frekvence nastaveno na 6.
Dokud není alarm resetován,
YãHFKQ\�YVWXS\�NURP
NRPXQLNDþQtKR�EXGRX
ignorovány.

• 1D�NRPXQLNDþQt�OLQFH�QDVWDO�]NUDW��VYRG�QD�]HP
nebo rozpojení.
→ Zkontrolujte a opravte linku.

• Nastavení ]DNRQþRYDFtKR�RGSRUX�MH�QHVSUiYQp�
→ V�S tSDG �NRPXQLNDFH�56�����QDVWDYWH�NROtN��

na 6:��X�YãHFK�P QLþ �QD�21��9�S tSDG
komunikace RS-485 nastavte kolík 1 na SW2
SRX]H�P QLþH�XPtVW QpKR�QD�NDåGpP�NRQFL�VtW
na ON.

• Chyba hlavního programu.
→ Zkontrolujte start komunikace a opravte

program.
• .RPXQLNDþQt�REYRG�MH�SRãNR]HQ�

→ Pokud je stejná chyba detekována jako výsledek
DXWRGLDJQRVWLFNpKR�WHVWX��SDN�Y\P WH�P QLþ�
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

OP1 (bliká) • Duplicitní výskyt hodnot v�Q����Då�Q����SUR
PXOWLIXQNþQt�YVWXS\���Då���
→ Zkontrolujte a opravte hodnoty.

OP2 (bliká) • Nastavení V/I�N LYN\�QHVSO XMH�QiVOHGXMtFt
podmínku:
n016 ≤ n014 < n013 ≤ n011
→ Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

OP3 (bliká) • Nastavení jmenovitého proudu motoru (n036)
S HNUDþXMH�������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX
P QLþH�
→ Zkontrolujte a opravte nastavenou hodnotu.

OP4 (bliká) • 1DVWDYHQt�KRUQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q����
D�GROQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q����
QHVSO XMt�QiVOHGXMtFt�SRGPtQNX�
n033 ≥ n034
→ Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

OP5 (bliká) • Skokové frekvence nastavené v�Q����Då�Q���
QHVSO XMt�QiVOHGXMtFt�SRGPtQNX�
n083 ≥ n084 ≥ n085
→ Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

OP9 (bliká)

&K\ED�þLQQRVWL��23�)
Chyba nastavení parametru.

• Nosná frekvence nastavená v n080 je nesprávná.
Byl proveden pokus nastavit hodnotu, která není
XYQLW �GRYROHQpKR�UR]VDKX�
→ Zkontrolujte a opravte nastavenou hodnotu.

OL3 (bliká) 'HWHNFH�S HNURþHQt
momentu (OL3)
Proud nebo moment dosáhl
KRGQRW\�QHER�E\O\�Y\ããt�QHå
~URYH �GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu nastavená v n098 a
GRED�GHWHNFH�S HNURþHQt
momentu nastavená v n099.
Chyba byla detekována funkcí
SUR�GHWHNFL�S HNURþHQt
momentu nastavenou v n096
na 1 nebo 3.

• Mechanický systém je zablokován nebo má
poruchu.
→ Zkontrolujte mechanický systém a opravte

S tþLQX�S HNURþHQt�PRPHQWX�
• 1DVWDYHQt�SDUDPHWU �E\OD�QHVSUiYQi�

→ 6H L WH�SDUDPHWU\�Q����D�Q����SRGOH
mechanického systému. Zvyšte nastavené
hodnoty v n098 a n099.
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

ser (bliká) Chyba sekvence (SER)
Na vstupu nastala sekvence
]P Q��]DWtPFR�MH�P QLþ
v�þLQQRVWL�
1D�YVWXSX�MH�YêE U�PtVWQt��
GiONRYê��]DWtPFR�MH�P QLþ
v�þLQQRVWL��3R]QiPND��0 QLþ
YROQ �GREtKi�GR�]DVWDYHQt�

• Nastala chyba sekvence
→ Zkontrolujte a opravte sekvenci.

bb (bliká) Externí základní blok (bb)
Na vstupu byl povel externí
základní blok.
3R]QiPND��0 QLþ�YROQ
dobíhá do zastavení.

• Na vstupu byl povel externí základní blokování.
→ 2GVWUD WH�S tþLQX�YVWXSX�H[WHUQtKR�]iNODGQtKR

blokování.
• Sekvence je nesprávná.

→ =NRQWUROXMWH�D�]P WH�VHNYHQFL�YVWXSX�H[WHUQt
FK\E\�YþHWQ �þDVRYiQt�YVWXSX�D�VStQDFt�D
rozpínací kontakt.

ef (bliká) 9VWXS�RWiþHQt�YS HG���Y]DG
(EF)
Na vstupních svorkách
tGtFtKR�REYRGX�MVRX�SRYHO\
YS HG�D�Y]DG�VRXþDVQ �SR
dobu 0,5 sec nebo delší.
3R]QiPND��0 QLþ�]DVWDYXMH
podle metody nastavené
v n004.

• Nastala chyba sekvence
→ =NRQWUROXMWH�D�VH L WH�VHNYHQFL�YêE UX�PtVWQt

nebo dálkový.
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Zobrazení
chyby

Název a význam chyby 3UDYG SRGREQi�S tþLQD�D�]S VRE�RGVWUDQ Qt

 (bliká) Nouzový vstup (STP)
Digitální operátor zastavuje
þLQQRVW�
7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD
digitálním operátoru je
VWLVNQXWR��]DWtPFR�P QLþ
SUDFXMH�SRGOH�SRYHOX�YS HG
nebo vzad pomocí svorek
tGtFtKR�REYRGX�

Poznámka: 0 QLþ�]DVWDYXMH
podle metody
nastavené
v n004.

Na vstupu PXOWLIXQNþQtKR
vstupu je signál alarmu
nouzového zastavení.
%\O�SRXåLW�PXOWLIXQNþQt�YVWXS
1�Då���QDVWDYHQê�QD����QHER
22.
Poznámka: 0 QLþ�]DVWDYXMH

podle metody
nastavené
v n005.
0 QLþ�deceleruje
do zastavení
podle doby
decelerace 2,
NG\å�MH�Q���
nastaveno na 0.

• Nastavení parametru bylo nesprávné.
→ Zkontrolujte, zda nastavení parametru n007 pro

YêE U�IXQNFH�WODþtWND�6723�5(6(7�MH�VSUiYQp�
• Na vstupu PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�MH�VLJQiO�DODUPX

nouzového zastavení.
→ 2GVWUD WH�S tþLQX�FK\E\�QHER�RSUDYWH�VHNYHQFL

vstupu.

fRn (bliká) Chyba chladicího
ventilátoru (FAN)
Chladicí ventilátor je
zablokovaný.

• .DEHOiå�FKODGLFtKR�YHQWLOiWRUX�Pi�SRUXFKX�
→ 9\SQ WH�P QLþ��Y\PRQWXMWH�YHQWLOiWRU�D

]NRQWUROXMWH�D�RSUDYWH�NDEHOiå�
• Chladicí ventilátor není v dobrém stavu.

→ =NRQWUROXMWH�D�RGVWUD WH�FL]t�S HGP W�QHER�SUDFK
ve ventilátoru.

• &KODGLFt�YHQWLOiWRU�Y\åDGXMH�YêP QX�
→ 9\P WH�YHQWLOiWRU�
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����2GVWUD RYiQt�]iYDG

V�G VOHGNX�FK\EQpKR�QDVWDYHQt�SDUDPHWU ��SRUXFK�Y�NDEHOiåL�D�SRGREQ ��QHPXVt
PRWRU�D�P QLþ�SUDFRYDW��NG\å�MH�V\VWpP�QDVWDUWRYiQ��WDN��MDN�VH�RþHNiYi��3RNXG
E\�WRWR�QDVWDOR��SRXåLMWH�WXWR�þiVW�MDNR�SU YRGFH�D�SURYH WH�S tVOXãQi�RSDW HQt�

Podrobnosti – viz 7-1 Ochranné a diagnostické funkce, pokud je zobrazen obsah
chyby.

������&K\EQp�QDVWDYHQt�SDUDPHWU

=REUD]HQt�VH�QHP Qt��NG\å�MH�VWLVNQXWR�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH
nebo dekrementace.

• 1D�YVWXSX�MH�]iND]�]iSLVX�SDUDPHWU �

7RWR�QDVWiYi��NG\å�Q����SUR�YêE U�]iND]X�]iSLVX���LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX�MH�QDVWDYHQR�QD���
Nastavte n001 na vhodnou hodnotu podle parametru, který má být nastaven.

• 0 QLþ�MH�Y�þLQQRVWL�

([LVWXMt�Q NWHUp�SDUDPHWU\��NWHUp�QHPRKRXW�EêW�QDVWDYHQ\�E KHP�þLQQRVWL��3RGUREQRVWL�±�YL]
VH]QDP�SDUDPHWU ��9\SQ WH�P QLþ�D�SRWRP�SURYH WH�QDVWDYHQt�

Je zobrazeno OP�
Nastala chyba nastavení parametru. Podrobnosti – viz ������'HWHNFH�YDURYiQt��QH]iYDåQi
chyba)�D�SURYH WH�QXWQp�RSUDY\�

Na digitálním operátoru není nic zobrazeno nebo je zobrazeno
„OPR“.

8�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�QDVWDOD�FK\ED�S LSRMHQt�

9\SQ WH�P QLþ�D�Y\PRQWXMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU��3R�]NRQWURORYiQt��åH�Y�NRQHNWRUX�QHMVRX�åiGQp
FL]t�S HGP W\��RS W�QDPRQWXMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�
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������0RWRU�QHO]H�XYpVW�GR�þLQQRVWL

0RWRU�QHSUDFXMH�VH�YVWXSHP�SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN� tGtFtKR
REYRGX�GRNRQFH�L�NG\å�MH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VSUiYQi�

• 1DVWDYHQt�PHWRG\�þLQQRVWL�MH�QHVSUiYQp�

3RNXG�SDUDPHWU�Q����SUR�YêE U�PyGX�þLQQRVWL�QHQt�QDVWDYHQ�QD���SUR�RGEORNRYiQt�VYRUHN
tGtFtKR�REYRGX��QHP åH�EêW�SRYHO�FKRG�SURYHGHQ�SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX�

Zkontrolujte a opravte nastavení v n003.

• Na vstupu je 2-YRGLþRYi�VHNYHQFH�]DWtPFR�MH�Y platnosti 3-YRGLþRYi�VHNYHQFH�D�QDRSDN�

0 QLþ�EXGH�Y�þLQQRVWL�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�SRGOH�SRYHO �FKRG��VWRS�D�YS HG�Y]DG��SRNXG
n052 pro PXOWLIXQNþQt�YVWXS���MH�QDVWDYHQR�QD����9�Wp�GRE �QHEXGH�P QLþ�SUDFRYDW��SRNXG�MH
v�þLQQRVWL�YVWXS�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL��1D�GUXKp�VWUDQ ��P QLþ�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�VH
EXGH�SRX]H�RWiþHW�Y�RSDþQpP�VP UX��SRNXG�MH�Y�þLQQRVWL�YVWXS�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

Zkontrolujte a opravte nastavení v�Q����QHER�]P WH�PHWRGX�YVWXSX�SRYHOX�FKRG��581��

• 0 QLþ�QHQt�Y módu chod.

.G\å�VYtWt�LQGLNiWRU�35*0�QHER�/2�5(��þHUYHQê��GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX��P QLþ�QHVWDUWXMH�

=UXãWH�SRYHO�FKRG�D�VWLVNQXWtP�WODþtWND�PyG�]DSQ WH�]HOHQê�LQGLNiWRU�S HG�]QRYX
QDVWDUWRYiQtP�P QLþH�

• +RGQRWD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�S tOLã�Qt]Ni�

0 QLþ�QHEXGH�PtW�YêVWXS��SRNXG�MH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRG�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFt
v n016.

1DVWDYWH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�WDN��DE\�S HNURþLOD�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFL�

• 0 QLþ�MH�Y místním módu.

3RYHO�FKRG�P åH�EêW�GiQ�P QLþL�Y�PtVWQtP�PyGX�SRX]H�WODþtWNHP�581�QD�GLJLWiOQtP
RSHUiWRUX��=NRQWUROXMWH�LQGLNiWRU�/2�5(��3RNXG�MH�]REUD]HQR�Ä/R³��PtVWQt���P QLþ�MH�Y místním
PyGX��6WLVNQ WH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�WDN��DE\�VH�]REUD]LOR�ÄU(³�

3RNXG�QHQt�YêãH�XYHGHQi�þLQQRVW�PRåQi��MH�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QDVWDYHQ�SUR�YêE U�PtVWQt��
dálkový. V�WDNRYpP�S tSDG �P åH�EêW�PyG�S HSQXW�SRX]H�SRPRFt�RGSRYtGDMtFt�PXOWLIXQNþQt
YVWXSQt�VYRUN\��1DVWDYWH�YVWXSQt�VYRUNX�QD�2))�WDN��åH�P QLþ�EXGH�Y místním módu.

• .DEHOiå�YVWXSQtFK�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX�P QLþH�MH�QHVSUiYQi�

0 QLþ�QHP åH�]NRQWURORYDW�YVWXSQt�VLJQiO��NG\å�MH�YVWXSQt�OLQND�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX
QHVSUiYQ �]DSRMHQD��3RXåLMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�D�]NRQWUROXMWH�QDVWDYHQt�SRPRFt
PXOWLIXQNþQtKR�PRQLWRUX�8����SUR�VWDY�YVWXSQtFK�VYRUHN�

6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�YVWXS�P QLþH�MH�YVWXSQt�131�VHNYHQFH��NWHUi�P åH�EêW�]P Q QD�QD
vstupní PNP sekvenci. Podrobnosti – viz 2-2-1 Blok svorek a zkontrolujte, zda nastavení SW1
RGSRYtGi�VNXWHþQpPX�]DSRMHQt�NDEHOiåH�
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0RWRU�VH�QHRWiþt�SRPRFt�YVWXSX� tGtFtFK�VYRUHN���5HIHUHQþQt
frekvence je nastavena na nulu nebo se liší od nastavené
hodnoty)

• 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QHVSUiYQp�

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�] analogového vstupu bude ignorována, pokud byl digitální operátor
Y\EUiQ�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�] digitálního vstupu bude
ignorována pokud nebyl digitální operátor vybrán.

Zkontrolujte, zda hodnota nastavená v�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VRXKlasí se
VNXWHþQ �SRXåLWRX�PHWRGRX�

3 L�SRXåtYiQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�VH�REUD WH�QD�2-2-1 Blok svorek a zkontrolujte, zda
nastavení 6:��RGSRYtGi�VNXWHþQpPX�YVWXSX��QDS RYê�QHER�SURXGRYê��

• Byl vybrán PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YVWXS�

Pokud byl PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YVWXS�CN2 na digitálním operátoru nastaven na zisk externí
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��QDS tNODG��NG\å�MH�PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YVWXS�QXOD��]LVN�EXGH
nastaven na 0. V�G VOHGNX�WRKR�EXGH�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�QDVWDYHQD�QD���+]��=NRQWUROXMWH��]GD
hodnota nastavená v n077 pro PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�RGSRYtGi�VNXWHþQ �SRXåLWp
PHWRG ��3RNXG�WDWR�IXQNFH�QHQt�SRXåLWD��QDVWDYWH�Q����QD���

• 0 QLþ�MH�Y místním módu.

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�]DGiQD�P QLþL�Y místním módu pouze pomocí nastavitele
IUHNYHQFH�QHER�SRPRFt�VHNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

=NRQWUROXMWH�LQGLNiWRU�/2�5(��3RNXG�MH�]REUD]HQR�Ä/R³��P QLþ�MH�Y�PtVWQtP�PyGX��6WLVNQ WH
WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�WDN��DE\�E\OR�]REUD]HQR�ÄU(³�

3RNXG�QHQt�YêãH�XYHGHQi�þLQQRVW�PRåQi��MH�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QDVWDYHQ�SUR�YêE U�PtVWQt��
dálkový. V�WDNRYpP�S tSDG �P åH�EêW�PyG�S HSQXW�SRX]H�SRPRFt�RGSRYtGDMtFt�PXOWLIXQNþQt
YVWXSQt�VYRUN\��1DVWDYWH�YVWXSQt�VYRUNX�QD�2))�WDN��åH�P QLþ�EXGH�Y místním módu.

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�MVRX�QHVSUiYQi�

=NRQWUROXMWH��]GD�]LVN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y�Q����D�S HGS Wt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y n061
RGSRYtGDMt�VNXWHþQêP�DQDORJRYêP�YVWXSQtP�FKDUDNWHULVWLNiP�



ýLQQRVW�S L�~GUåE Kapitola 7

7-15

0RWRU�VH�]DVWDYXMH�E KHP�DNFHOHUDFH�QHER�NG\å�MH�S LSRMHQD
]iW å

• =iW å�P åH�EêW�S tOLã�YHONi�

0 QLþ��*�09�Pi�IXQNFL�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt��VWDOO��D�IXQNFL�DXWRPDWLFNpKR
]YêãHQt�PRPHQWX��DOH�RPH]HQt�FLWOLYRVWL�PRWRUX�P åH�EêW�S HNURþHQR��SRNXG�MH�DNFHOHUDFH
S tOLã�U\FKOi�QHER�NG\å�MH�]iW å�S tOLã�YHONi�

3URGOXåWH�GREX�DNFHOHUDFH�QHER�VQLåWH�]iW å��7DNp�XYDåXMWH�R�]YêãHQt�YêNRQX�PRWRUX�

0RWRU�VH�RWiþt�SRX]H�Y�MHGQRP�VP UX
• -H�Y\EUiQ�]iND]�RWiþHQt�Y�RSDþQpP�VP UX�

3RNXG�Q����SUR�YêE U�]iND]X�RWiþHQt�Y�RSDþQpP�VP UX�MH�QDVWDYHQ�QD����RSDþQê�E K�MH
]DNi]iQ���P QLþ�QHEXGH�S LMtPDW�SRYHO�SUR�RWiþHQt�Y�RSDþQpP�VP UX�

3UR�SRXåLWt�RWiþHQt�MDN�YS HG��WDN�L�Y]DG�QDVWDYWH�Q����QD���

������0RWRU�VH�RWiþt�YH�ãSDWQpP�VP UX
• 9êVWXSQt�NDEHOiå�PRWRUX�MH�YDGQi�

.G\å�MVRX�VYRUN\�8��9�D�:�P QLþH�VSUiYQ �S LSRMHQ\�QD�VYRUN\�PRWRUX�8��9 a W, bude motor
SUDFRYDW�YH�VP UX�YS HG��NG\å�MH�S LYHGHQ�SRYHO�RWiþHQt�YS HG��2WiþHQt�YS HG�]iYLVt�QD
YêUREFL�D�W\SX�PRWRUX��=DMLVW WH�NRQWUROX�VSHFLILNDFH�

3 HSRMHQt�GYRX�S tYRG �8��9�D�:�REUiWt�VP U�RWiþHQt�

������+ tGHO�PRWRUX�MH�EH]�PRPHQWX�QHER�DNFHOHUDFH�MH
pomalá
• 0 QLþ�MH�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�RPH]HQ�RPH]HQtP�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX�

Pokud je limit kompenzace momentu v�Q����QDVWDYHQê�QD�S tOLã�PDORX�KRGQRWX��EXGH�PRPHQW
motoru omezen na nízkou hodnotu a nebude k�GLVSR]LFL�GRVWDWHþQê�PRPHQW�

3RNXG�QHQt�SRåDGRYiQR�åiGQp�RPH]HQt�PRPHQWX��QDVWDYWH�SDUDPHWU�Y rozsahu 150 %
�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt��Då�������

• ÒURYH �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�PRWRUX�E KHP�SURYR]X�MH�S tOLã�Qt]Ni�

Pokud je hodnota v�Q����SUR�QDVWDYHQt�~URYQ �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�PRWRUX
E KHP�SURYR]X�S tOLã�Qt]Ni��EXGH�U\FKORVW�RWiþHQt�NOHVDW�S HG�]DSQXWtP�YêVWXSX�PRPHQWX�

Zkontrolujte, zda je nastavená hodnota vhodná.

• ÒURYH �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�PRWRUX�E KHP�DNFHOHUDFH�MH�S tOLã�Qt]Ni�

Pokud je hodnota v�Q����SUR�QDVWDYHQt�~URYQ �]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYení motoru
E KHP�DNFHOHUDFH�S tOLã�Qt]Ni��EXGH�GRED�DNFHOHUDFH�S tOLã�GORXKi�

Zkontrolujte, zda je nastavená hodnota vhodná.
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• /LPLW� t]HQt�9�f

1D�UR]GtO�RG�YHNWRURYpKR� t]HQt�MH�S L� t]HQt�9�I�YêVWXSQt�PRPHQW�Qt]Nê�S L�Qt]NêFK
IUHNYHQFtFK��8YDåXMWH�R�SRXåLWt�YHNWRURYpKR� t]HQt��SRNXG�MH�SRåDGRYiQ�Y\ããt�YêVWXSQt
PRPHQW�S L�Qt]NêFK�IUHNYHQFtFK�

������3 HVQRVW�U\FKORVWL�RWiþHQt�PRWRUX�MH�YH�Y\VRNp
rychlosti malá
• -PHQRYLWp�QDS Wt�PRWRUX�MH�Y\VRNp�

0D[LPiOQt�YêVWXSQt�QDS Wt�P QLþH�MH�XUþHQR�QDS WtP��NWHUp�YVWXSXMH�GR�P QLþH��3RNXG�MH�QD
vstupu 200 9VV��QDS tNODG��PD[LPiOQt�YêVWXSQt�QDS Wt�EXGH�����9VW ��3 HVQRVW�U\FKORVWL
RWiþHQt�P QLþH�EXGH�NOHVDW��SRNXG�YêVWXSQt�QDS Wt�XUþHQp�YHNWRURYêP� t]HQtP�S HNURþt
PD[LPiOQt�YêVWXSQt�QDS Wt�P QLþH�

3RXåLMWH�PRWRU�V�QLåãtP�MPHQRYLWêP�QDS WtP��QDS ��PRWRU�XUþHQê�SUR�SRXåLWt�V vektorovým
t]HQtP��

7-2-6 Intenzita decelerace motoru je nízká
• -H�QDVWDYHQR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�PRWRUX�E KHP�decelerace.

3 L�S LSRMHQt�EU]GQp�RGSRURYp�MHGQRWN\�QHER�EU]GQpKR�RGSRUX�MDNR�YROLWHOQp�EU]G\��QDVWDYWH
Q����SUR�]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�E KHP�GHFHOHUDFH�QD���WDN��åH�]DEUiQ Qt
QHåiGRXFtPX�]DVWDYHQt�EXGH�]DEORNRYiQR�

3RNXG�Q����MH�QDVWDYHQR�QD����VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt���SDN�S LSRMHQi�EU]GQi�RGSRURYi
MHGQRWND�QHER�EU]GQê�RGSRU�QHEXGRX�SRXåLW\��3URWR�QHGRMGH�N�åiGQpPX�VQtåHQt�Y�GRE
decelerace.

• Nastavení doby GHFHOHUDFH�MH�S tOLã�GORXKp�

Zkontrolujte doby decelerace nastavené v n020 a n022.

• 0RPHQW�PRWRUX�MH�QHGRVWDWHþQê

3RNXG�MVRX�NRQVWDQW\�SDUDPHWU �VSUiYQp�D�QHQDVWiYi�FK\ED�S HS Wt��EXGH�YêNRQ�PRWRUX
omezen.

8YDåXMWH�R�]YêãHQt�YêNRQX�PRWRUX�

• 0 QLþ�MH�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�RPH]HQ�OLPLWHP�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX

Pokud je hodnota limitu kompenzace momentu nastavená v�Q����S tOLã�Qt]Ni��EXGH�PRPHQW
PRWRUX�RPH]HQ�QD�Qt]NRX�KRGQRWX�D�PRPHQW�PRWRUX�QHEXGH�GRVWDWHþQê�

3RNXG�QHQt�SRåDGRYiQR�åiGQp�RPH]HQt�PRPHQWX��QDVWDYWH�SDUDPHWU�Y rozsahu 150 %
�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt��Då�������
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������3URSDG�]iW åH�YH�VYLVOpP�VP UX��X�]GYLKDFtFK
]D t]HQt�
• Sekvence je nesprávná.

0 QLþ�S HMGH�GR�VWDYX�VV�EUåG Qt�����VHF�SR�GRNRQþHQt�decelerace. To je standardní
nastavení.

=NRQWUROXMWH�VHNYHQFL��DE\VWH�VH�S HVY GþLOL��åH�MH�EUåG Qt�SURYiG QR�YH�VWDYX�VV�EUåG Qt
QHER�VH L WH�KRGQRWX�Q����SUR� tGtFt�GREX�VV�VORåN\�

• %UåG Qt�V VV�VORåNRX�MH�QHGRVWDWHþQp

Pokud je VV�EU]GQê�YêNRQ�QHGRVWDWHþQê��VH L WH�KRGQRWX�Q����SUR� tGtFt�SURXG�VV�VORåN\�

• -H�SRXåLWD�QHYKRGQi�EU]GQi

3RXåLMWH�EU]GX�XUþHQRX�VStãH�SUR�EUåG Qt�QHå�SUR�S LGUåRYiQt�

������0RWRU�VH�S HK tYi
• =iW å�MH�S tOLã�YHONi

3RNXG�MH�]iW å�PRWRUX�S tOLã�YHONi�D�MH�SRXåLW�PRWRU�V�HIHNWLYQtP�PRPHQWHP�S HVDKXMtFtP
MPHQRYLWê�PRPHQW�PRWRUX��PRWRU�VKR t��1DS tNODG��MPHQRYLWê�PRPHQW�PRWRUX�D�YêNRQ�PXVt�EêW
RPH]HQ\�QD�RVP�KRGLQ�SRXåLWt��SRNXG�ãWtWHN�PRWRUX�XYiGt��åH�PRWRU�MH�XUþHQê�QD�RVP�KRGLQ�
3RNXG�MH���KRGLQRYê�MPHQRYLWê�PRPHQW�SRXåLW�SUR�QRUPiOQt�þLQQRVW��P åH�WR�]S VRELW��åH
PRWRU�VKR t�

6QLåWH�GiYNX�]iW åH�EX �VQtåHQtP�]iW åH�QHER�SURGORXåHQtP�GRE\�DNFHOHUDFH���decelerace.
7DNp�XYDåXMWH�R�]YêãHQt�YêNRQX�PRWRUX�

• 2NROQt�WHSORWD�MH�S tOLã�Y\VRNi

-PHQRYLWp�KRGQRW\�PRWRUX�MVRX�XUþHQ\�XYQLW �UR]VDKX�RNROQtFK�SUDFRYQtFK�WHSORW��0RWRU�VKR t�
SRNXG�E åt�QHS HWUåLW �S L�MPHQRYLWpP�PRPHQWX�Y�RNROt�YH�NWHUpP�MH�S HNURþHQD�PD[LPiOQt
okolní pracovní teplota.

6QLåWH�RNROQt�WHSORWX�PRWRUX�GR�S LMDWHOQpKR�UR]VDKX�SUDFRYQtFK�WHSORW�

• ,]RODþQt�QDS Wt�PH]L�Ii]HPL�PRWRUX�MH�QHGRVWDWHþQp

.G\å�PRWRU�SUDFXMH�V�P QLþHP��MH�L]RODFH�YLQXWt�PRWRUX�YtFH�QDPiKiQD���1RUPiOQ �
PD[LPiOQt�Ui]RYp�QDS Wt�MH�S LEOLåQ ��NUiW�Y Wãt�QHå�YVWXSQt�QDSiMHFt�QDS Wt�P QLþH��WM�
S LEOLåQ �����9 pro 200 V�P QLþ�������V pro 400 V�P QLþ��

3URWR�PXVt�EêW�GLHOHNWULFNi�SHYQRVW�PRWRUX��NWHUê�Pi�EêW�SRXåLW��Y\ããt�QHå�PD[LPiOQt�Ui]RYp
QDS Wt�

2E]YOiãW �SUR�P QLþH�����9�SRXåLMWH�XUþHQê�PRWRU�
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������5XãHQt�UHJXODþQtFK�REYRG �QHER�UDGLRYpKR
S LMtPDþH�
• 5XãHQt�SRFKi]t�]H�VStQiQt�P QLþH

3UR�]DEUiQ Qt�UXãHQt�SURYH WH�QiVOHGXMtFt�þLQQRVW�

• 6QLåWH�QRVQRX�IUHNYHQFL�P QLþH�Y n080.

6Qtåt�VH�SRþHW�YQLW QtFK�VStQDFtFK�GRE��WDNåH�Y�XUþLWpP�UR]VDKX�P åH�EêW�UXãHQt
VQtåHQR�

• Instalujte vstupní odrušovací filtr

,QVWDOXMWH�YVWXSQt�RGUXãRYDFt�ILOWU�GR�REODVWL�YVWXSX�QDSiMHQt�P QLþH�

• Instalujte výstupní odrušovací filtr

,QVWDOXMWH�YêVWXSQt�RGUXãRYDFt�ILOWU�GR�REODVWL�YêVWXSX�P QLþH�

• 3RXåLMWH�NRYRYp�VWtQ Qt

(OHNWURPDJQHWLFNp�YOQ\�PRKRX�EêW�RGVWtQ Q\�NRYHP��3URWR�RKUD WH�P QLþ�NRYRYRX
trubkou.

�������3URXGRYê�FKUiQLþ�Y\StQi�QDSiMHQt
• 6YRGRYê�SURXG�WHþH�S HV�P QLþ

Vzhledem k�WRPX��åH�þLQQRVW�P QLþH�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�Y]QLN�VYRGRYêFK�SURXG �S L
Y\VRNêFK�IUHNYHQFtFK�VStQiQt��MH�UHiOQp�QHEH]SHþt�Y\StQiQt�SURXGRYêFK�FKUiQLþ �Y�S tYRGHFK�
3URWR�SRXåLMWH�SURXGRYp�FKUiQLþH�SRNXG�PRåQR�V co nejmenší citlivostí, tj. 200mA a více, nebo
VSHFLiOQt�W\S\�SUR�SRXåLWt�V�IUHNYHQþQtP�P QLþHP��9�S tSDG �GORXKpKR�NDEHOX�PH]L�PRWRUHP�D
P QLþHP�URYQ å�VQLåWH�QRVQRX�IUHNYHQFL�Y�SDUDPHWUX�Q���D�SRXåLMWH�PRWRURYRX�WOXPLYNX�

6YRGRYê�SURXG�Y]U VWi�~P UQ �GpOFH�YRGLþH��1RUPiOQ �MH�QD�NDåGê�PHWU�YRGLþH�JHQHURYiQR
S LEOLåQ ���mA svodového proudu.
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7-2-11 Mechanické kmity

0HFKDQLFNê�V\VWpP�Y\WYi t�QHREY\NOê�KOXN
• Rezonance mezi charakteristickou frekvencí mechanického systému a nosnou frekvencí.

0H]L�FKDUDNWHULVWLFNRX�IUHNYHQFt�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�D�QRVQRX�IUHNYHQFt�P åH�QDVWDW
UH]RQDQFH��3RNXG�PRWRU�E åt�EH]�SUREOpP �D�VWURMQt�V\VWpP�VH�R]êYi�Y\VRNêP�WyQHP��P åH
WR�]QDPHQDW��åH�WHQWR�MHY�QDVWiYi��3UR�]DEUiQ Qt�WRPXWR�W\SX�UH]RQDQFH��VH L WH�KRGQRWX
nosné frekvence v n080.

• 5H]RQDQFH�PH]L�FKDUDNWHULVWLFNRX�IUHNYHQFt�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�P QLþH�

0H]L�FKDUDNWHULVWLFNRX�IUHNYHQFt�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�P QLþH�P åH
QDVWDW�UH]RQDQFH��3UR�]DEUiQ Qt�WRPXWR�W\SX�UH]RQDQFH��SRXåLMWH�IXQNFL�IUHNYHQþQt�VNRN
s konstantami nastavenými v�Q����Då�Q����SUR�]P QX�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�QHER�QDLQVWDOXMWH
WOXPLFt�JXPX�QD�UiP�PRWRUX�SUR�]DEUiQ Qt�UH]RQDQFH�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�

Nastávají vibrace a kývání
• Vliv funkce kompenzace momentu nebo funkce kompenzace skluzu

)XQNFH�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX�QHER�IXQNFH�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�P åH�RYOLYQLW
FKDUDNWHULVWLFNRX�IUHNYHQFL�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX�D�WtP�]S VRELW�YLEUDFL�QHER�NêYiQt�
V�WDNRYpP�S tSDG �]Y\ãWH�þDVRYp�NRQVWDQW\�Y n104 pro kompenzaci momentu a v n112 pro
NRPSHQ]DFL�VNOX]X��ýtP�Y Wãt�þDVRYp�NRQVWDQW\�YãDN�MVRX�QDVWDYHQ\��WtP�SRPDOHMãt�EXGH
rychlost odezvy funkce kompenzace momentu a funkce kompenzace skluzu.

0RWRU�QDGP UQ �NPLWi�D�QHRWiþt�VH�QRUPiOQ
• 3 HUXãHQt�Ii]H�PRWRUX

3RNXG�EXGH�MHGQD�UR]SRMHQD��EXGH�PRWRU�QDGP UQ �NPLWDW�D�QHEXGH�VH�RWiþHW��=NRQWUROXMWH�
]GD�MH�PRWRU�VSUiYQ �]DSRMHQ�EH]�MDNpKRNROLY�UR]SRMHQt��6WHMQê�MHY�QDVWDQH��NG\å�MH�YêVWXSQt
WUDQ]LVWRU�SRãNR]HQê��=NRQWUROXMWH�WDNp�V\PHWULL�YêVWXSQtFK�SURXG �P QLþH�
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�������6WDELOQt�3,'� t]HQt�QHQt�PRåQp�QHER� t]HQt�Pi
poruchu.

3,'� t]HQt�QHQt�PRåQp�NY OL�YLEUDFtP�QHER�NêYiQt
• 1DVWDYHQt�]LVNX�3,'� t]HQt�MH�QHGRVWDWHþQp

=NRQWUROXMWH�IUHNYHQFL�YLEUDFt�D�VH L WH�SURSRUFLRQiOQt��3���LQWHJUDþQt��,��D�GHULYDþQt��'�� t]HQt
P QLþH��3RGUREQRVWL�YL]�±�������6H t]HQt�3,'.

3,'� t]HQt�GLYHUJXMH
• 1D�YVWXSX�QHQt�]S WQi�YD]ED�

3RNXG�MH�QD�YVWXSX�]S WQp�YD]E\�GHWHNRYiQD�KRGQRWD����QHEXGH�3,'� t]HQt�SUDFRYDW�
9êVOHGNHP�MH��åH�YêVWXS�P QLþH�EXGH�GLYHUJRYDW�D�PRWRU�]Yêãt�VYRML�U\FKORVW�RWiþHQt�QD
maximální frekvenci.
Zkontrolujte, zda hodnota nastavená v�Q����SUR�YêE U�YVWXSQtKR�EORNX�3,'�]S WQp�YD]E\
RGSRYtGi�VNXWHþQpPX�YVWXSX�D�åH�NRQVWDQW\�3,'�MVRX�QDVWDYHQ\�VSUiYQ ��3RGUREQRVWL�YL]�±
������1DVWDYHQt� t]HQt�3,'�

• 6H t]HQt�SRåDGRYDQp�~URYQ �D�VNXWHþQp�KRGQRW\�MH�QHVSUiYQp

0 QLþ�S L�3,'� t]HQt�QDVWDYXMH�RGFK\ONX�PH]L�SRåDGRYDQRX�D�VNXWHþQRX�KRGQRWRX�WDN��DE\
E\OD�QXORYi��3URWR�VNXWHþQi�D�SRåDGRYDQi�KRGQRWD�PXVt�EêW�QDVWDYHQ\�WDN��åH�EXGRX�PtW
VWHMQRX�YVWXSQt�~URYH ��1DVWDYWH�]LVN�VNXWHþQp�KRGQRW\�Y�Q����SR�SURYHGHQt�VH t]HQt�QD
YKRGQRX�~URYH �

• 9]WDK�PH]L�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�D�VNXWHþQRX�KRGQRWX�P QLþH�MH�RSDþQê�

3,'� t]HQt�EXGH�GLYHUJRYDW��SRNXG�QDP HQi�KRGQRWD�NOHVi��NG\å�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH
Y]U VWi��3RNXG�WRWR�QDVWDQH��QDVWDYWH�Q����SUR�YêE U�3,'� t]HQt�QD�QHJDWLYQt�FKDUDNWHULVWLNX
�QDS ��SRNXG�E\OD�QDVWDYHQD�KRGQRWD����]P WH�ML�QD����

�������0 QLþ�NPLWi�S L�HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt
• Energeticky úsporná nastavení jsou nesprávná.

Zkontrolujte frekvenci kmitání.

Pokud frekvence souhlasí s SU P UQRX�GRERX�YêNRQX�Y�Q�����P QLþ�QHQt�Y klidné zkušební
þLQQRVWL��1DVWDYWH�KRGQRWX�Q����OLPLWX�QDS Wt�]NXãHEQt�þLQQRVWL�QD���SUR�]DEORNRYiQt�]NXãHEQt
þLQQRVWL�P QLþH�QHER�VQLåWH�KRGQRWX�QDVWDYHQRX�Y�Q�����������NURN� tGtFtKR�]NXãHEQtKR
QDS Wt��D�Q���������NURN� tGtFtKR�]NXãHEQtKR�QDS Wt��WDN��åH�UR]VDK�]P Q\�QDS Wt�EXGH�Xåãt�
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�������0RWRU�VH�RWiþt�SRWp��NG\�MH�YêVWXS�P QLþH�Y\SQXWê
• 1HGRVWDWHþQp�VV� t]HQt

3RNXG�PRWRU�SRNUDþXMH�Y�þLQQRVWL�Qt]NRX�U\FKORVWt�RWiþHQt�EH]�~SOQpKR�]DVWDYHQt�SR
provedení GHFHOHUDþQtKR�]DVWDYHQt��]QDPHQi�WR��åH�VV�EUåG Qt�QHEU]Gt�GRVWDWHþQ �

V�WDNRYêFK�S tSDGHFK�VH L WH�VV� t]HQt�WDN��MDN�MH�SRSViQR�QtåH�

• =Y\ãWH�KRGQRWX�SDUDPHWUX�Q����SUR� tGtFt�SURXG�VH�ss injekcí.

• =Y\ãWH�KRGQRWX�SDUDPHWUX�Q����SUR� tGtFt�GREX�VH�ss injekcí.

�������-H�GHWHNRYiQR�29�D�QDVWiYi�QHåiGRXFt�]DVWDYHQt�
NG\å�VH�PRWRU�UR]EtKi�
• 1HGRVWDWHþQp�VV� t]HQt�S L�UR]E KX�

*HQHURYiQt�29�D�QHåiGRXFt�]DVWDYHQt�P åH�QDVWDW��SRNXG�VH�PRWRU�MHãW �RWiþt��NG\å�MH
rozbíhán.

7RPX�P åH�EêW�]DEUiQ QR�VQtåHQtP�RWiþHN�PRWRUX�VV�EUåG QtP�S HG�UR]E KHP�PRWRUX�

Zvyšte parametr v�Q����SUR� tGtFt�GREX�VV�LQMHNFH�UR]E KX�

�������9êVWXSQt�IUHNYHQFH�QHGRVDKXMH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�XYQLW �UR]VDKX�IUHNYHQþQtKR�VNRNX�

-H�OL�SRXåLWD�VNRNRYi�IXQNFH��YêVWXSQt�IUHNYHQFH�MH�XYQLW �UR]VDKX�IUHNYHQþQtKR�VNRNX�

3 HVY GþHWH�VH��åH�QDVWDYHQt�ãt N\�VNRNX�Y�Q����Då�Q����SUR�IUHNYHQþQt�VNRN���Då���D�ãt ND
skoku v�Q����MVRX�QDVWDYHQ\�VSUiYQ �

• 3 HGQDVWDYHQi�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�S HNUDþXMH�KRUQt�OLPLW�IUHNYHQFH�

+RUQt�OLPLW�IUHNYHQFH�P åH�EêW�]tVNiQ�] následujícího vzorce.
Maximální frekvence v n011 ×�KRUQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y n030 / 100

3 HVY GþHWH�VH��åH�KRGQRW\�SDUDPHWU �Q����D�Q����MVRX�VSUiYQp�
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����ÒGUåED�D�SURKOtGN\
 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�VYRUHN�P QLþH��SRNXG�MH�P QLþ�S LSRMHQ�N napájení.

 VAROVÁNÍ ÒGUåED�QHER�SURKOtGND�PXVt�EêW�SURYiG Q\�SRX]H�SR�Y\SQXWt�QDSiMHFtKR�]GURMH�
SRWYU]HQt��åH�LQGLNiWRU�QiERMH��&+$5*(���QHER�LQGLNiWRU�VWDYX��MH�Y\SQXWê�D�SR
GRE �þHNiQt�XYHGHQp�QD�þHOQtP�NU\WX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ ÒGUåED��SURKOtGND�QHER�YêP QD�þiVWt�PXVt�EêW�SURYiG QD�RSUiYQ QRX�RVRERX�
1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�

 VAROVÁNÍ 1HSRNRXãHMWH�VH�MHGQRWNX�Y\PRQWRYDW�QHER�ML�RSUDYRYDW��3URYiG Qt�NWHUpNROLY
z�W FKWR�þLQQRVWt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]�HOHNWULFNêP�SURXGHP�QHER�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt Zacházejte s�P QLþHP�RSDWUQ ��SURWRåH�SRXåtYi�SRORYRGLþRYp�SUYN\��1HRSDWUQp
]DFKi]HQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRUXFKX�þLQQRVWL�

 8SR]RUQ Qt 1HP WH�NDEHOiå��QHRGSRMXMWH�NRQHNWRU\�QHER�RSHUiWRU�QHER�QHY\P XMWH
YHQWLOiWRU��SRNXG�MH�P QLþ�QDSiMHQ��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt
QHER�SRUXFKX�þLQQRVWL�

Denní prohlídka
=NRQWUROXMWH�QiVOHGXMtFt�SRORåN\�Y�V\VWpPX�þLQQRVWL�

• 0RWRU�E\�QHP O�NPLWDW�QHER�Y\WYi HW�QHREY\NOê�KOXN�

• 1HP OR�E\�GRFKi]HW�N�QDGP UQpPX�Y]QLNX�WHSOD�

• +RGQRWD�YêVWXSQtKR�SURXGX�]REUD]HQi�QD�PRQLWRURYDFtP�GLVSOHML�E\�QHP OD�EêW�Y\ããt�QHå
obvykle.

• 3RNXG�Pi�P QLþ�YHQWLOiWRU��SDN�E\�P O�YHQWLOiWRU�YH�VSRGQt�þiVWL�P QLþH�SUDFRYDW�QRUPiOQ �
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Periodická prohlídka

3 L�SHULRGLFNp�~GUåE �]NRQWUROXMWH�QiVOHGXMtFt�SRORåN\�

3 HG�]DþiWNHP�SURKOtGN\�]DMLVW WH�Y\SQXWt�QDSiMHFtKR�]GURMH�

3 HVY GþHWH�VH��åH�YãHFKQ\�LQGLNiWRU\�QD�þHOQtP�SDQHOX�E\O\�Y\SQXW\�D�SRWRP�SRþNHMWH�QHMPpQ
1 minutu, QHå�]DþQHWH�SURKOtGNX�

=DMLVW WH��DE\VWH�VH�QHGRWNOL�VYRUHN�GRNXG�QHE\OR�QDSiMHQt�Y\SQXWR��-LQDN�P åH�QDVWDW�~UD]
elektrickým proudem.
• âURXE\�VYRUHN�P QLþH�E\�QHP O\�EêW�XYROQ Qp�

• 1D�EORNX�VYRUHN�QHER�XYQLW �P QLþH�E\�QHP O�EêW�YRGLYê�SUDFK�QHER�ROHMRYi�POKD�

• 8SHY RYDFt�ãURXE\�P QLþH�E\�QHP O\�EêW�XYROQ Qp�

• 1D�FKODGLþL�E\�VH�QHP O�XVD]RYDW�SUDFK�QHER�ãStQD�

• 1D�Y WUDFtFK�RWYRUHFK�P QLþH�E\�VH�QHP O�XVD]RYDW�SUDFK�

• 1D�Y]KOHGX�P QLþH�E\�QHP O\�EêW�åiGQp�DEQRUPDOLW\�

• 1HP O�E\�VH�Y\VN\WRYDW�åiGQê�KOXN�QHER�YLEUDFH�D�FHONRYi�GRED�þLQQRVWL�E\�QHP OD�S HNUDþRYDW
specifikaci.

ýiVWL�SHULRGLFNp�~GUåE\

1RUP\�SHULRGLFNp�SURKOtGN\�VH�P Qt�SRGOH�SURVW HGt�YH�NWHUp�MH�P QLþ�LQVWDORYiQ�D�SRGOH�SRGPtQHN
SRXåLWt�P QLþH�

3HULRG\�~GUåE\�P QLþH�MVRX�SRSViQ\�QtåH��3RYDåXMWH�MH�MDNR�GRSRUXþHQp�

3HULRGD�~GUåE\��'RSRUXþHQt�

• Chladicí ventilátor: ��Då���URN\

• Elektrolytické kondenzátory: 5 let
• Pojistky: 10 let

3RGPtQN\�SRXåLWt�MVRX�QiVOHGXMtFt�
• Okolní teplota 40°C
• ýLQLWHO�]iW åH 80 %
• ýLQQRVW ��KRGLQ�GHQQ

• 8PtVW Qt podle instrukcí v manuálu

'RSRUXþXMHPH��DE\�RNROQt�WHSORWD�D�GRED�þLQQRVWL�E\OD�VQtåHQD�WDN��MDN�MH�MHQ�PRåQp�SUR
]YêãHQt�åLYRWQRVWL�P QLþH�

Poznámka: 3UR�SRGUREQRVWL�WêNDMtFt�VH�~GUåE\�VH�VSRMWH�VH�]iVWXSFHP�ILUP\�20521�
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9êP QD�FKODGLFtKR�YHQWLOiWRUX
3RNXG�VH�]REUD]t�FK\ED�YHQWLOiWRUX�QHER�FKODGLFt�YHQWLOiWRU�SRW HEXMH�YêP QX��SURYH WH�QiVOHGXMtFt
kroky pro jeho nahrazení.

• Modely chladicího ventilátoru

0 QLþ Chladicí ventilátor
3G3MV-A2007 3G3IV-PFAN2007
3G3MV-A2015 3G3IV-PFAN2015M
3G3MV-A2022 3G3IV-PFAN2022

��Ii]RYp�����9VW

3G3MV-A2040 3G3IV-PFAN2037
3G3MV-AB015 3G3IV-PFAN2015M
3G3MV-AB022 3G3IV-PFAN2037

MHGQRIi]RYp�����9VW

3G3MV-AB040 3G3IV-3)$1��������þiVWL�
3G3MV-A4015/-A4022 3G3IV-PFAN2015M��Ii]RYp�����9VW
3G3MV-A4030/-A4040 3G3IV-PFAN2037

• 9êP QD�FKODGLFtKR�YHQWLOiWRUX�P QLþH�PRGHOX�ãLURNpKR����PP�
1. 6WLVNQ WH�OHYRX�D�SUDYRX�VWUDQX�NU\WX�YHQWLOiWRUX�XPtVW QpKR�YH�VSRGQt�þiVWL�FKODGLFtKR�åHEUD�YH

VP UX�ãLSN\����3RWRP�]GYLKQ WH�VSRGHN�YHQWLOiWRUX�YH�VP UX�ãLSN\���SUR�Y\MPXWt�YHQWLOiWRUX��MDN�MH
zobrazeno na následujícím obrázku.

2. 3RGUåWH�YRGLþH�YHQWLOiWRUX�D�VWiKQ WH�RFKUDQQRX�WUXELþNX�NU\WX�YH�VP UX�ãLSN\���

3. 6WiKQ WH�RFKUDQQRX�WUXELþNX�D�Y\MP WH�YQLW Qt�NRQHNWRU�
4. 9\MP WH�YHQWLOiWRU�] krytu ventilátoru.
5. 1DPRQWXMWH�QRYê�YHQWLOiWRU�GR�NU\WX�YHQWLOiWRUX��6RXþDVQ �VH�S HVY GþHWH��åH�VP U�SURXG Qt

Y]GXFKX�YHQWLOiWRUX�EXGH�YH�VP UX�FKODGLFtKR�åHEUD�
6. 3 LSRMWH�NRQHNWRU��]DNU\MWH�NRQHNWRU�RFKUDQQRX�WUXELþNRX�D�YORåWH�NRQHNWRU�GR�NU\WX�
7. Namontujte kryt ventilátoru s novým ventilátorem do spodQt�þiVWL�åHEUD�FKODGLþH��3 HVY GþHWH�VH�

]GD�NU\W�YHQWLOiWRUX�EH]SHþQ �]DVNRþLO�GR�åHEUD�FKODGLþH�
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• 9êP QD�FKODGLFtKR�YHQWLOiWRUX�P QLþH�PRGHOX�ãLURNpKR�����PP�

1. 9\PRQWXMWH�þHOQt�NU\W��VSRGQt�NU\W�D�NRQHNWRU�YHQWLOiWRUX�&1��

2. 6WLVNQ WH�OHYRX�D�SUDYRX�VWUDQX�NU\WX�YHQWLOiWRUX�XPtVW QpKR�YH�VSRGQt�þiVWL�FKODGLFtKR�åHEUD�YH
VP UX�ãLSN\����3RWRP�]GYLKQ WH�VSRGHN�YHQWLOiWRUX�YH�VP UX�ãLSN\���SUR�Y\MPXWt�YHQWLOiWRUX�MDN�MH
]REUD]HQR�QD�QiVOHGXMtFtP�REUi]NX��2GSRMWH�YRGLþH�RG�HOHNWULFNêFK�S tYRG �QD�VSRGNX�SODVWRYpKR
pouzdra.

3. 9\MP WH�YHQWLOiWRU�] krytu ventilátoru.
4. 1DPRQWXMWH�QRYê�YHQWLOiWRU�QD�NU\W�YHQWLOiWRUX��6RXþDVQ �VH�S HVY GþHWH��åH�VP U�SURXG Qt

Y]GXFKX�YHQWLOiWRUHP�EXGH�YH�VP UX�åHEUD�FKODGLþH�
5. Namontujte kyt ventilátoru s�QRYêP�YHQWLOiWRUHP�GR�VSRGQt�þiVWL�åHEUD�FKODGLþH��3 HVY GþHWH�VH�

]GD�NU\W�YHQWLOiWRUX�EH]SHþQ �]DVNRþLO�GR�åHEUD�FKODGLþH�
6. 3 LSRMWH�QDSiMHFt�YHGHQt�SRPRFt�HOHNWULFNêFK�YêYRG �QD�VSRGNX�SODVWRYpKR�SRX]GUD�D�GUiåN\�SUR

YHGHQt�GR�YQLW QtFK�REYRG �P QLþH�
7. 3 LSRMWH�YRGLþH�GR�NRQHNWRUX�&1���D�S LSHYQ WH�VSRGQt�NU\W�D�þHOQt�NU\W�



• •
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����6SHFLILNDFH�P QLþH

0 QLþH�W tG\�����9
Model 3G3MV- A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2040 A2055

(viz po-
znám-
ka)

A2075
(viz po-
znám-
ka)

Jmenovité
QDS Wt�D
frekvence

��Ii]RYp�����Då�����9VW �S L�������+]

Dovolené
kolísání
QDS Wt

������Då�����

Napájecí
zdroj

Dovolené
kolísání
frekvence

± 5 %

7HSHOQp�Y\]D RYiQt��:� 13,0 18,0 28,1 45,1 72,8 86,8 136,2 --- ---
Hmotnost (kg) 0,5 0,5 0,8 0,9 1,3 1,5 2,1 --- ---

3-fázové
200 V VW
modely

=S VRE�FKOD]HQt 3 LUR]HQp�FKOD]HQt Nucené chlazení

Model 3G3MV- AB001 AB002 AB004 AB007 AB015 AB022 AB040 --- ---
Jmenovité
QDS Wt�D
frekvence

MHGQRIi]RYp�����Då�����9VW �S L�������+]

Dovolené
kolísání
QDS Wt

������Då�����

Napájecí
zdroj

Dovolené
kolísání
frekvence

± 5 %

7HSHOQp�Y\]D RYiQt��:� 13,0 18,0 28,1 45,1 72,8 86,8 136,2 --- ---
Hmotnost (kg) 0,5 0,5 0,9 1,5 1,5 2,2 2,9 --- ---

Jedno-
fázové /
3-fázové
200 V VW
modely

=S VRE�FKOD]HQt 3 LUR]HQp�FKOD]HQt Nucené chlazení

0D[LPiOQt�SRXåLWHOQê�YêNRQ�PRWRUX
(kW)

0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 --- ---

Jmenovitý výstupní
výkon (kVA)

0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 --- ---

Jmenovitý výstupní
proud (A)

0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 --- ---

Jmenovité výstupní
QDS Wt��9�

��Ii]RYp�����Då�����9VW ��SRGOH�YVWXSQtKR�QDS Wt�

Výstupní
specifikace

Maximální výstupní
frekvence

400 Hz – nastavený parametr
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2SDW HQt�SURWL
neharmonickému
proudu

0RåQp�S LSRMHQt�VV�WOXPLYN\��YROLWHOQ �

0HWRGD� t]HQt 6LQXVRYê�SU E K��3:0��SXOVQ �ãt NRYi�PRGXODFH�� t]HQt�9�f)
Nosná frekvence ����Då������N+]��S L�YHNWRURYpP� t]HQt�
5R]VDK� tGtFt
frekvence

����Då�����+]

3 HVQRVW�IUHNYHQFH
(teplotní
charakteristiky)

Digitální povely: ± 0,01 % (-10°&�Då���°C)
Analogové povely: ± 0,5 % (25°C ± 10°C)

Rozlišení nastavené
frekvence

'LJLWiOQt�SRYHO\������+]��PpQ �QHå�����+]��D���+]������+]�D�YtFH�
Analogové povely: 0,06 Hz / 60 Hz (odpovídá 1/1000)

Rozlišené výstupní
frekvence

0,01 Hz

0RåQRVW�S HWtåHQt 150 % jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 minuty
Signál nastavení
YQ Mãt�IUHNYHQFH

Nastavitelné pomocí QDVWDYLWHOH�)5(4����Då����Vss (20 kΩ�����Då����mA (250 Ω)
D���Då����mA (250 Ω)

Doba akcelerace /
decelerace

�����Då������VHF��QH]iYLVOp�QDVWDYHQt�GRE\�DNFHOHUDFH�D�GRE\�decelerace – 2 typy)

Brzdný moment 3 LEOLåQ �������PRåQR�����Då�������V�EU]GQêP�RGSRUHP�

Charakte-
ristiky
t]HQt

&KDUDNWHULVWLN\�QDS Wt
/ frekvence

1DVWDYHQt�YHNWRURYpKR�QDS RYpKR� t]HQt���SRXåLWt�9�I�N LYN\

Ochrana motoru Elektronická ochrana
2FKUDQD�S HG
RNDPåLWêP
nadproudem

=DVWDYXMH�S L�S LEOLåQ �������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX

2FKUDQD�S HG
S HWtåHQtP

=DVWDYXMH�]D���PLQ�S L�S LEOLåQ �������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX

2FKUDQD�S HG
S HS WtP

=DVWDYXMH��NG\å�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX�MH�S LEOLåQ �����9�

2FKUDQD�S HG
SRGS WtP

=DVWDYXMH��NG\å�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX�MH�S LEOLåQ �����9������9 pro jednofázový
����9VW �PRGHO��

Kompenzace
krátkodobého
S HUXãHQt�YêNRQX
�YêE U�

Zastavuje po 15 PVHF�QHER�GpOH��1DVWDYHQtP�P QLþH�GR�PyGX�NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt
YêNRQX�P åH�EêW�þLQQRVW�SRNUDþRYDW��SRNXG�MH�YêNRQ�]QRYXREQRYHQ�GR�S LEOLåQ ����
sec.

3 HK iWt�YHQWLOiWRUX 'HWHNRYiQR�S L����°C ± 10°C
Zemní ochrana 2FKUDQD�X�GHWHNþQt�~URYQ �QDGSURXGX

Ochranné
funkce

Indikátor náboje
(indikátor RUN)

5R]VY FXMH�VH�S L�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX����9�QHER�PpQ

8PtVW Qt 9QLW Qt��EH]�NRUR]LYQtFK�SO\Q ��VW tNDMtFtKR�ROHMH�QHER�NRYRYpKR�SUDFKX�
Okolní teplota Pracovní : -10°&�Då���°C
Okolní vlhkost Pracovní : max. 90 % (bez kondenzace)
Okolní teplota -20°&�Då���°C
1DGPR VNi�YêãND max. 1000 m
,]RODþQt�RGSRU min. 5 MΩ��QHS LGiYHMWH�GDOãt�L]RODþQt�RGSRU\�D�QHSURYiG MWH�]NRXãN\�L]RODþQtKR

QDS Wt�

Okolí

2GROQRVW�SURWL�FKY Qt max. 9,8 m/s2 {�*`�PH]L����Då����+]
max. 2,0 m/s2�^���*`�PH]L����Då����+]

6WXSH �RFKUDQ\ Panelové modely: krytí IP 20

Poznámka: Modely A2055 a A2075 budou brzy k dispozici.
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0 QLþH�W tG\�����9
Model 3G3MV A4002 A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040

Jmenovité
QDS Wt�D
frekvence

��Ii]RYp�����Då�����9VW �S L�������+]

Dovolené
kolísání
QDS Wt

������Då�����

Napájecí
zdroj

Dovolené
kolísání
frekvence

± 5 %

7HSHOQp�Y\]D RYiQt��:� 20,1 27,3 46,3 63,5 69,0 95,8 112,4
Hmotnost (kg) 1,0 1,1 1,5 1,5 1,5 2,1 2,1

3-fázové
400 V
modely

=S VRE�FKOD]HQt 3 LUR]HQp�FKOD]HQt Nucené chlazení

0D[LPiOQt�SRXåLWHOQê�YêNRQ�PRWRUX
(kW)

0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0

Jmenovitý výstupní
výkon (kVA)

0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 5,5 7,0

Jmenovitý výstupní
proud (A)

1,2 1,8 3,4 4,8 5,5 7,2 9,2

Jmenovité výstupní
QDS Wt��9�

��Ii]RYp�����Då�����9VW ��SRGOH�YVWXSQtKR�QDS Wt�

Výstupní
specifi-
kace

Maximální výstupní
frekvence

400 Hz – nastavený parametr

2SDW HQt�SURWL
neharmonickému
proudu

0RåQp�S LSRMHQt�VV�WOXPLYN\��YROLWHOQ �

0HWRGD� t]HQt 6LQXVRYê�SU E K��3:0��SXOVQ �ãt NRYi�PRGXODFH�� t]HQt�9�f)
Nosná frekvence ����Då������N+]��S L�YHNWRURYpP� t]HQt�
5R]VDK� tGtFt�IUHNYHQFH ����Då�����+]
3 HVQRVW�IUHNYHQFH
(teplotní
charakteristiky)

Digitální povely: ± 0,01 % (-10°&�Då���°C)
Analogové povely: ± 0,5 % (25°C ± 10°C)

Rozlišení nastavené
frekvence

'LJLWiOQt�SRYHO\������+]��PpQ �QHå�����+]��D���+]������+]�D�YtFH�
Analogové povely: 0,06 Hz / 60 Hz (odpovídá 1/1000)

Rozlišené výstupní
frekvence

0,01 Hz

0RåQRVW�S HWtåHQt 150 % jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 minuty
6LJQiO�QDVWDYHQt�YQ Mãt
frekvence

Nastavitelné pomocí QDVWDYLWHOH�)5(4����Då����Vss (20 kΩ�����Då����mA (250 Ω)
D���Då����mA (250 Ω)

Doba akcelerace /
decelerace

�����Då������VHF��QH]iYLVOp�QDVWDYHQt�GRE\�DNFHOHUDFH�D�GRE\�decelerace – 2 typy)

Brzdný moment 3 LEOLåQ �������PRåQR�����Då�������V�EU]GQêP�RGSRUHP�

Charakte-
ristiky
t]HQt

&KDUDNWHULVWLN\�QDS Wt��
frekvence

1DVWDYHQt�YHNWRURYpKR�QDS RYpKR� t]HQt���SRXåLWt�9�I�N LYN\

Ochrana motoru Elektronická ochrana
2FKUDQD�S HG
RNDPåLWêP�QDGSURXGHP

=DVWDYXMH�S L�S LEOLåQ �������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX

2FKUDQD�S HG
S HWtåHQtP

=DVWDYXMH�]D���PLQ�S L�S LEOLåQ �������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX

2FKUDQD�S HG�S HS WtP =DVWDYXMH��NG\å�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX�MH�S LEOLåQ �����9�
2FKUDQD�S HG�SRGS WtP =DVWDYXMH��NG\å�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX�MH�S LEOLåQ �����9������9 pro jednofázový

����9VW �PRGHO��
Kompenzace
NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt
YêNRQX��YêE U�

Zastavuje po 15 PVHF�QHER�GpOH��1DVWDYHQtP�P QLþH�GR�PyGX�NUiWNRGREpKR
S HUXãHQt�YêNRQX�P åH�EêW�þLQQRVW�SRNUDþRYDW��SRNXG�MH�YêNRQ�znovuobnoven do
S LEOLåQ �����VHF�

3 HK iWt�YHQWLOiWRUX 'HWHNRYiQR�S L����°C ± 10°C
Zemní ochrana 2FKUDQD�X�GHWHNþQt�~URYQ �QDGSURXGX

Ochranné
funkce

Indikátor náboje
(indikátor RUN)

5R]VY FXMH�VH�S L�VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX����9�QHER�PpQ
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8PtVW Qt 9QLW Qt��EH]�NRUR]LYQtFK�SO\Q ��VW tNDMtFtKR�ROHMH�QHER�NRYRYpKR�SUDFKX�
Okolní teplota Pracovní : -10°&�Då���°C
Okolní vlhkost Pracovní : max. 90 % (bez kondenzace)
Okolní teplota -20°&�Då���°C
1DGPR VNi�YêãND max. 1000 m
,]RODþQt�RGSRU min. 5 MΩ��QHS LGiYHMWH�GDOãt�L]RODþQt�RGSRU\�D�QHSURYiG MWH�]NRXãN\�L]RODþQtKR

QDS Wt�

Okolí

2GROQRVW�SURWL�FKY Qt max. 9,8 m/s2 {�*`�PH]L����Då����+]
max. 2,0 m/s2�^���*`�PH]L����Då����+]

6WXSH �RFKUDQ\ Panelové modely: krytí IP 20

7 tGD�����9���Ii]RYê
ýtVOR Název Jednotka
- 9êNRQ�P QLþH kW 0,1 kW 0,25 kW 0,55 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW - 4,0 kW
n036 Jmenovitý proud

motoru
A 0,6 1,1 1,9 3,3 6,2 8,5 - 19

n105 Kompenzace ztrát
momentu v�åHOH]H

W 1,7 3,4 4,2 6,5 11,1 11,8 - 19

n106 Jmenovitý skluz
motoru

Hz 2,5 2,6 2,9 2,5 2,6 2,9 - 3,3

n107 Fáze motoru – nulový
YRGLþ�

Ω 17,99 10,28 4,573 2,575 1,233 0,8 - 0,385

n108 Svodová LQGXNþQRVW
motoru

mH 110,4 56,08 42,21 19,07 13,4 9,81 - 6,34

n110 Proud motoru
naprázdno

% 72 73 62 55 45 35 - 32

7 tGD�����9�MHGQRIi]RYê
ýtVOR Název Jednotka
- 9êNRQ�P QLþH kW 0,1 kW 0,25 kW 0,55 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW - 4,0 kW
n036 Jmenovitý proud

motoru
A 0,6 1,1 1,9 3,3 6,2 8,5 - 19

n105 Kompenzace ztrát
momentu v�åHOH]H

W 1,7 3,4 4,2 6,5 11,1 11,8 - 19

n106 Jmenovitý skluz
motoru

Hz 2,5 2,6 2,9 2,5 2,6 2,9 - 3,3

n107 Fáze motoru – nulový
YRGLþ�

Ω 17,99 10,28 4,573 2,575 1,233 0,8 - 0,385

n108 Svodová LQGXNþQRVW
motoru

mH 110,4 56,08 42,21 19,07 13,4 9,81 - 6,34

n110 Proud motoru
naprázdno

% 72 73 62 55 45 35 - 32

7 tGD�����9���Ii]RYê
ýtVOR Název Jednotka
- 9êNRQ�P QLþH kW - 0,37 kW 0,55 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
n036 Jmenovitý proud

motoru
A - 0,6 1,0 1,6 3,1 4,2 7,0 7,0

n105 Kompenzace ztrát
momentu v�åHOH]H

W - 3,4 4,0 6,1 11,0 11,7 19,3 19,3

n106 Jmenovitý skluz
motoru

Hz - 2,5 2,7 2,6 2,5 3,0 3,2 3,2

n107 Fáze motoru – nulový
YRGLþ�

Ω - 41,97 19,08 11,22 5,044 3,244 1,514 1,514

n108 Svodová LQGXNþQRVW
motoru

mH - 224,3 168,8 80,76 53,25 40,03 24,84 24,84

n110 Proud motoru
naprázdno

% - 73 63 52 45 35 33 33

* +RGQRW\�Ii]H�PRWRUX�±�QXORYê�YRGLþ�MVRX�QDVWDYHQ\�QD�SRORYLQX�VWDQGDUGQt�KRGQRW\�
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9-2

6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n001 0101 9êE U�]iND]X
zápisu
parametru /
inicializace
parametru

3RXåLWR�SUR�RFKUDQX�SDUDPHWU
SURWL�]iSLVX��QDVWDYHQt�SDUDPHWU
QHER�]P Q\�UR]VDKX�PRQLWRURYiQt
SDUDPHWU �
3RXåLWR�SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU
na standardní nastavení.
0: Nastavení nebo monitorování

parametru n001. Parametry
XYQLW �UR]VDKX�Q����Då�Q���
mohou být pouze monitorovány.

1: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
funkcí 1)

2: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
funkcí 1 a 2)

3: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
IXQNFt���Då���

4: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
IXQNFt���Då���

���6WHMQi�þLQQRVW�MDNR����DOH�SRYHO
chod je vyjmut z módu program.

6: Vymazání chybového logu
���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �QD

standardní nastavení ve 2-
drátové sekvenci

���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���
drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 2-drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 3-drátové sekvenci

��Då��� 1 1 ne 3-13
5-2
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9-3

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n002 0102 9êE U� tGtFtKR
módu

1DVWDYXMH� tGtFt�PyG�P QLþH�

��� tGtFt�PyG�9�f

���PyG�YHNWRURYpKR� t]HQt
�RWHY HQi�VP\þND�

Poznámka:  Hodnota nastavená
v n002 se
QHLQLFLDOL]XMH�S L
nastavení n001 na 8
nebo 9.

Poznámka:  .DåGê�] následujících
SDUDPHWU �MH
inicializován podle
S HGHP�QDVWDYHQpKR
tGtFtKR�PyGX�

Standardní nastavení
VH�P Qt�V� tGtFtP
módem.

Q�����VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH

Q�����QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt
frekvence

n016: minimální výstupní
frekvence

Q�����QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt
frekvence

Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD
SULPiUQtKR�]SRåG Qt
kompenzace momentu

n111: zisk kompenzace skluzu

Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD
SULPiUQtKR�]SRåG Qt
kompenzace skluzu

0 a 1 1 0 ne 5-3

n003 0103 9êE U� tGtFtKR
povelu

3RXåLWR�SUR�YêE U�YVWXSQt�PHWRG\
pro povely RUN a STOP
v dálkovém módu.

���7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD
digitálním operátoru je
odblokováno

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�YH���YRGLþRYp
nebo 3-YRGLþRYp�VHNYHQFL
SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN� tGtFtKR
obvodu je odblokován.

2: Komunikace RS-422/485 je
odblokována.

3: Vstup z�YROLWHOQp�NRPXQLNDþQt
jednotky CompoBus/D je
odblokován.

Poznámka:   Povel RUN je
v místním módu
S LMDWHOQê�SRX]H
SURVW HGQLFWYtP
VHNYHQFH�WODþtWHN�QD
digitálním operátoru.

��Då�� 1 0 ne 5-11
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9-4

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n004 0104 9êE U
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YVWXSQt
PHWRG\�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v dálkovém módu.

0: Digitální operátor

���5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH����Q����

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����9�

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����mA)

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����mA)

���9VWXS� tGtFtKR�SRYHOX�VOHGX
LPSXOV �MH�RGEORNRYiQ�

���5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH
SURVW HGQLFWYtP�NRPXQLNDFH�MH
odblokována.

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR
QDS Wt����Då����9��MH
odblokován.

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR
SURXGX����Då����mA) je
odblokován.

���9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
z�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\
CompoBus/D je odblokován.

��Då�� 1 0 ne 5-12

n005 0105 9êE U�PyGX
S HUXãHQt

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�PHWRG\
]DVWDYHQt�SRXåLWp��NG\å�MH�QD
vstupu povel STOP.

0: Deceleruje do zastavení
v�S HGHP�QDVWDYHQp�GRE

1: Dobíhá do zastavení (s výstupem
vypnutým povelem STOP)

0 a 1 1 0 ne 5-29

n006 0106 9êE U�]iND]X
RWiþHQt�Y]DG

3RXåLWR�SUR�YêE U�þLQQRVWL�VH
vstupem povelu vzad.

���2WiþHQt�Y]DG�RGEORNRYiQR
(akceptovatelné)

���2WiþHQt�Y]DG�]DEORNRYiQR
(neakceptovatelné)

0 a 1 1 0 ne 5-28

n007 0107 9êE U�IXQNFH
WODþtWND�6723

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt��
]DEORNRYiQt�WODþtWND�6723
v dálkovém módu s�Q����SUR�YêE U
PyGX�þLQQRVWL�QHQDVWDYHQêP�QD���

���7ODþtWNR�6723�GLJLWiOQtKR
operátoru je odblokováno.

���7ODþtWNR�6723�GLJLWiOQtKR
operátoru je zablokováno.

0 a 1 1 0 ne 5-11

n008 0108 9êE U
UHIHUHQþQt
frekvence
v místním
módu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YVWXSQt
PHWRG\�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v místním módu.

0: Nastavitel frekvence FREQ
digitálního operátoru odblokován

���6HNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP
operátoru je odblokována
(nastaveno v n024)

0 a 1 1 0 ne 5-13

n009 0109 9êE U�PHWRG\
nastavení
pracovní
frekvence

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt�WODþtWND
(17(5�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�WODþtWN\�LQNUHPHQWDFH�D
dekrementace.

���+RGQRWD�MH�YORåHQD�S L�VWLVNQXWt
WODþtWND�(17(5�

1: Hodnota je odblokována ihned
po zadání hodnoty.

0 a 1 1 0 ne 5-22
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n010 010A 9êE U�þLQQRVWL
S L�S HUXãHQt
digitálního
operátoru

Vybírá, zda detekovat nebo
nedetekovat chybu OPR (chyba
S LSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

0: Ne (P PLþ�SRNUDþXMH�Y�þLQQRVWL�

1: Ano (chyba na vstupu vypíná
P QLþ�D�PRWRU�YROQ �GREtKi�GR
zastavení)

0 a 1 1 0 ne 6-41

n011 010B Maximální
frekvence
(FMAX)

�����Då
400,0

0,1 Hz 60,0 ne 5-7

n012 010C Maximální
QDS Wt��90$;�

����Då
255,0
�����Då
510,0)

0,1 V 200,0
(400,0)

ne 5-7

n013 010D Frekvence
maximálního
QDS Wt��)$�

����Då
400,0

0,1 Hz 60,0 ne 5-7

n014 010E 6W HGQt
výstupní
frekvence (FB)

����Då
399,9

0,1 Hz 1,5 ne 5-7

n015 010F 1DS Wt�VW HGQt
výstupní
frekvence (VC)

����Då
255,0
�����Då
510,0)

0,1 V 12,0 (24,0) ne 5-7

n016 0110 Minimální
výstupní
frekvence
(FMIN)

����Då
10,0

0,1 Hz 1,5 ne 5-7

n017 0111 1DS Wt
minimální
výstupní
frekvence
(VMIN)

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�9�I�N LYN\
jako základní charakteristiky
P QLþH�
tGtFt�PyG�9�f: nastavuje výstupní

QDS Wt�Y závislosti na frekvenci.
0yG�YHNWRURYpKR� t]HQt��QDVWDYXMH
VH t]HQt�PRPHQWX�

Poznámka:   Nastavte parametry
WDN��DE\�E\OD�VSOQ QD
následující podmínka:

n016≤n014<n013≤n011.
Poznámka:   Hodnota nastavená

v n015 bude
ignorována, pokud
parametry n016 a
n014 budou mít stejné
hodnoty.

����Då
50,0 (0,1
Då�������

0,1 V 12,0 (24,0) ne 5-7

n018 0112 Nastavení doby
akcelerace /
decelerace

Vyberte dobu akcelerace nebo
GHFHOHUDFH�P QLþH�

�������VHF��PpQ �QHå������VHF�
S tU VWN\�����VHF�������VHF�D
YtFH��S tU VWN\���VHF�

��������VHF��PpQ �QHå�����VHF�
S tU VWN\������VHF������VHF�D
YtFH��S tU VWN\�����VHF�

0 a 1 1 0 ne 5-25
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n019 0113 Doba
akcelerace 1

10,0 ano 5-25

n020 0114 Doba
decelerace 1

10,0 ano 5-25

n021 0115 Doba
akcelerace 2

10,0 ano 5-25

n022 0116 Doba
decelerace 2

Doba akcelerace: Doba, která je
SRåDGRYiQD�SUR�S HFKRG�RG�����GR
100 % maximální frekvence.

Doba decelerace: Doba, která je
SRåDGRYiQD�SUR�S HFKRG�RG������
do 0 % maximální frekvence.
Poznámka: �6NXWHþQRX�GREX

akcelerace nebo
decelerace lze získat
z následujícího vzorce:
Doba
akcelerace/decelerace =
nastavená hodnota doby
akcelerace(decelerace)×
KRGQRWD�UHIHUHQþQt
frekvence / maximální
frekvence

����Då
6000

0,1
�]P QD
v n018)

10,0 ano 5-25

n023 0117 Charakteristika
akcelerace /
decelerace ve
WYDUX�6�N LYN\

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt
DNFHOHUDþQtFK�GHFHOHUDþQtFK
FKDUDNWHULVWLN�YH�WYDUX�6�N LYN\�

0: Charakteristika
akcelerace/decelerace nemá
WYDU�6�N LYN\��OLFKRE åQtNRYi
závislost akcelerace /
decelerace)

1: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

2: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

3: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

Poznámka: �.G\å�MH�QDVWDYHQD
charakteristika
akcelerace/decelerace
YH�WYDUX�6�N LYN\��SDN
bude akcelerace /
decelerace
SURGORXåHQD�SRGOH
S�N LYN\�QD�]DþiWNX�D
konci akcelerace /
decelerace.

��Då�� 1 0 ne 5-26

Poznámka: Hodnoty v�]iYRUNiFK�MVRX�SUR�P QLþH�W tG\�����9�
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n024 0118 5HIHUHQþQt
frekvence 1

6,00 ano 5-18

n025 0119 5HIHUHQþQt
frekvence 2

0,00 ano 5-18

n026 011A 5HIHUHQþQt
frekvence 3

0,00 ano 5-18

n027 011B 5HIHUHQþQt
frekvence 4

0,00 ano 5-18

n028 011C 5HIHUHQþQt
frekvence 5

0,00 ano 5-18

n029 011D 5HIHUHQþQt
frekvence 6

0,00 ano 5-18

n030 011E 5HIHUHQþQt
frekvence 7

0,00 ano 5-18

n031 011F 5HIHUHQþQt
frekvence 8

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�LQWHUQtFK
UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�
Poznámka: �5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��

je odblokována pro
dálkový mód nastavením
Q����SUR�YêE U
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QD
1.

Poznámka: 7\WR�UHIHUHQþQt
frekvence jsou vybírány
multikrokovými
referencemi rychlosti
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS���9L]
UHIHUHQþQt�VWUiQN\�SUR
vztah mezi
multikrokovými
referencemi rychlosti a
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFt�

����Då
maximální
frekvence

0,1
�]P QD
v n035)

0,00 ano 5-18

n032 0120 )UHNYHQþQt
povel pro
pomalé
SRRWiþHQt

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR
povelu pro krokování.
Poznámka: )UHNYHQþQt�SRYHO�SUR

krokování je vybrán
povelem pro krokování
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS��
Povel pro krokování má
S HGQRVW�S HG
multikrokovou referencí
rychlosti.

6,00 ano 5-21

n033 0121 Horní limit
UHIHUHQþQt
frekvence

��Då���� 1 % 100 ne 5-13

n034 0122 Dolní limit
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�KRUQtKR�D
GROQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.
Poznámka: Pokud je n034

nastaveno na hodnotu
QLåãt�QHå�PLQLPiOQt
výstupní frekvence
�Q������SDN�P QLþ
QHEXGH�PtW�åiGQê
YêVWXS��MHVWOLåH�QD
YVWXSX�MH�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�PHQãt�QHå
vstup minimální výstupní
frekvence.

��Då���� 1 % 0 ne 5-13



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-8

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n035 0123 Nastavení
UHIHUHQþQt
frekvence /
nastavení
desetinného
místa

1DVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �]iYLVOêFK
hodnot, které mají být nastaveny
nebo monitorovány pomocí
digitálního operátoru.
0: 0,01 Hz
1: 0,1  %
��Då�����RW�PLQ���SRþHW�SyO �PRWRUX�
���Då��������+RGQRWD��NWHUi�Pi�EêW
QDVWDYHQD�QHER�PRQLWRURYiQD�S L
maximální frekvenci. Nastavte
KRGQRWX��MDN�MH�]REUD]HQR�QtåH�

Poznámka: �1DS ��SUR�]REUD]HQt
50,0 nastavte hodnotu
na 1500. Jednotka
QDVWDYHQt�NDåGpKR
parametru nebo
PRQLWRURYDQi�SRORåND
QtåH�VH�P Qt
s desetinným místem.

• 3DUDPHWU\��Q����Då�Q����D
Q����Då�Q����

• 0RQLWRURYDQp�SRORåN\��8����D
U-02.

����Då
3999

1 0 ne 5-17

n036 0124 Jmenovitý
proud motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�MPHQRYLWpKR
SURXGX�PRWRUX�SUR�GHWHNFL�S HWtåHQt
motoru (2/���Y]WDåHQpKR�QD
jmenovitý proud motoru.
Poznámka: �3 L�PyGX�YHNWRURYpKR

t]HQt�MH�WHQWR�SDUDPHWU
SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD
SUR�þLQQRVW�YHNWRURYpKR
t]HQt�

Poznámka: �'HWHNFH�S HWtåHQt
motoru (OL1) je
zablokována nastavením
hodnoty parametru na
0,0.

Poznámka:  Standardní nastavení
pro tento parametr je
E åQi�KRGQRWD
jmenovitého proudu
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR
motoru.

����Då
150 %
jmenovi-
tého vý-
stupního
proudu
P QLþH

0,1 A Závisí na
výkonu

ne 5-5
5-7

n037 0125 Ochranné
charakteristiky
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GHWHNFH
S HWtåHQt�PRWRUX��OL1) pro
elektrické tepelné charakteristky
motoru.
0: Ochranné charakteristiky pro

LQGXNþQt�PRWRU\�SUR�YãHREHFQp
SRXåLWt�

1: Ochranné charakteristiky pro
PRWRU\�XUþHQp�SUR�P QLþRYê
provoz.

2: Bez ochrany
Poznámka: �3RNXG�MH�MHGHQ�P QLþ

S LSRMHQ�N�YtFH�QHå
jednomu motoru,
nastavte hodnotu
parametru na 2 (bez
ochrany). Parametr je
také zablokován
nastavením n036 pro
jmenovitý proud na 0,0.

��Då�� 1 0 ne 6-41



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-9

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n038 0126 Ochranná doba
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�HOHNWULFNêFK
WHSHOQêFK�FKDUDNWHULVWLN�S LSRMHQpKR
motoru v�S tU VWFtFK���PLQ�
Poznámka:  Standardní nastavení

QHY\åDGXMH�åiGQp
]P Q\�SUR�QRUPiOQt
þLQQRVW�

Poznámka:  Pro nastavení
parametru podle
charakteristik motoru
zkontrolujte tepelnou
þDVRYRX�NRQVWDQWX�SRGOH
~GDM �YêUREFH�D
nastavte parametr
s�XUþLWRX�UH]HUYRX�
Jinými slovy, nastavte
KRGQRWX�PtUQ �NUDWãt�QHå
MH�WHSHOQi�þDVRYi
konstanta.

Poznámka:  Pro rychlejší
GHWHNRYiQt�S HWtåHQt
PRWRUX�VQLåWH
nastavenou hodnotu za
S HGSRNODGX��åH�WR
QH]S VREt�åiGQp
SUREOpP\�S L�SRXåLWt�

��Då��� 1 min 8 ne 6-41

n039 0127 ýLQQRVW
chladicího
ventilátoru

3RXåLWR�SUR�þLQQRVW�FKODGLFtKR
YHQWLOiWRUX�S L�]DSQXWt�P QLþH�QHER
S L�þLQQRVWL�P QLþH�
���2Wiþt�VH��NG\å�MH�QD�YVWXSX�SRYHO

FKRG�D���PLQXWX�SR�VNRQþHQt
þLQQRVWL�P QLþH�

���2Wiþt�VH��NG\å�MH�P QLþ�]DSQXWê�
Poznámka:  Tento parametr je

GRVWXSQê�SRX]H�NG\å
P QLþ�REVDKXMH�FKODGLFt
ventilátor.

Poznámka:  Pokud je pracovní
IUHNYHQFH�Qt]Ni��P åH
EêW�åLYRWQRVW�YHQWLOiWRUX
SURGORXåHQD�QDVWDYHQtP
hodnoty na 0.

0 a 1 1 0 ne 6-42

n040
Då
n049

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-10

6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����
 Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFt
PXOWLIXQNþQtFK�YVWXSQtFK�VYRUHN�6�
Då�6��

n050 0132 0XOWLIXQNþQt
vstup 1 (vstupní
svorka S1)

Funkce Popis

��Då��� 1 1 ne 5-30

n051 0133 0XOWLIXQNþQt
vstup 2 (vstupní
svorka S2)

��Då��� 1 2 ne 5-30

n052 0134 0XOWLIXQNþQt
vstup 3 (vstupní
svorka S3)

0 Povel pro
RWiþHQt
YS HG��
vzad

3-YRGLþRYi
sekvence
(nastavovat
pouze v n052)
Nastavením na
0 budou
hodnoty
nastavené
v n050 a n051
ignorovány a
budou QXFHQ
provedena
následující
nastavení:
S1: vstup RUN
�581�S L�21�
S2: vstup
STOP (STOP
S L�2))�
S3: Povel pro
RWiþHQt�YS HG��
vzad (OFF:
YS HG��21�
vzad)

��Då��� 1 3 ne 5-30

n053 0135 0XOWLIXQNþQt
vstup 4 (vstupní
svorka S4)

1 9S HG��
stop

Povel pro
RWiþHQt�YS HG
S L���YRGLþRYp
sekvenci
�RWiþHQt�YS HG
VH�VStQDþHP
zapnutým)

��Då��� 1 5 ne 5-30

n054 0136 0XOWLIXQNþQt
vstup 5 (vstupní
svorka S5)

2 Vzad /
stop

Povel pro
RWiþHQt�Y]DG
S L���YRGLþRYp
sekvenci
�RWiþHQt�YS HG
VH�VStQDþHP
zapnutým)

��Då��� 1 6 ne 5-30

3 Externí
chyba
(NO) –
spínací
kontakt

ON: Externí
chyba (detekce
EF-�: � je
þtVOR�VYRUN\�

n055 0137 0XOWLIXQNþQt
vstup 6 (vstupní
svorka S6)

4 Externí
chyba
(NC) –
rozpínací
kontakt

OFF: Externí
chyba (detekce
EF-�: � je
þtVOR�VYRUN\�

��Då��� 1 7 ne 5-30

n056 0138 0XOWLIXQNþQt
vstup 7 (vstupní
svorka S7)

5 Reset
chyby

ON: reset
chyby
(zablokováno
S L�SRYHOX�FKRG
na vstupu)

��Då����
34 a 35

1 10 ne 5-30



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-11

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

6 Multikrok
ová
reference
rychlosti
1

7 Multikrok
ová
reference
rychlosti
2

8 Multikrok
ová
reference
rychlosti
3

9 Multikrok
ová
reference
rychlosti
4

Signály pro
YêE U
UHIHUHQþQtFK
IUHNYHQFt���Då
8. Porobnosti
viz 5-6-4
Nastavení
UHIHUHQþQtFK
frekvencí
pomocí
WODþtWHN.
Sekvence pro
vztah mezi
multikrokovými
referencemi
rychlosti a
UHIHUHQþQtPL
frekvencemi.

1
0

Povel pro
pomalé
SURWiþHQt

ON: Povel pro
frekvenci
krokování (má
S HGQRVW�S HG
multikrokovou
referencí
rychlosti)

1
1

=iP QD
doby
akcele-
race / de-
celerace

ON: Jsou
vybrány doba
akcelerace 2 a
doba
decelerace 2

1
2

Povel pro
externí
základní
blok (NO)
– spínací
kontakt

ON: Výstup
vypnutý (OFF)

1
3

Povel pro
externí
základní
blok (NC)
–
rozpínací
kontakt

OFF: Výstup
vypnutý (OFF)

1
4

Povel pro
vyhledá-
vání
(vyhledá-
vání
]DþtQi�RG
maximál-
ní frek-
vence)

ON: hledání
rychlosti
(vyhledávání
]DþtQi�RG
n009)

1
5

Povel pro
vyhledá-
vání
(vyhledá-
vání
]DþtQi�RG
S HGHP
nastave-
né frek-
vence)

ON: hledání
rychlosti



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-12

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
6

Povel pro
zákaz
akcelera-
ce / dece-
lerace

ON: akcelerace
/ decelerace je
SRGUåHQD
(chod na
frekvenci
parametru)

1
7

9êE U
místní
nebo
dálkový

ON: místní
mód (ovládání
pomocí
digitálního
operátoru)

1
8

9êE U
komuni-
kace /
dálkový

ON:
NRPXQLNDþQt
vstup je
odblokován

1
9

Chyba
nouzové-
ho
zastavení
(NO) –
spínací
kontakt

2
0

Alarm
nouzové-
ho
zastavení
(NO) –
spínací
kontakt

2
1

Chyba
nouzové-
ho
zastavení
(NC) –
rozpínací
kontakt

2
2

Alarm
nouzové-
ho
zastavení
(NC) –
rozpínací
kontakt

3 L�]DSQXWpP
vstupu
nouzového
zastavení
P QLþ
zastavuje podle
nastavení
v n005 pro
YêE U�PyGX
S HUXãHQt�
NO: Nouzové
zastavení
s kontaktem
sepnutým.
NC: Nouzové
zastavení
s kontaktem
rozepnutým.
Chyba:
Chybový vstup
je ve stavu ON
a je resetován
vstupem
RESET.
Alarmový vstup
je zapnutý
(není
SRåDGRYiQ
åiGQê�reset).
Je zobrazeno
„673³��VYtWt�S L
zapnutém
chybovém
vstupu a bliká
S L�]DSQXWpP
alarmovém
vstupu)

2
3

Zrušení
PID
t]HQt

21��3,'� t]HQt
zablokováno

2
4

Reset
LQWHJUDþQt
ho PID
t]HQt

ON: Reset
LQWHJUDþQt
hodnoty

2
5

3RGUåHQt
LQWHJUDþQt
ho PID
t]HQt

21��3RGUåHQt
LQWHJUDþQt
hodnoty



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-13

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3
4

Povel UP
nebo
DOWN
(nahoru
nebo
GRO �

Povel nahoru
QHER�GRO
(nastavovat
pouze v n056)
Nastavením
n056 na 34 je
hodnota
nastavená
v n055
ignorována a
následující
nastavení jsou
QXFHQ
provedena:
S6: povel
nahoru
6���SRYHO�GRO

3
5

Auto-
diagnos-
tický test

ON:
autodiagnos-
tický test
komunikací
RS-422/485
(nastavovat
pouze v n056)



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-14

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3RXåLWR�SUR�YêE U�fukncí
PXOWLIXQNþQtFK�YêVWXSQtFK
svorek.

Funkce Popis

n057 0139 0XOWLIXQNþQt
výstup 1
(Výstupní
svorky MA/MB
a MC) 0 Výstup

chyby
ON: výstup
chyby (s
pracující
ochrannou
funkcí)

��Då������
Då���

1 0 ne 5-34

1 ýLQQRVW
SRNUDþXMH

21��ýLQQRVW
SRNUDþXMH

2 Detekce
frekvence

ON: Detekce
IUHNYHQFH��S L
UHIHUHQþQt
frekvencí
koincidující
s výstupní
frekvencí)

n058 013A 0XOWLIXQNþQt
výstup 2
(výstupní
svorky P1 –
PC)

3 Nulová
rychlost

ON: Nulová
U\FKORVW��S L
rychlosti menší
QHå�PLQLPiOQt
výstupní
frekvence)

��Då������
Då���

1 1 ne 5-34

4 Detekce
frekvence
1

ON: výstupní
frekvence ≥
GHWHNþQt
~URYH
frekvence
(n095)

5 Detekce
frekvence
2

ON: výstupní
frekvence ≤
GHWHNþQt
~URYH
frekvence
(n095)

6 Monitoro-
vání
S HWtåHQt
(NO) –
spínací
kontaktní
výstup

7 Monitoro-
vání
S HWtåHQt
(NC) –
rozpínací
kontaktní
výstup

Pokud
parametry
VSO XMt
kteroukoliv
z následujících
podmínek,
bude na
výstupu.
Q�����9êE U
funkce detekce
S HWtåHQt��
Q�����9êE U
funkce detekce
S HWtåHQt��
Q�����'HWHNþQt
~URYH
S HWtåHQt
Q�����'HWHNþQt
GRED�S HWtåHQt�
Spínací kontakt
�12���21�S L
detekování
S HWtåHQt�
Rozpínací
kontakt (NC):
2))�S L
detekování
S HWtåHQt�

8

n059 013B 0XOWLIXQNþQt
výstup 3
(výstupní
svorky P2 –
PC)

9
Není
SRXåLW

��Då������
Då���

1 2 ne 5-34
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9-15

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
0

Alarmový
výstup

ON: Detekován
alarm (Je
detekována
QH]iYDåQi
chyba)

1
1

Základní
blok
SRNUDþXMH

Základní blok
SRNUDþXMH
(v�þLQQRVWL
s vypnutým
výstupem)

1
2

Mód chod ON: místní
mód u
digitálního
operátoru

1
3

0 QLþ
S LSUDYHQ

21��P QLþ
S LSUDYHQ
k�þLQQRVWL��QHQt
detekována
åiGQi�FK\ED�
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9-16

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
4

Opakova
ný pokus
S L�FK\E

ON: opakovaný
SRNXV�S L
FK\E

1
5

3RGS Wt
(UV) trvá

ON: Trvá
monitorování
SRGS Wt

1
6

2WiþHQt
v RSDþ�
ném
VP UX

21��2WiþHQt
v�RSDþQpP
VP UX

1
7

Hledání
rychlosti
SRNUDþXMH

21��3RNUDþXMH
hledání
rychlosti

1
8

Komuni-
NDþQt
výstup

ON: Zapíná
NRPXQLNDþQt
výstup 1

1
9

Ztráta
]S WQp
vazby
PID

ON:
Odblokování
]S WQp�YD]E\
PID

n060 013C =LVN�UHIHUHQþQt
frekvence

��Då���� 1 % 100 ano 5-14

n061 013D Skluz
UHIHUHQþQt
fekvence

3RXåLWR�SUR�YVWXSQt�FKDUDNWHULVWLN\
DQDORJRYêFK�UHIHUHQþQtFK
frekvencí.

Zisk: Frekvence maximálního
analogového vstupu (10 V nebo
20 mA) v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

Skluz: Frekvence minimálního
analogového vstupu (0 V nebo
4 mA) v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-14

n062 013E Doba filtrování
analogové
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GLJLWiOQtKR
ILOWUX�VH�]SRåG QtP��� iGX�SUR
DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�
které mají být na vstupu.

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ne 5-15

n063 013F
n064 0140

1HQt�SRXåLWR

n065 0141 9êE U�W\SX
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu

Vybírá typ PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu.
���DQDORJRYê�QDS RYê�YêVWXS

(funkce nastavené v n066)
���YêVWXS�VOHGX�SXOV ��IXQNFH

nastavené v n150)

0 a 1 1 0 ne 5-36

n066 0142 0XOWLIXQNþQt
analogový
výstup

9\EtUi�PRQLWRURYDQRX�SRORåNX�S L
n065 nastaveném na 0.
0: výstupní frekvence (s výstupem

10 V�S L�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�
1: výstupní proud (s výstupem

10 V�S L�MPHQRYLWpP�YêVWXSQtP
SURXGX�P QLþH�

2: VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX
(s výstupem 10 V�S L�����>���@
Vss)

���PRQLWRURYiQt�PRPHQWX�S L
YHNWRURYpP� t]HQt��V�YêVWXSHP
10 V�S L�MPHQRYLWpP�PRPHQWX
motoru)

4: výstupní výkon (s výstupem
10 V�S L�YêNRQX�HNYLYDOHQWQtP
YêNRQX�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR
motoru)

���9êVWXSQt�QDS Wt��V�YêVWXSHP
10 V�S L�����>���@�9VW �

Poznámka  Hodnoty v ( ) se
vztahují na n067
nastavené na 1,00.

Poznámka Hodnoty v [ ] jsou pro
modely 400 V.

��Då�� 1 0 ne 5-36
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
stran
a

n067 0143 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YêVWXSQtFK
charakteristik PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu.

�����Då
2,00

0,01 s 1,00 ano 5-36

n068 0144 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

�����Då
255

1 % 100 ano 5-15

n069 0145 Sklon
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
výstupu

Nastavuje vstupní charakteristiky
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
QDS RYpKR�YVWXSX�

Zisk: Nastavte frekvenci
maximálního analogového
vstupu (10 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

Sklon: Nastavte frekvenci
minimálního analogového
vstupu (0 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-15

n070 0146 ýDVRYi
konstanta filtru
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

1DVWDYWH�]SRåG Qt��� iGX
digitálního filtru pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ano 5-15

n071 0147 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
proudového
vstupu

�����Då
255

1 % 100 ano 5-16

n072 0148 Sklon
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
proudového
vstupu

Nastavuje vstupní charakteristiky
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
proudového vstupu.

Zisk: Nastavte frekvenci
maximálního analogového
vstupu (20 mA) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

Sklon: Nastavte frekvenci
minimálního analogového
vstupu (0 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-16

n073 0149 ýDVRYi
konstanta filtru
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

1DVWDYWH�]SRåG Qt��� iGX
digitálního filtru pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�SUR�����
Då������

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ano 5-16

n074 014A =LVN�UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

�����Då
255

1 % 100 ano 5-23

n075 014B Sklon
UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

Nastavuje vstupní charakteristiky
YVWXSX�VOHGX�LPSXOV �

Zisk: Nastavte zisk  v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
IUHNYHQFL�YVWXSQtKR�P tWND
VOHGX�LPSXOV �Y n149 jako 100
%.

Sklon: Nastavte sklon v procentech
SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
S L�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV ���+]
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-23

n076 --- ýDVRYi
konstanta filtru
vstupu
UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

1DVWDYWH�þDVRYRX�NRQVWDQWX
vstupního filtru.

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ne ---

n077 --- 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 0 --- ---
n078 --- 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 0 --- ---
n079 ---

3RXåLWR�MDNR
tGtFt�UHIHUHQFH

firmou OMRON 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 10 --- ---
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6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����
Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n080 0150 9êE U�QRVQp
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�QRVQp
frekvence
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHSRW HEXMH
standardní nastavení
åiGQp�]P Q\�

Poznámka:  Podrobnosti viz 6-4
Nastavení nosné
frekvence

��Då���
��Då��

1 Závisí na
výkonu

ne 6-26

n081 0151 Kompenzace
krátkodobého
S HUXãHQt
napájení

3RXåLWR�SUR�XUþHQt�SRVWXSX
SURYiG QpKR�S L�NUiWNRGREpP
S HUXãHQt�QDSiMHQt�
���P QLþ�]DVWDYXMH�þLQQRVW
���P QLþ�SRNUDþXMH�Y�þLQQRVWL�

SRNXG�S HUXãHQt�QDSiMHQt�WUYi
����VHF�QHER�PpQ

���P QLþ�restartuje po obnovení
napájení

��Då�� 1 0 ne 6-42

n082 0152 3RþHW
znovuzapnutí
po chybách

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�SRþWX
DXWRPDWLFNêFK�SRNXV �UHVHWRYiQt�D
]QRYX]DSQXWt�P QLþH��NG\å�P QLþ
Y\KRGQRWLO�FK\EX�S HS Wt�QHER
chybu nadproudu.

��Då��� 1 0 ne 6-43

n083 0153 Skoková
frekvence 1

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n084 0154 Skoková
frekvence 2

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n085 0155 Skoková
frekvence 3

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n086 0156 ât ND�VNRNX

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IXQNFH�VNRN
frekvence.

Poznámka: 1DVWDYWH�Q����Då�Q���
WDN��DE\�VSO RYDO\
následující podmínku.
n083≥n084≥n085.

����Då
25,5

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n087
n088

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---

n089 0159 Brzdný proud
se ss injekcí

��Då���� 1 % 50 ne 6-29

n090 015A Doba do
zastavení se ss
injekcí

����Då
25,5

0,1 s 0,5 ne 6-29

n091 015B Doba startu
EUåG Qt�S L�ss
injekci

3RXåLWR�SUR�SRXåLWt�VV�X�LQGXNþQtKR
PRWRUX�SUR� t]HQt�EUåG Qt�
Nastavte ss brzdný proud
v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR
100 %. ����Då

25,5
0,1 s 0,0 ne 6-29
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str

n092 015C =DEUiQ Qt
S HEU]G Qt
�VWDOO��E KHP
decelerace

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�SUR
]P QX�GRE\�decelerace motoru
DXWRPDWLFN\�WDN��åH�QHQDVWDQH
S HS Wt�E KHP�decelerace motoru.
���=DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP

GHFHOHUDFH�MH�XPRåQ QR�
���=DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP

GHFHOHUDFH�MH�]QHPRåQ QR�
Poznámka: �=DMLVW WH�QDVWDYHQt

SDUDPHWUX�QD����NG\å
MH��YROLWHOQ �SRXåLWD
brzdná odporová
jednotka nebo brzdný
odpor.

0 a 1 1 0 ne 6-31

n093 015D ÒURYH
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt
E KHP
akcelerace

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�]DVWDYHQt
akcelerace motoru automaticky pro
]DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP
akcelerace.
1DVWDYWH�~URYH �Y procentech
Y]WDåHQRX�N jmenovitému proudu
P QLþH�MDNR�������

���Då���� 1 % 170 ne 6-32

n094 015E ÒURYH
]DEUiQ Qt
S HEUåG Qt
E KHP�þLQQRVWL

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�SUR
VQtåHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH
DXWRPDWLFN\�SUR�]DEUiQ Qt
S HEUåG Qt�E KHP�þLQQRVWL�
1DVWDYWH�~URYH �Y procentech
Y]WDåHQRX�N jmenovitému proudu
P QLþH�MDNR�������

���Då���� 1 % 160 ne 6-32

n095 015F ÒURYH �GHWHNFH
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQFH�
která má být detekována.
Poznámka:  Parametr n057, n058 a

n059 pro PXOWLIXQNþQt
výstup musí být
nastaven na výstup
GHWHNþQtFK�~URYQt
frekvence 1 a 2.

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-46

n096 0160 9êE U�IXQNFH
detekce
S HNURþHQt
momentu 1

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt�QHER
]DEORNRYiQt�GHWHNFH�S HNURþHQt
PRPHQWX�D�SUR�YêE U�PHWRG\
zpracování po detekování
S HNURþHQt�PRPHQWX�
���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX

zablokována
���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX

SRX]H�NG\å�U\FKORVW�NRLQFLGXMH�D
þLQQRVW�SRNUDþXMH��Y\YROiYi
alarm)

���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX
SRX]H�NG\å�U\FKORVW�NRLQFLGXMH�D
výstup je vypnutý (pro ochranu)

���S HNURþHQt�PRPHQWX�MH�YåG\
GHWHNRYiQR�D�þLQQRVW�SRNUDþXMH
(vyvolává alarm)

���S HNURþHQt�PRPHQWX�MH�YåG\
detekováno a výstup je vypnutý
(pro ochranu)

��Då�� 1 0 ne 6-35

n097 0161 9êE U�IXQNFH
detekce
S HNURþHQt
momentu 2

1DVWDYWH�SRORåNX�SUR�GHWHNRYiQt
S HNURþHQt�PRPHQWX�
0: Detekováno z výstupního

momentu
1: Detekováno z výstupního proudu

0 a 1 1 0 ne 6-36
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n098 0162 ÒURYH �GHWHNFH
S HNURþHQt
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�~URYQ
GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�
Detekce z výstupního momentu:
Nastavte v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k jmenovitému momentu motoru
jako 100 %.
Detekce z výstupního proudu:
Nastavte v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k jmenovitému výstupnímu proudu
motoru jako 100 %.

���Då���� 1 % 160 ne 6-36

n099 0163 Doba detekce
S HNURþHQt
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GRE\�GHWHNFH
S HNURþHQt�PRPHQWX�

����Då
10,0

0,1 s 0,1 ne 6-36

n100 0164 9êE U
frekvence
UP/DOWN

3RXåLWR�SUR�XORåHQt�QDVWDYHQp
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�V funkcí
83�'2:1��QDKRUX�GRO �

���)UHNYHQFH�QHQt�XORåHQD

���)UHNYHQFH�XORåHQD
)UHNYHQFH�PXVt�GUåHW�SR�GREX��
sec nebo déle.

0 a 1 1 0 ne 6-47

n101
n102

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---

n103 0167 Zisk
kompenzace
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�]LVNX�IXQNFH
kompenzace momentu.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då���� 0,1 1,0 ano 6-37

n104 0168 ýDVRYi
konstanta
primárního
]SRåG Qt
kompenzace
momentu

Nastavte odezvu rychlosti funkce
kompenzace momentu.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,5

0,1 s 0,3 ne 6-37

n105 0169 Kompenzace
momentu ztrát
v�MiG H

Nastavte ztráty v�MiG H�SRXåLWpKR
motoru.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka:  Tento parametr je
odblokován pouze
v módu V/I� t]HQt�

����Då
6550

0,1 W Závisí na
výkonu

ne 6-38

n106 016A Jmenovitý skluz
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�KRGQRW\
jmenovitého skluzu motoru za
chodu.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

funkce kompenzace
skluzu.

����Då
20,0

0,01 Hz Závisí na
výkonu

ano 6-39

n107 016B Odpor fáze –
QXORYê�YRGLþ

Nastavte tento parametr na 1/2
RGSRUX�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�QHER
odporu fáze – fáze motoru.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

YHNWRURYpKR� t]HQt�

������Då
65,50

0,001 Ω Závisí na
výkonu

ne 5-6
6-2

n108 016C Svodová
LQGXNþQRVW
motoru

Nastavte svodovou LQGXNþQRVW
motoru za chodu.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

YHNWRURYpKR� t]HQt�
Poznámka: �0 QLþ�VH�VWDQGDUGQtP

nastavením tohoto
SDUDPHWUX�SOQ
IXQJXMH�S L�YHNWRURYpP
t]HQt�

�����Då
655,0

0,01 mH Závisí na
výkonu

ne 6-2
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n109 016D Limit
kompenzace
momentu

Nastavte limit funkce kompenzace
momentu v módu vektorového
t]HQt�

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt
åiGQp�]P Q\�
Poznámka: �0 QLþ�S L� t]HQt

kompenzace momentu
RPH]XMH�PRPHQW�S L
SURXGX�����NUiW�Y WãtP
QHå�QDVWDYHQi
hodnota.

��Då���� 1 % 150 ne 6-3

n110 016E Proud motorem
naprázdno

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�SURXGX
QDSUi]GQR�SRXåLWêP�PRWRUHP
Y]WDåHQpKR�NH�MPHQRYLWpPX�SURXGX
motorem jako 100 %.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

S L�YHNWRURYpP� t]HQt�D
funkcí kompenzace
skluzu.

��Då��� 1 % Závisí na
výkonu

ne 5-6

n111 016F Zisk
kompenzace
skluzu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�]LVNX�IXQNFH
kompenzace skluzu.
Poznámka:  Standardní hodnota

nastavení v módu
YHNWRURYpKR� t]HQt�MH
1,0.

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då���� 0,1 0,0 ano 6-39

n112 0170 Doba
primárního
]SRåG Qt
kompenzace
skluzu

3RXåLWR�SUR�U\FKORVW�RGH]Y\�IXQNFH
kompenzace skluzu.
Poznámka:  Standardní hodnota

nastavení v módu
YHNWRURYpKR� t]HQt�MH
0,2.

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,5

0,1 s 2,0 ne 6-39

n113 0171 Kompenzace
VNOX]X�E KHP
rekuperace

Vybírá funkci kompenzace skluzu
S L�UHNXSHUDþQt�þLQQRVWL�
0: zablokováno
1: odblokováno
Poznámka:  Tento parametr je

SODWQê�SRX]H�S L
YHNWRURYpP� t]HQt�

0 a 1 1 0 ne 6-40

n114 --- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n115 0173 9êE U
automatického
SRWODþHQt
~URYQ
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt

9\EtUi��]GD�E KHP�þLQQRVWL
DXWRPDWLFN\�VQLåRYDW�~URYH
]DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�þL�QLNROLY�
MHVWOLåH�IUHNYHQFH�OHåt
v konstantním výstupním rozsahu
S HY\ãXMtFtP�IUHNYHQFL�QDVWDYHQRX
v n013 pro frekvenci maximálního
QDS Wt��UR]VDK�Y Wãt�QHå�MPHQRYLWi
frekvence motoru).
���)XQNFH�DXWRPDWLFNpKR�SRWODþHQt

je zablokována (hodnota v n094
je platná pro kteroukoliv
frekvenci)

���)XQNFH�DXWRPDWLFNpKR�SRWODþHQt
je odblokována

Poznámka: �ÒURYH �þLQQRVWL�MH
VQtåHQD�QD
n094×(frekvence max.
QDS Wt���YêVWXSQt
frekvence)

Poznámka: �)XQNFH�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�E KHP
þLQQRVWL�SUDFXMH�SRGOH
doby akcelerace /
decelerace nastavené
v n116.

0 a 1 1 0 ne 6-33

n116 0174 Nastavení doby
akcelerace /
decelerace pro
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt

Nastavuje dobu akcelerace /
GHFHOHUDFH�SUR�IXQNFL�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�E KHP�þLQQRVWL�
0: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 1 a 2,
podle toho, která je vybraná.
1: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 2.
(n021/n022)
3R]QiPND��3RNXG�MH�SRåDGRYiQD
rychlejší (pomalejší) doba
akcelerace / decelerace, nastavte
tento parametr na 1 a nastavte
SRåDGRYDQRX�GREX�DNFHOHUDFH��
GHFHOHUDFH�SUR�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�S L�þLQQRVWL�Y parametru
pro dobu akcelerace / decelerace 2.

0 a 1 1 0 ne 6-34

n117
Då
n119

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---
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6NXSLQD�SDUDPHWU ����Q����Då�Q����

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n120 0178 5HIHUHQþQt
frekvence 9

0,00 ano 5-18

n121 0179 5HIHUHQþQt
frekvence 10

0,00 ano 5-18

n122 017A 5HIHUHQþQt
frekvence 11

0,00 ano 5-18

n123 017B 5HIHUHQþQt
frekvence 12

0,00 ano 5-18

n124 017C 5HIHUHQþQt
frekvence 13

0,00 ano 5-18

n125 017D 5HIHUHQþQt
frekvence 14

0,00 ano 5-18

n126 017E 5HIHUHQþQt
frekvence 15

0,00 ano 5-18

n127 017F 5HIHUHQþQt
frekvence 16

1DVWDYXMH�LQWHUQt�UHIHUHQþQt
frekvence.
Poznámka: �7\WR�UHIHUHQþQt

frekvence jsou
vybírány
multikrokovými
referencemi rychlosti
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS\��
9L]�UHIHUHQþQt�VWUiQN\
pro vztah mezi
multikrokovými
referencemi rychlosti a
UHIHUHQþQtPL
frekvencemi.

0,00 Hz
Då�PD[�

0,01 Hz
(lze ]P �
nit nasta-
vením
v n035)

0,00 ano 5-18

n128 0180 9êE U� t]HQt
PID

9\EtUi�PHWRGX�3,'� t]HQt�
���3,'� t]HQt�]DEORNRYiQR
��Då����3,'� t]HQt�RGEORNRYiQR
Poznámka: �-H�PRåQR�Y\EUDW

PHWRGX�GHULYDþQtKR
t]HQt��WM��GHULYDþQt
t]HQt�RGFK\ON\�QHER
QDP HQp�KRGQRW\��
S LGiQt�UHIHUHQþQt
frekvence a pozitivní
nebo negativní
charakteristiky PID
t]HQt�

��Då�� 1 0 ne 6-18

n129 0181 Zisk nastavení
KRGQRW\�]S WQp
vazby

Nastavte hodnotu, kterou je
KRGQRWD�]S WQp�YD]E\�QiVREHQD�
Poznámka:  Tento parametr je

SRXåLW�SUR�VH t]HQt
SRåDGRYDQêFK�D
VNXWHþQêFK�KRGQRW
WDN��DE\�P O\�VWHMQRX
YVWXSQt�~URYH �

�����Då
10,00

0,01 1,00 ano 6-18

n130 0182 Proporcionální
zisk (P)

Nastavte proporcionální zisk (P) pro
3,'� t]HQt�
Poznámka: �3,'� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

����Då
25,0

0,1 1,0 ano 6-19

n131 0183 ,QWHJUDþQt�GRED
(I)

1DVWDYWH�LQWHJUDþQt�GREX��,��SUR
3,'� t]HQt�
Poznámka: �,QWHJUiOQt� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

����Då
360,0

0,1 s 1,0 ano 6-19

n132 0184 'HULYDþQt�GRED
(D)

1DVWDYWH�GHULYDþQt�GREX��'��SUR
3,'� t]HQt�
Poznámka: �'HULYDþQt� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

�����Då
2,50

0,01 s 0,00 ano 6-19

n133 0185 6H t]HQt�RIIVHWX
PID

7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�SUR�VH t]HQt
RIIVHWX�YãHFK�3,'� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQê�N maximální frekvenci jako
100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 6-19
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9-24

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n134 0186 Horní limit
LQWHJUDþQtKR
t]HQt

Nastavte hodnotu horního limitu
YêVWXSX�LQWHJUDþQtKR� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQê�N maximální frekvenci jako
100 %.

��Då���� 1 % 100 ano 6-19

n135 0187 Doba
primárního
]SRåG Qt�3,'
t]HQt

Nastavte tento parametr na
þDVRYRX�NRQVWDQWX�SULPiUQtKR
]SRåG Qt�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
SUR�3,'� t]HQt�
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
10,0

0,1 s 0,0 ano 6-20

n136 0188 9êE U�GHWHNFH
]WUiW\�]S WQp
vazby

Nastavte metodu detekce ztráty
]S WQp�YD]E\�S L�3,'� t]HQt�
���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH

zablokována.
���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH

RGEORNRYiQD��QH]iYDåQi�FK\ED�
Fbl varování)

���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH
RGEORNRYiQD��]iYDåQi�FK\ED�
Fbl chyba)

()EO� �]WUiWD�]S WQp�YD]E\�

��Då�� 1 0 ne 6-20

n137 0189 ÒURYH �GHWHNFH
]WUiW\�]S WQp
vazby

1DVWDYWH�~URYH �GHWHNFH�]WUiW\
]S WQp�YD]E\�
Nastavte hodnotu v procentech
Y]WDåHQRX�N�KRGQRW �]S WQp�YD]E\
ekvivalentní maximální frekvenci
jako 100 %.

��Då���� 1 % 0 ne 6-20

n138 018A Doba  detekce
]WUiW\�]S WQp
vazby

Nastavte dobu  detekce ztráty
]S WQp�YD]E\�
Poznámka:  Pokud je detekována

GHWHNþQt�~URYH
nastavená v n137
QHER�QLåãt�SR�GREX
nastavenou v n138,
bude výsledek
SRYDåRYiQ�]D�]WUiWX
]S WQp�YD]E\�

����Då
25,5

0,1 s 1,0 ne 6-20

n139 018B 9êE U
energeticky
úsporného
t]HQt

Vyberte funkci energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�
0: zablokováno
1: odblokováno
Poznámka:  Tento parametr je

odblokován pouze
v módu V/I� t]HQt�

0 a 1 1 0 ne 6-7

n140 018C Koeficient K2
energeticky
úsporného
t]HQt�

Nastavte koeficient pro primární
~URYH �HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR
t]HQt�

Poznámka:  Konstanta se
DXWRPDWLFN\�P Qt
podle kódu motoru
nastaveného v n158.
3URYH WH�MHPQp
GRODG Qt�NRQWDNWX�
pokud je to nutné, po
nastavení kódu motoru
v n158.

����Då
6550

0,1 Závisí na
výkonu

ne 6-8
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n141 018D Dolní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 60 Hz

��Då���� 1 % 50 ne 6-9

n142 018E Horní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 6 Hz

7\WR�SDUDPHWU\�]DEUD XMt
S tOLãQpPX�SRNOHVX�YêVWXSQtKR
QDS Wt�P QLþH�WDN��DE\�VH�PRWRU
QHS LEU]GLO�QHER�QH]DVWDYLO�S L
primární úrovni energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�
Nastavte dolní limit výstupního
QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp
IUHNYHQFL�Y]WDåHQp�N jmenovitému
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då��� 1 % 12 ne 6-9

n143 018F Doba
]SU P URYiQt
výkonu

1DVWDYWH�GREX�SRåDGRYDQRX�SUR
YêSRþHW�SU P UX�YêNRQX
SRXåLWHOQpKR�S L�HQHUJHWLFN\
~VSRUQpP� t]HQt�
Doba ]SU P URYiQt��ms) =
nastavená hodnota × 24 (ms).
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då���� 1 (24 ms) 1 ne 6-9

n144 0190 /LPLW�QDS Wt
zkušebního
provozu

1DVWDYWH�UR]VDK� tGtFtKR�QDS Wt�SUR
VHNXQGiUQt�~URYH �HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt
motoru jako 100 %.
Poznámka:  Zkušební provoz není

PRåQê�V parametrem
nastaveným na 0.

��Då���� 1 % 0 ne 6-10

n145 0191 .URN� tGtFtKR
QDS Wt�S L
100���S L
zkušebním
provozu

����Då
10,0

0,1 % 0,5 ne 6-11

n146 0192 .URN� tGtFtKR
QDS Wt�S L����
S L�]NXãHEQtP
provozu

1DVWDYWH�UR]VDK�QDS Wt�S L
zkušebním provozu v procentech
Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt
motoru jako 100 %.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
10,0

0,1 % 0,2 ne 6-11

n147
n148

1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---

n149 0195 0 tWNR
impulzího
vstupu

1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�P tWNR
YVWXSX�LPSXOV �WDN��åH�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�PRKRX�EêW�SURYiG Q\
impulzním vstupem.
Nastavte maximální frekvenci
LPSXOV �V�S tU VWN\����+]
Y]WDåHQêFK�QD����+]�MDNR���
Poznámka:  Tento parametr je

odblokován
nastavením n004 pro
YêE U�UHIHUHQþQt
frekvence na 5.

����Då
3300

1 (10 Hz) 2500 ne 5-23

n150 0196 9êE U
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu a
frekvence
LPSXOV

Vyberte vztah mezi výstupní
IUHNYHQFt�LPSXOV �D�YêVWXSQt
fekvencí.
��������+]�S L�PD[��IUHNYHQFL

�~P UQê�Y]WDK�SODWt�SUR
IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt
frekvence).

1: 1× výstupní frekvence
6: 6× výstupní frekvence
12: 12× výstupní frekvence
24: 24× výstupní frekvence
36: 36× výstupní frekvence
Poznámka: Tento parametr je

odblokován
nastavením n065 na 1.

0, 1, 6,
12, 24,
36

1 0 ne 5-37
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n151 0197 9êE U�GHWHNFH
S HNURþHQt
doby
komunikace
RS-422/485

Hodnota nastavená v parametru
XUþXMH��]GD�GHWHNFH�S HNURþHQt
doby komunikace bude
doprovázena zobrazením “CE“,
pokud je interval mezi normálními
NRPXQLNDFHPL�GHOãt�QHå���VHF�D�MDN
EXGH�GHWHNRYDQp�S HNURþHQt�GRE\
komunikace zpracováno.
���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D

]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ�YROQ
dobíhá do zastavení.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ
deceleruje do zastavení za dobu
decelerace 1.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ
deceleruje do zastavení za dobu
decelerace 2.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
QH]iYDåQp�YDURYiQt�S HG
FK\ERX�D�P QLþ�SRNUDþXMH
v�þLQQRVWL�

���åiGQp�S HNURþHQt�GRE\�QHQt
detekováno

��Då�� 1 0 ne 7-2

n152 0198 5HIHUHQþQt
frekvence
komunikace /
YêE U�MHGQRWN\
monitorování

1DVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �Y]WDåHQêFK
hodnot, které mají být nastaveny
nebo monitorovány pomocí
komunikace.
0: 0,1 Hz
1: 0,01 Hz
���3 HYHGHQi�KRGQRWD�Y]WDåHQi�QD

30000 jako na max. frekvenci.
3: 0,1 % (max. frekvence: 100 %)

��Då�� 1 0 ne 7-3

n153 0199 Slave adresa
pro komunikaci
RS-422/485

Nastavte tento parametr na
hodnotu VODYH�DGUHV\��þtVOR
jednotky) pro komunikaci.
00: Všeobecná zpráva (se

]DEORNRYDQRX�NRPXQLNDþQt
funkcí)

���Då�����slave adresa

���Då��� 1 00 ne 7-4

n154 019A 9êE U
S HQRVRYp
rychlosti RS-
422/485

9\EHUWH�S HQRVRYRX�U\FKORVW
komunikace:
0: 2400 b/s
1: 4800 b/s
2: 9600 b/s
3: 19200 b/s

��Då�� 1 2 ne 7-4

n155 019B 9êE U�SDULW\
RS-422/485

Vyberte funkci pro kontrolu parity
SUR�NRPXQLNDþQt�GDWD�
0: sudá parita
1: lichá parita
���åiGQi�SDULWD

��Då�� 1 0 ne 7-4

n156 019C 'RED�þHNiQt�S L
vysílání RS-
422/485

1DVWDYWH�GREX�þHNiQt�QD�RGH]YX
SRWp��NG\�MH�]SUiYD�'65��åiGRVW�R
Y\VOiQt�GDW��S LMDWD�RG�PDVWHU
jednotky.

���Då��� 1 ms 10 ne 7-5



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-27

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
str.

n157 019D 9êE U� t]HQt
RTS u RS-
422/485

Vyberte, zda odblokovat nebo
]DEORNRYDW�IXQNFL� t]HQt
komunikace pomocí RTS (RTS =
SRåDGDYHN�QD�RGHVOiQt��
��� t]HQt�576�]DEORNRYiQR
��� t]HQt�576�RGEORNRYiQR

(dostupné pouze pro komunikaci
RS-422 peer-to-peer)

0 a 1 1 0 ne 7-5

n158 019E Kód motoru Vyberte kód  pro automatické
nastavení konstant pro energeticky
~VSRUQp� t]HQt�
��Då��������9VW �

PRWRU�����Då���� kW
���Då���������9VW �

PRWRU�����Då�����N:

��Då��� 1 Závisí na
výkonu

ne 6-7

n159 019F Dolní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 60 Hz

��Då���� 1 % 120 ne 6-10

n160 01A0 Horní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 6 Hz

7\WR�SDUDPHWU\�]DEUD XMt�S HEX]HQt
motoru v�G VOHGNX�]P Q�QDS Wt�S L
HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�
Nastavte horní limit výstupního
QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp
IUHNYHQFL�Y]WDåHQê�N jmenovitému
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då��� 1 % 16 ne 6-10

n161 01A1 ât ND�GHWHNFH
výkonu pro
S HStQiQt�GR
zkušebního
provozu

1DVWDYWH�ãt NX�GHWHNFH�YêNRQX�
NWHUê�QDVWDYXMH�P QLþ�GR
zkušebního provozu.
1DVWDYWH�ãt NX�Y procentech
Y]WDåHQêFK�QD�YêNRQ��NWHUê�Pi�EêW
detekován, jako 100 %.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka: �0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW
VH�ãt NRX�GHWHNFH
výkonu 10 %, pokud je
hodnota nastavena na
0.

��Då���� 1 % 10 ne 6-11

n162 01A2 Konstanta filtru
detekce výkonu

1DVWDYWH�þDVRYRX�NRQVWDQWX�ILOWUX
EORNX�GHWHNFH�YêNRQX�P QLþH
pracujícího ve zkušebním provozu.
ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX��msec) =
hodnota nastavená v n162 × 4
(msec).
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka: �0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW
s�þDVRYRX�NRQVWDQWRX
20 msec, pokud je
hodnota nastavena na
0.

��Då���� 1 (4 ms) 5 ne 6-12

n163 01A3 Zisk výstupu
PID

1DVWDYWH�SRP U��NWHUêP�MH�KRGQRWD
3,'� t]HQt�QiVREHQD�SUR�3,'� t]HQt�
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,0

0,1 1,0 ne 6-21
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
str.

n164 01A4 9êE U
vstupního bloku
]S WQp�YD]E\
PID

1DVWDYWH�YVWXSQt�EORN�]S WQp�YD]E\
SUR�GHWHNFL�3,'� t]HQt�
��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt

IUHNYHQFH�SUR�QDS RYê�YVWXS���
Då����9��MH�RGEORNRYiQD�

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
frekvence pro proudový vstup (4
Då����mA) je odblokována.

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
frekvence pro proudový vstup (0
Då����mA) je odblokována.

���0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�QDS RYê
YVWXS����Då����9��MH�RGEORNRYiQ�

���0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�SURXGRYê
YVWXS����Då����mA) je
odblokován.

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQFH�VOHGX
LPSXOV �MH�RGEORNRYiQD�

Poznámka: �3 HVY GþHWH�VH��åH
YVWXS�SRåDGRYDQp
hodnoty a hodnota
YVWXSX�]S WQp�YD]E\
se navzájem
QHS HNUêYDMt�

��Då�� 1 0 ne 6-21

n165
Då
n174

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---

n175 01AF Nízká nosná
IUHNYHQFH�S L
nízké rychlosti
RWiþHQt

7DWR�IXQNFH�DXWRPDWLFN\�VQLåXMH
nosnou frekvenci na 2,5 kHz, pokud
je výstupní frekvence 5 kHz nebo
QLåãt�D�YêVWXSQt�SURXG�MH������
MPHQRYLWpKR�SURXGX�P QLþH�QHER
Y\ããt��1RUPiOQ �QHQt�WRWR�QDVWDYHQt
nutné.
Tato funkce zlepšuje schopnost
S HWtåHQt�S L�Qt]NêFK�IUHNYHQFtFK�
���1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np

rychlosti je zablokována.
���1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np

rychlosti je odblokována.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka:  Tato funkce je
odblokována, pokud
n080 (nosná
frekvence) je
nastavena na 2, 3
nebo 4.

0 a 1 1 0 ne 6-28
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
stra
na

n176 01B0 9êE U�IXQNFH
kopírování a
verifikace
parametru

9\EHUWH�IXQNFL�SUR�þWHQt��NRStURYiQt
nebo verifikaci parametru mezi
SDP Wt�P QLþH�D�GLJLWiOQtP
operátorem.
UG\��3 LSUDYHQ�S LMPRXW�GDOãt�SRYHO
U(G��þWH�SDUDPHWU
&S\��NRStUXMH�SDUDPHWU�GR�P QLþH
vFy: verifikuje parametr
Y$��]REUD]XMH�NDSDFLWX�P QLþH
Sno: zobrazuje verzi softwaru
Poznámka ��äiGQê�SDUDPHWU

QHP åH�EêW�NRStURYiQ
GR�P QLþH�]D�FKRGX�

UG\�Då
Sno

--- rdy ano 3-10

n177 01B1 9êE U�]iND]X
þWHQt�SDUDPHWUX

Nastavuje funkci zákazu
kopírování. Nastavte tento parametr
pro ochranu dat v EEPROM
digitálního operátoru.
���ýWHQt�SDUDPHWUX�]DNi]iQR���'R

EEPROM nemohou být zapsána
åiGQi�GDWD��

���ýWHQt�SDUDPHWUX�SRYROHQR��'DWD
mohou být zapisována do
EEPROM).

0 a 1 1 0 ano 3-17

n178 01B2 Chybový log 3RXåLWR�SUR�]REUD]HQt�þW\
posledních zaznamenaných chyb.

Poznámka:   Tento parametr je
pouze monitorován.

--- --- --- --- 6-49

n179 01B3 ýtVOR�VRIWZDUH 3RXåLWR�SUR�]REUD]HQt�þtVOD
VRIWZDUH�P QLþH��SRXåLWpKR�SUR
t]HQt�UHIHUHQFH�ILUP\�20521�

Poznámka:   Tento parametr je
pouze monitorován.

--- --- --- --- ---



•
•
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3RXåLWt�P QLþH�SUR�VWiYDMtFt�VWDQGDUGQt�PRWRU

V�S tSDG ��åH�MH�P QLþ�S LSRMHQ�QD�VWDQGDUGQt�PRWRU��SDN�MH�YêNRQRYi�]WUiWD�QHSDWUQ �Y\ããt�QHå�S L
S LSRMHQt�QD�E åQê�QDSiMHFt�]GURM�

1DYtF��FKODGtFt�MHY\�WDNp�VQLåXMt�UR]VDK�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt��FRå�Pi�]D�QiVOHGHN�Y]U VW�WHSORW\
PRWRUX��3URWR�E\�P O�EêW�PRPHQW�PRWRUX�VQtåHQ�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt�

1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�]DW åRYDFt�FKDUDNWHULVWLN\�VWDQGDUGQtKR�PRWRUX�

3RNXG�MH�SRåDGRYiQ�WUYDOê�YêNRQ�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt��SRXåLMWH�VSHFLiOQt�PRWRU�SUR
SRXåLWt�V�P QLþL�

• ýLQQRVW�S L�Y\VRNêFK�U\FKORVWHFK
3 L�SRXåLWt�PRWRUX�S L�Y\VRNêFK�U\FKORVWHFK�RWiþHQt�����+]�QHER�YtFH��PRKRX�Y]QLNQRXW�SUREOpP\
s dynamickou rovnováhou a s trvaQOLYRVWt�ORåLVHN�

• Momentové charakteristiky
0RWRU�P åH�SRW HERYDW�Y Wãt�DNFHOHUDþQt�PRPHQW�S L�QDSiMHQt�]�P QLþH�QHå�S L�QDSiMHQt�]�E åQpKR
QDSiMHFtKR�]GURMH��=NRQWUROXMWH�PRPHQWRYp�]DW åRYDFt�FKDUDNWHULVWLN\�PRWRUX��NWHUê�Pi�EêW�SRXåLW�D
nastavte vhodný tvar závislosti V/f.

• Vibrace

6pULH��*�09�SRXåtYi�SXOVQ �ãt NRYp� t]HQt�V�Y\VRNRX�IUHNYHQFt�QRVQp�SUR�VQtåHQt�YLEUDFt�PRWRUX�
.G\å�MH�PRWRU�QDSiMHQ�]�P QLþH��SDN�MVRX�YLEUDFH�PRWRUX�WpP �VWHMQp��MDNR�NG\å�MH�QDSiMHQ
z�E åQpKR�QDSiMHFtKR�]GURMH�

1LFPpQ ��Y niVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�PRKRX�EêW�YLEUDFH�PRWRUX�Y Wãt�

• Rezonance s vlastní frekvencí mechanického systému

9 QXMWH�]YOiãWQt�SpþL�VWURML��NWHUê�SUDFRYDO�V�NRQVWDQWQt�U\FKORVWt�RWiþHQt�D�Pi�SUDFRYDW�Y módu
s�SURP QQRX�U\FKORVWt�RWiþHQt�

Pokud rezonance nastává, instalujte na základnu motoru tlumící gumu.

• 1HY\YiåHQê�PRWRU

9 QXMWH�]YOiãWQt�SpþL��NG\å�Pi�PRWRU�SUDFRYDW�S L�Y\ããt�U\FKORVWL�RWiþHQt�����+]�QHER�YtFH��
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• Hluk
+OXN�MH�WpP �VWHMQê��MDNR�NG\å�MH�PRWRU�QDSiMHQ�]�E åQpKR�QDSiMHFtKR�]GURMH��+OXN�PRWRUX�VH však
P åH�]YêãLW��SRNXG�PRWRU�SUDFXMH�S L�U\FKORVWL�Y\ããt�QHå�MPHQRYLWi�U\FKORVW�RWiþHQt�����+]��

3RXåLWt�P QLþH�VH�VSHFLiOQtPL�PRWRU\

• Motor s�S HStQiQtP�SyO
-PHQRYLWê�YVWXSQt�SURXG�PRWRU �V�S HStQiQtP�SyO �VH�OLãt�RG�SURXGX�VWDQGDUGQtFK�PRWRU ��9\EHUWH
SURWR�YKRGQê�P QLþ�SRGOH�PD[LPiOQtKR�YVWXSQtKR�SURXGX�SRXåLWpKR�PRWRUX�
3 HG�S HStQiQtP�SyO �VH�YåG\�S HVY GþHWH��åH�VH�PRWRU�]DVWDYLO�
V�RSDþQpP�S tSDG �EXGRX�DNWLYRYiQ\�S HS RYi�D�QDGSURXGRYi�RFKUDQD�D�WR�EXGH�PtW�]D�QiVOHGHN
chybu.

• Ponorný motor
-PHQRYLWê�YVWXSQt�SURXG�SRQRUQêFK�PRWRU �MH�Y\ããt�QHå�SURXG�VWDQGDUGQtFK�PRWRU ��9\EHUWH�SURWR
YKRGQê�P QLþ�Då�SR�]NRQWURORYiQt�MHKR�MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�SURXGX�
.G\å�MH�Y]GiOHQRVW�PH]L�P QLþHP�D�PRWRUHP�YHONi��SRXåLMWH�SUR�SURSRMHQt�P QLþH�V motorem kabel
s dRVWDWHþQêP�SU H]HP�WDN��DE\�QHGRFKi]HOR�N úbytku momentu motoru.

• Nevýbušný motor
.G\å�MH�SRXåLW�QHYêEXãQê�PRWRU�QHER�PRWRU�VH�]YêãHQRX�EH]SHþQRVWt��MH�QXWQp�SURYpVW�WHVW�RGROQRVWL
proti výbuchu ve spojení s�P QLþHP��7RWR�WDNp�SODWt��NG\å�Pi�V�P QLþHP�SUDFovat existující
nevýbušný motor.

• 3 HYRGRYê�PRWRU
5R]VDK�U\FKORVWL�RWiþHQt�SUR�WUYDORX�þLQQRVW�VH�OLãt�SRGOH�]S VREX�PD]iQt�D�YêUREFH�PRWRUX��=HMPpQD
WUYDOê�SURYR]�ROHMHP�PD]DQpKR�PRWRUX�S L�Qt]NêFK�U\FKORVWHFK�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�VKR HQt��3RNXG
Pi�PRWRU�SUDFRYDW�S L�U\FKORVWHFK�Y\ããtFK�QHå����+]��SRUD WH�VH�V výrobcem.

• Synchronní motor
6\QFKURQQt�PRWRU�QHQt�YKRGQê�SUR�P QLþRYp� t]HQt��3RNXG�MH�VNXSLQD�V\QFKURQQtFK�PRWRU
LQGLYLGXiOQ �Y\SQXWD�D�]DSQXWD��P åH�VH�V\QFKURQL]DFH�]WUDWLW�

• Jednofázový motor
1HSRXåtYHMWH�P QLþ�SUR�MHGQRIi]RYê�PRWRU��0RWRU�E\�P O�EêW�QDKUD]HQ���Ii]RYêP�PRWRUHP�

0HFKDQLVPXV�S HQRVX�YêNRQX��UHGXNþQt�S HYRG��SiV\�D� HW ]\�
Pokud jsou v�PHFKDQLVPX�S HQRVX�YêNRQX�SRXåLW\�S HYRGRYND�QHER�UHGXNþQt�S HYRG�PD]DQp�ROHMHP�
EXGH�ROHMRYp�PD]iQt�RYOLY RYiQR��NG\å�PRWRU�SUDFXMH�SRX]H�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt�
3RNXG�PRWRU�SUDFXMH�S L�U\FKORVWL�Y\ããt�QHå����+]��EXGH�PHFKDQLVPXV�S HQRVX�YêNRQX�KOXþQê�D
budou vznikat problémy s�GRERX�åLYRWQRVWL�D�WUYDQOLYRVWt�

6KR HQt�PRWRUX�]S VREHQp�QHGRVWDWHþQRX�GLHOHNWULFNRX
SHYQRVWt�NDåGp�Ii]H�PRWRUX�

Mezi fázemi motoru dojde k�SU UD]X�S L�S HSQXWt�YVWXSQtKR�QDS Wt�

3RNXG�QHQt�GLHOHNWULFNi�SHYQRVW�NDåGp�Ii]H�GRVWDWHþQi��P åH�PRWRU�VKR HW�

'LHOHNWULFNi�SHYQRVW�NDåGp�Ii]H�PRWRUX�PXVt�EêW�Y\ããt�QHå�MH�PD[LPiOQt�SU UD]Qp�QDS Wt��1RUPiOQ �MH
PD[LPiOQt�SU UD]Qp�QDS Wt�S LEOLåQ �W LNUiW�Y\ããt�QHå�MH�QDSiMHFt�QDS Wt�S LYHGHQp�GR�P QLþH�
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3UR�PRGHO�P QLþH�����9�]DMLVW WH�S LSRMHQt�PRWRUX�XUþHQpKR�SUR�QDSiMHQt�P QLþHP��6WDQGDUGQt
PRWRU\�QHPDMt�GRVWDWHþQRX�GLHOHNWULFNRX�SHYQRVW�D�PRKRX�VKR HW�
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